Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658
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Fotogalerie typts dekodéri jen jako PRIKLADY!

PLOCHE DEKODERY
MX600, MX600R, MX600P12

SUBMINIATURNI{ a MINIATURNI DEKODERY DEKODER NEXT 18
MX616, MX616N, MX616R MX618N18
MX617, MX617N, MX617R, MX617F

MX621, MX621N, MX621R, MX621F

MX620, MX620N, MX620R, MX620F, MX622, MX622R, MX622F, MX622N

DEKODERY PROHOaTT
MX623, MX623R, MX623F, MX623P12
MX630, MX630R, MX630F, MX630P16

DEKODERY pro HO (0) pro VYSSi VYKON nebo s NiZKYM NAPETIM nebo MNOHA FUNKCEMI
MX631, MX631R, MX631F, MX631D, MX631C

MX632, MX632R, MX632D, MX632C, MX632V, MX632W, MX632VD, MX632WD
MX633, MX633R, MX633F, MX633P16, MX633P22

MX634, MX634R, MX634F, MX634D, MX634C

MINIATURNI ZVUKOVE DEKODERY ZVUKOVY DEKODER NEXT 18
MX648, MX648R, MX648F, MX648P16 MX658N18
MX647, MX647N, MX647L, MX646, MX646R, MX646F, MX646N, MX646L

ZVUKOVE DEKODERY HO (0)

MX640, MX640R, MX640F, MX640D, MX640C,

MX642, MX642R, MX642F, MX642D, MX642C, MX642P16, MX642P22.

MX645, MX645R, MX645F, MX645P16, MX645P22, MX644D, MX644C

a: LOKOMOTIVNI popf. ADAPTEROVE DESKY ADAPLU (15, 50), ADAMTC/MKL (15, 50), ADAPUS (15, 50)
Sedé vytiSténé typy nejsou v dobé tohoto vydani jiz vyrabény.
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VYDANI Verze sw 33.0 --- 2013 04 20

Prvni vydani tohoto navodu, verze sw 25.0 pro MX620, MX630, MX64D, MX640 --- 2009 07 15 2013 06 01

Oprava ohledné typt pro C-Sinus a masky stmivani 2 --- 2009 07 25 Verze sw 34.0 --- 2014 01 01

Verze sw 26.0 --- 2009 09 26 2014 10 12

Doplnéna nova fada MX632 --- 2009 12 05 201502 18

Doplnéna nova fada MX631 a rozsifeni CV --- 2010 03 01 2015 07 14

Nova fada MX643 (verze PluX MX642) --- 2010 05 01 Doplnén MX649 --- 2015 10 12

Verze sw 27.0 --- 2010 07 25 Verze sw 35.0 --- 2015 12 15

Verze sw 28.3 --- 2010 10 15 Doplnén MX600 --- 2016 02 02

Doplnéna nova fada MX646, MX645, verze sw 28.5 --- 2010 12 01 2016 09 19

Verze sw 28.13 --- 2011 01 12 2016 09 21

Verze sw 30.7 --- 2011 07 05 2016 10 24

Verze sw 31 --- 2012 08 11 2016 11 23

Kapitola Adaptérové desky --- 2012 11 28 Doplnén MX616, MX617 --- 2017 03 29

Nova fada MX634 --- 2013 04 04 Verze sw 37.0 --- 2017 09 06

Verze sw 37.2/37.16 --- 2018 01 05
1. Prehled typd 2
2. Konstrukce a technicka data 5
3. Konfigurovani (adresovani a programovani) 13

3.1 Programovani v ,servisnim médu“ (na programovaci koleji) .........
3.2 Programovani v ,provoznim médu“ (na hlavni koleji, ,PoM*)
3.3 ID dekodéru, nahravaci kod, typ dekodéru a verze sw.
3.4 Adresa(y) v digitalnim provozu
3.5 Analogovy provoz
3.6 Rizeni a regulace motoru
3.7 ZrychloVAni @ Brzd@ni ..........ccooiiiiiiiieieeeeeee s
3.8 Specialni druh provozu — ,regulace rychlosti v km/h“..
3.9 ,0viivnéni jizdy viaku navéstidly* ZIMO (HLU)
3.10 Zastaveni pfed navestidlem pomoci ,asymetrického signalu DCC* (Lenz ABC)
3.11 Stejnosmérné brzdici Useky, ,brzdici trat Marklin“
3.12 Zastaveni fizené vzdalenosti — konstantni brzdna draha
3.13 Funkce tla¢itka posunu, poloviéni rychlosti a MAN
3.14 Mapovani funkci podle standardu NMRA-DCC
3.15 RozSifené mapovani funkci ZIMO (NE pro MX621)
3.16 ,Jednostranné potlaceni svétel”
3.17 ,Swycarské prifazeni®
3.18 Piifazeni vstupt ZIMO (JEN zvukové dekodéry).
3.19 Stmivani a tlumeni, smérowy bit a vystupy
3.20 Efekt blikani
3.21 F1 — fetézec pulsu (pouZiti se starymi vyrobky LGB)
3.22 Efekty pro funkéni vystupy.
3.23 Konfigurace generatort koure (pro zvukové dekodéry)..
3.24 Konfigurace elektrickych sprahel
3.25 Rozhrani SUSI, logické vystupy (NE pro MX621)..........
3.26 Konfigurace fidicich vystupt pro serva (NE pro MX621)
4. Zpétné hlaseni — ,obousmérna komunikace“ 34
5. Zvuk ZIMO - vybér a programovani. 35
5.1 Procedury “CV300”
5.2 “Inkrementalni programovani” zvukovych CV300..............
5.3 Méfici jizda k uréeni zakladniho zatizeni motoru
5.4 Zakladni nastaveni, nezavisla na druhu provozu.
5.5 Parni lokomotivy - zakladni nastaveni zvuku ....
5.6 Parni lokomotivy - zavislost na zatizeni a zrychleni.............c.c......
5.7 Motorové a elektrické lokomotivy - zvuk dieselmotoru,
5.8 Nahodné zvuky a zvuky spinacich vstupt

6. Montaz a pripojeni dekodéru ZIMO 50
7. LOKOMOTIVNI pop#. ADAPTEROVE desky, zasobniky energie 60
8. Piipravené sady CV 64
9. Pouziti v cizich systémech 66
10. Analogovy stejnosmérny a stiidavy provoz 67
11. Prehledny seznam CV. 68
12. Upozornéni k opravam 74
UPOZORNENI:

Dekodéry ZIMO obsahuji mikroprocesor, v némz je uloZen software, jehoZ ¢islo verze je uloZzeno v CV7 (verze) a CV65 (subverze) a mize byt
nacteno. Aktualni verze nemusi ve v8ech funkcich a jejich kombinacich odpovidat doslovnému znéni tohoto navodu; stejné jako u program( pro
pocitace neni z divodu rozmanitosti uZivatelskych moznosti mozné kompletni pfezkouSeni u vyrobce. Nova verze software (pfinaSejici vylepSeni
funkci nebo opravujici zjisténé chyby) mize byt nahréna; update softwaru mize u v3ech dekodért ZIMO provést zdkaznik sam; viz kapitola ,Up-
date software*! Update software, provedené vlastnimi silami, jsou zdarma (kromé pofizeni programovaciho pfistroje), update a modernizace
v dilné ZIMO nejsou z&sadné provadény jako zarucni opravy, ale v kazdém pripadé za Ghradu. Jako zaruéni opravy budou odstranény vyhradné
hardwarové chyby, pokud nebyly zptsobeny uzivatelem nebo pfipojenymi zafizenimi v modelu. Servis a update viz www.zimo.at!
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- ° 12 x 8,5 % 2,2 mm bez zvuku — 0,7 A — 4 funkéni vystupy — DCC a DC
1. PrehIEd typu Rada Subminiaturni dekodér, s redukovanymi vlastnostmi ZIMO (napf. mapovani
621 funkci).
— TYPICKE POUZITI: Vozidia velikosti N, HOe, HOm.

Dekodéry zde popsanych fad jsou ureny pro montaz do hnacich vozidel velikosti N, HOe, HOm,
TT, HO, 00, Om, 0 a podobnych. Pracuji podle datového formatu NMRA-DCC a kromé toho i podle Vari Anoieni MX621:
protokolu MOTOROLA (MM), také ve stejnosmérném analogovém provozu (transformétory pro arianty pripojen -

modelovou Zeleznici, zdroje s pulsné-Sifkovou modulaci, laboratorni zdroje) a ve stfidavém analo- Az 7 p'Fl'pojvnych vodiGl (e kolvejrjic,e, eI, 2 LA sy (Rl Law i e
jeci plosky pro 2 dalSi funkéni vystupy.

ovém provozu (transformatory s pfepétovym impulsem, s vyjimkou MX621, MX640). P " .
g P ( ¥ s prepetovy P Y ) MX621N Jako MX621, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 (= ,small interface” dle

25x 11 x 2 mm bez,z"”k“ —084 4 f“”kémv"ysmpy —DCCabc ___ _ NMRA RP 9.1.1), pfimo na desce, tzn. 6 pfipajenych kolik(, bez vodi&a.
Frni »Plochy dekodér*, jednostranné osazeny, zvlast cenové vyhodny MX621IR | Jako MX621, ale s 8p6lovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodigich.
MX600 UPOZORNENI k typu MX600P12 (s rozhranim PluX12): MX621F Jako MX621, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodigich.
toto provedeni rozméry NEODPOVIDA normé PluX.
14 x 9 x 2,5 mm bez zvuku — 0,8 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC
Varianty pfipojeni MX600: . - 7
MX600 9 pfipojnych vodicu pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy (délka 120 mm). F'Qada M)_(622 e pnmym n_aStupcem MX620
Al : P81 Miniaturni dekodér, se vSemi vlastnostmi ZIMO
MX600R Jako MX600, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodic¢ich. . oder, se\ v 5 : .
MX600P12 Jako MX600, ale s 12p6lovym rozhranim PluX12, koliky pfimo na desce. MX622 TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti N, HOe, HOm a vozidla HO s nedostatkem
mista.
8x8x24mm bez zvuku - 0,7 A 6 funkénich vystuptd — DCC, MM a DC ) o
Bad Subminiaturni dekodér, s redukovanymi vlastnostmi ZIMO (napf. mapovani Varianty piipojeni MX?,ZZ'_ = — — —— = =
ada funkci). MX622 7 pripojnych vodict pro kolejnice, motor, 2 funkéni vystupy (délka 120 mm). Pé-
MX616 | TypICKE POUZITI: Vozidia velikosi N, HOe, HOM. jeci plosky pro 2 dalSi funkeni vystupy.
MX622R Jako MX622, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
Varianty pfipojeni MX616: MX622F Jako MX622, ale s 6polovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.

MX616 7 pripojnych vodicu pro kolejnice, motor, 2 funkéni vystupy (délka 120 mm). Pa- Ry Lo O Ub G e s o i BB T el LIS BTG e Cese

jeci plosky pro 4 dalSi funkéni vystupy.
MX616N Jako MX616, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651, koliky na desce.

20 x8,5x 3,5mm bez zvuku — 0,8 A 4 funkénich vystupy — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DCa AC

MX616R Jako MX616, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodigich. Rada »Maly" dekoder, zviast Uzké provedeni pro univerzalni pouziti. _
TYPICKE POUZITI: Vozidla HO a TT. Diky vysoké napétove pevnosti (50 V)
13 x 9 x 2,6 mm bez zvuku — 0,7 A 6 funkénich vystupil — DCC, MM a DC MX623 vhodny také pro analogovy provoz se starymi transformatory Marklin.
Bada fSul;]bkgr:)iniaturn|' dekodér, s redukovanymi vlastnostmi ZIMO (napf. mapovani Varianty pipojeni MX623:
MX617 TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosi N, HOe, HOm. MX623 7 pripojnych vodiéd pro kolejnice, motor, 2 funkéni vystupy (délka 120 mm). Pa-
jeci plosky pro 4 dalSi funkéni vystupy jako logické vystupy nebo 2 z nich jako
Varianty pfipojeni MX617: fidici pro serva nebo SUSI.

MX623R Jako MX623, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX623F Jako MX623, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.
MX623P12 | Jako MX623, ale s 12pbélovym rozhranim PluX12, konektor pfimo na desce.

MX617 7 pripojnych vodicu pro kolejnice, motor, 2 funkéni vystupy (délka 120 mm). Pa-
jeci plosky pro 4 dalSi funkeni vystupy.

MX617N Jako MX617, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651, koliky na desce.

MX617R Jako MX617, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX617F Jako MX617, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.

15 x9,5%x 2,8 mm bez zvuku — 0,7 A — 4 funkéni vystupy + 2 logické — SUSI - DCC, MM, DC a AC
| MX618N18 | Dekodér Next18 (norma pro rozhrani ,Railcommunity* RCN-118) |

MX620 Vyroba MX620 ukonéena od ¢ervna 2010, nahrazen MX621.




20x11x3,5mm

bez zvuku - 1,0 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

Rada
MX630

Dekodér pro HO, kompaktni feSeni, pro univerzalni pouZiti.
TYPICKE POUZITI: Vozidla HO. Diky vysoké napétové pevnosti (50 V) vhodny
také pro analogovy provoz se starymi transformatory Marklin.

Varianty pfipojeni

MX630:

MX630

MX630R
MX630F
MX630P16

9 pfipojnych vodicu pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy (délka 120 mm). Pa-
jeci plosky pro 2 dalSi funkéni vystupy jako logické vystupy nebo 2 z nich jako
fidici pro serva nebo SUSI.

Jako MX630, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.

Jako MX630, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.

Jako MX630, ale s 16p6lovym rozhranim PluX12, konektor pfimo na desce.

22 x15%x3,5mm

bez zvuku —1,2 A 10 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

Rada
MX633

Dekodér s 10 funkcemi, velkym procesorem, pfipojeni zasobniku energie.
TYPICKE POUZITI: Vozidla HO, 0 a podobné velikosti, pokud je potfeba mnoho
funkci, kromé toho: jediny (prvni) dekodér HO pro Goldcaps!

Varianty pfipojeni

MX633:

MX633

MX633R
MX633P16
MX633P22

11 pripojnych vodi¢t (120 mm) pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, pajeci
plosky pro 6 dalSich funkénich vystupd, logické vystupy, Fidici vystupy pro ser-
va, SUSI.

Jako MX633, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
Jako MX632, ale s 22p6lovym rozhranim PluX pfimo na desce.

20,5 x15,5x 3,5mm bez zvuku-1,2 A

6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

Rada
MX634

Dekodér pro HO, s velkym procesorem (jako MX633), pfipojeni zasobniku
energie.
TYPICKE POUZITI: Vozidla HO, mensi ve velikosti 0.

Varianty pfipojeni

MX634:

MX634D
MX634C

S 21p6lovym rozhranim ,MTC* pfimo na desce.
Jako MX632D, ale FA3, FA4 jako logické vystupy.

26 x15x 3,5mm

bez zvuku —1,8 A 10 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

Rada
MX635

Vysoce vykonny dekodér s prfipojenim zasobniku energie, nizky vyvin tep-
la diky synchronnimu usmeérrniovadi, typy s nizkym napétim pro funkéni
vystupy.

TYPICKE POUZITI: Vozidla HO a 0.

Varianty pfipojeni

MX635:

MX635

MX635R
MX635P22
MX635V
MX635W

11 pripojnych vodi¢t (120 mm) pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, pajeci
plosky pro 6 dalSich funkénich vystupd, logické vystupy, Fidici vystupy pro ser-
va, SUSI.
Jako MX635, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
Jako MX635, ale s 22p6lovym rozhranim PluX pfimo na desce.
Provedeni s nizkym napétim pro funkéni vystupy:

..V-15V .W-5V

26 x 15x 3,5 mm

bez zvuku - 1,8 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

Rada
MX636

Vysoce vykonny dekodér s pfipojenim zasobniku energie, nizky vyvin tep-
la diky synchronnimu usmeérrnovadi, typy s nizkym napétim pro funkéni
vystupy.

TYPICKE POUZITI: Vozidla HO a 0.

Varianty pfipojeni

MX636:

MX636D
MX636C
MX636VD
MX636WD

S 21p6lovym rozhranim MTC pfimo na desce.

Jako MX636D, ale FA3, FA4 provedeny jako logické vystupy.

Provedeni s nizkym napétim pro funkéni vystupy:
..V-15V ..W-5V

22 x15%x3,5mm

bez zvuku - 1,0 A 9 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

H MX637P22 ‘ Dekodér HO k dostani vyhradné s rozhranim PluX-22. H

20,56 x155x3,5mm bez zvuku—-1,0 A

6 funkénich vystupt — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

H MX638D, C ‘ Dekodér HO k dostani vyhradné s rozhranim MTC-21 (21MTC). H




strana 4

ZVUKOVE DEKODERY:

MX647, MX646

Vyroba ukonéena 2012 pop¥r. 2015,
nahrazeno MX649.

20 x 11 x 4 mm

ZVUK -0,8 A 6 funkénich vystupd — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC

R’ada Subminigturni}vgkovy dekodér, 1 W audio pri 8 Ohm.
TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti N, HOe, HOm a vozidla HO se stisnénymi
MX648 prostorovymi moznostmi.
Varianty pfipojeni MX648:
MX648 11 pripojnych vodi¢t pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, reproduktor. Paje-
ci ploSky pro 2 dalSi funkéni vystupy, 2 logické vystupy, fidici vystupy pro serva,
SUSI.
MX648R Jako MX648, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX648F Jako MX648, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.
MX648F16 | Jako MX648, ale s 16p6lovym rozhranim PluX, se 4 funkénimi vystupy.
23 x9 x4 mm ZVUK -10A 4 funkéni vystupy — 2 serva — SUSI- DCC, MM, DCa AC
R’ada Miniaturpl’ zvulfov'y dekodér, 1 W audio prfi 8 Ohm.
TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti N, TT, HOe, HOm a vozidla HO se stisné-
MX649 nymi prostorovymi moznostmi.
Varianty pfipojeni MX649:
MX649 11 pripojnych vodi¢t pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, reproduktor, 2 pa-
jeci plosky alternativné pro logické vystupy, pro serva, SUSI.

MX649N Jako MX649, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 (= ,small interface” dle
NMRA RP 9.1.1), pfimo na desce, tzn. 6 pfipajenych kolikd, 2 vodi¢e pro repro-
duktor.

MX649L Jako MX649, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 (= ,small interface” dle
NMRA RP 9.1.1), provedeni 90°.

MX649R Jako MX649, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.

MX649F Jako MX649, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.

MX647L Jako ndhrada MX646 pfed jeho dostupnosti, vyrabén vyhradné v fijnu 2010.

MX640, MX642, MX643

Vyroba ukonéena od konce roku 2010, nahrazen MX645,
MX644.

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

30 x 15 x 4 mm ZVUK =12 A 8 — 10 funkénich vystupli — 2 serva — SUSI - DCC, MM, DC a AC
hay MX645, MX644 nahrazuji MX640, MX642, MX643,...
MX645 Zvukovy dekodér pro HO s 10 (MX645) nebo 6(MX644) funkcemi,
a 3 W audio pfi 4 Ohm (nebo 2x 8), pfipojeni zasobniku energie.
MX644 TYPICKE POUZITI: Vozidla velikosti HO, velikosti 0 a podobnych.
Varianty pfipojeni MX645: POZOR: Tovarné zabudované dekodéry (,OEM") maji z¢asti méné funkcnich vystupd.
MX645 13 pripojnych vodi¢t (120 mm) pro kolejnice, motor, 4 funkéni vystupy, repro-
duktor, zasobnik energie, pajeci ploSky pro 6 dalSich funk&nich vystupd, logické
vystupy, serva, SUSI.
MX645R Jako MX645, ale s 8pdlovym rozhranim dle NEM652 na 70 mm vodicich.
MX645F Jako MX645, ale s 6pdlovym rozhranim dle NEM651 na 70 mm vodicich.
MX645P16 Kolikova liSta PluX16 na dekodéru, se 4 funkénimi vystupy.
MX645P22 Kolikova liSta PluX22 na dekodéru, jen pro vozidla s 22pélovym rozhranim
PluX22, s 9 funkénimi vystupy (+1 vystup navic mimo normu).
MX644D Podobny jako MX645, ale s 21p6lovym rozhranim ,MTC" pfimo na desce.
MX644C Podobny jako MX645, pro vozidla Méarklin, Trix aj.; FA3, FA4 logické vystupy.

25x10,5 x4 mm

ZVUK - 0,8 A 4 funkéni vystupy + 2 logické — SUSI — DCC, MM, DC a AC

H MX658N18 ‘ Zvukovy dekodér NEXT18 (norma ,Railcommunity* RCN-118) H

20x9,5x4 mm

ZVUK - 0,8 A 4 funkéni vystupy + 2 logické — SUSI — DCC, MM, DC a AC

H MX659N18 ‘ Zvukovy dekodér NEXT18 (norma ,Railcommunity* RCN-118) H




Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

2. Konstrukce a technicka data

PFipustny rozsah provozniho napéti v Kolejich **) ..o min. 10 V
MX620, MX640 (vyroba téchto typu ukonéena), MX616 .. max. 24V
MXB00 ..ottt ... max. 30V
MX617, MX618, MX621, MX622, MX623, MX634 . max. 35V
MX646, MX647, MX648, MX649, MX658 max. 35V

MX630, MX631, MX632, MX633, MX644, MX645, digitadlni a DC-analog. provoz ..... max. 35V
MX630, MX631, MX632, MX633, MX634, MX644, MX645, AC-analog. provoz, impuls max. 50 V

Maximalni trvaly proud motoru ...... MX616, MX617, MX618, MX620, MX621, MX649 ........... 0,7A
MX600, MX622, MX623, MX648, MX658 .......cccovevrririeieirierieenn 0,8A
MXB30, MXB3L, MXBAB .ot 1,0A
MX631, MX633, MX634, MX640, MX642, MX643, MX644, MX645 1,2 A

MXB3B2 et

adaptérova deska ADAPLU nebo ADAMTC s dekodérem
Maximalni Spi¢kovy proud motoru ... MX600, MX620, MX621, MX623, MX646 aZ MX658 ..... 15A
MX630 az MX634, MX640 az MX645 nacca20s ......... 25A

Maximalni trvaly celkovy proud funkénich vystupud *) .... MX620, MX621, MX646 az MX658 .. 0,5 A
MX630 az MX634, MX640 az MX645 0,8 A

Maximalni trvaly proud funkénich vystupt LED MX640, MX642, MX644 ...........ccccevvveenns po 10 mA
Maximalni trvaly celkovy proud dekodéru = maximalni trvaly proud motoru
PrOVOZNT TEPIOLA .....vvvvevevevetetetetcteececacee et ettt ettt ettt se e ss e s s s s st et etesetetesetetesenas - 20 a7z 100°C
MX640 az MX648: Kapacita pameéti pro vzorky zZVuku ..........c.ccceceeeneenne. 32 Mbit (= 180 s pfi 22 kHz)
MX640 az MX648: Vzorkovaci frekvence podle vlastnosti daného vzorku zvuku .. 11 nebo 22 kHz
MX640 az MX648: Pocet nezavislych zvukovych Kanall ..o 6
MX640 az MX648: Vystupni vykon zesilovace (sinus) (MX640, MX646, MX648) 1,1 W, (ostatni) 3 W
Impedance pfipojeného reproduktoru ............. (MX640, MX646, MX648) 8 Ohm, (ostatni) od 3 Ohm
Rozmé&ry (DX S X V) .ocoveeeeeennn .. MX600, MXB00P12 ......ccceeiiiiieiiieeieeniee e 25 x 11 x 2 mm

MXBL6 ..oooiiiiiei 8 x 8 x2mm

MXBL7 oo 13x9x 2,6 mm

MXBL8 ...ttt 15x 9,5 x 2,8 mm

MX620, MX620N (bez pfipojovacich kolikd) ... 14 x 9 x 2,5 mm
MX621, MX621N (bez pfipojovacich kolikd) .. 12 x 8,5 x 2 mm
MX622, MX622P16 (vySka bez konektoru) .... 16 x 9 x 2,5 mm

MX623, MXB23P16 .....ccovveveirrericieienierieiene 20 x 8,5 x 3,5 mm
MX630, MX630P16 (vySka bez konektoru) ..... 20 x 11 x 3,5 mm
MX631, MX631D, MX634, MX634D/C ......... 20,5 x 15,5 x 4 mm
MXB632, MXB32D ...cocevivirinieiiirenieisienieeeieeeene 28 x 15,5 x 4 mm

MX633, MX633P22
MX646, MX646N

22 x 15 x 3,5 mm
...28 x 10,5 x 4 mm

MXE48, MXEABPLE wovvoroeooooeoeeoeoeoeoe 20 x 11 x 4 mm
MXB4A8N, MXBAON oo 23 x 9 x 4 mm
X640 oo .32 x 15,5 x 6 mm

MX642, MX 643, MX644, MX645 .. .. 30 x 15 x 4,5 mm
MXB58 ...ttt 25 x 10,5 x4 mm
adap. desky ADAPLU, -MTC s dekod. 45 x 15 (26,5) x 6 (8) mm

*) Hlidani nadproudu vzdy pro celkovy proud funkénich vystupl. Pro zamezeni problému studeného startu Zarovek aj.
(proudové Spicka pfi zapnuti, vedouci k odpojeni) muZze byt pouZzita vlastnost softstart (CV125 = 52 atd.).
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Typ dekodéru maze byt v pfipad é potfeby nacten z CV250: 197 = MX617 199 = MX600  200=MX82
201=MX620  202=MX62 203=MX63  204=MX64  205=MX64H 206=MX64D 207=MX680 208=MX690
209=MX69  210=MX640 211=MX630-P2520  212=MX632 213=MX631  214=MX642

215=MX643 216=MX647 217=MX646 218=MX630-P25K22 219=MX631-P25K22
220=MX632-P25K22  221=MX645 222=MX644 223=MX621 224=MX695-RevB
225=MX648 226=MX685 227=MX695-RevC 228=MX681 229=MX695N
230=MX696 231=MX696N 232=MX686 233=MX622 234=MX623

235=MX687 236=MX621-Fleischmann  240=MX634 241=MX686B

242=MX820B 243=MX618 244=Roco NextG ~ 245=MX697 246=MX658 247=MX688

248=MX821  249=MX648-RevC,D 253=MX649  251=Roco 2067 252=Roco ICE ~ 253=MX649  254=MX697-RevB

Update software:

Dekodéry ZIMO jsou pfipraveny na to, Ze update software mize byt proveden pfimo uZivatelem.
K tomu se pouziva pfistroj s funkci update (pfistroj pro update dekodérti ZIMO MXDECUP, od 2011
MXULF, nebo ovladac-centrdla MX31ZL nebo zakladni pFistroj MX10). Proces update se pak
odehrava bud z USB-sticku (MXULF, MX31ZL / MX10) nebo z poc¢ita¢e s programem ,ZIMO Sound
Program“ ZSP nebo ,ZIMO Rail Center* ZIRC (MXDECUP).

Identicka hardwarova a softwarova konfigurace se pouzije i pro nahravani zvukovych projektd do
zvukovych dekodérd ZIMO.

Dekodér neni nutné vymontovavat; lokomotivu neni nutné rozebirat; postavi se beze zmény na up-
datovaci kolej (pfipojenou k updatovacimu pfistroji) a proces se spusti z pocitace.

Upozornéni: Zafizeni v lokomotivé, pfimo spojend s kolejnicemi (tedy nenapéjena z dekodéru) mo-
hou proces update omezovat; rovnéz zasobnik energie, nejsou-li dodrZena opatteni podle kapitoly
.Montéz a pfipojeni...“, odstavec ,PouZiti externiho zasobniku energie®, tlumivka!

Vice informaci k update dekodér(i: viz posledni kapitola a www.zimo.at!

Samozfejmé je mozné provést update software na pozadavek jako sluzbu v dilné ZIMO nebo u ob-
chodnikd.

Opatreni proti pfetizeni a ochrana proti pfehrati:

Vystup pro motor i funkéni vystupy dekodért ZIMO jsou ve svych vykonovych rezervach navrzeny
velmi velkoryse a kromé toho vybaveny i ochranami proti zkratu a pfetizeni. V pfipadé pretizeni do-
jde k vypnuti.

Tato opatfeni nesméji byt zaménéna s neznicitelnosti dekodéru!

Spatné pripojeni dekodéru (zaména dratd) a elektricky neoddélené spojeni mezi motorem a kovovymi dily lokomotivy
nemuseji byt vzdy rozeznany a vedou k poSkozeni koncového stupné nebo i k iplnému znic¢eni dekodéru.

Nevhodné nebo poSkozené motory (napf. se zavitovymi zkraty nebo zkraty na komutatoru) nejsou vzdy rozeznatelné
podle vysokého proudového odbéru (vada se projevuje Spickovym pretizenim) a mohou vést k poSkozeni dekodéru, nékdy
k poskozeni koncového stupné dlouhodobym pdsobenim.

Koncové stupné dekodéru (jak pro motor, tak i u funkénich vystupd) nejsou ohrozeny jen pretizenim, ale také (v praxi
pravdépodobné castéji) napétovymi Spickami, které pochazeji od motoru nebo jinych spotfebic¢t induktivniho charakteru.
Tyto 3picky mohou v zavislosti na napéti v kolejich dosahovat i nékolik set Voltd a jsou pohlceny svodici prepéti
v dekodéru. Kapacita a rychlost téchto prvki je ale omezend; proto nema byt napéti v kolejich nastaveno zbytecné vysoko,
tedy ne vy$Si, nez je pro dané vozidlo uréeno.

Dekodéry ZIMO jsou vybaveny méficim Cidlem pro stanoveni aktualni teploty. PFi pfekroceni pri-
pustné hraniéni hodnoty (cca 100°C na desce) bude vystup pro motor odpojen. Jako signalizace to-
hoto stavu blika €elni osvétleni v rychlém taktu (cca 5 Hz). Opétovné zapnuti probéhne automaticky
s hysterezi cca 20°C (tedy pFi poklesu teploty na cca 80 C) po asi 30 s.
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MX616 MX616
d strana F,’."'VOdud.v | pohled na stranu procesoru
(zde jsou pfipajeny vodice!) (v této poloze je dekodér nasunut do zasuvky v lokomotivé!)
re v 1S bl
pajeci plosky ﬁ plus po e RN ] m— svitia vzadu (zluty)
[ === motor vpravo (oranzovy) . o svétla vpredu (bily)
zem [_] .E: motor vlevo ($edy) = .

- . . l M ] = kolcjnice leva (Cerny)
funkéni vystup FA4 || --E kolejnice prava (rudy) ] BB [ s KOlEINICE PrAVA (TUC)
funkani vystup FA3 Dl. | mm kolejnice leva (Serny) -
funkéni vystup FA2 [ =5— svétla vpredu (bily) LT - ||.— motor vlevo (Sedy L
funkéni vystup FA1 u - . [l svétlavzadu (Zluty) . l. o [l = motor vpravo (oranZovy)

MX617
pohled na stranu procesoru
(v této poloze je dekodér nasunut do zasuvky v lokomotivé!)
(Jm HE =

pajeci plosky
. ] | =p—=svétla vzadu (Zluty) o
B = svstia voreau (oiy) funkeni vystup FA1 [ Jom N B

MX617

strana pfivodu
(zde jsou pfipajeny vodice!)

funkeni vystup FA1
funkéni vystup FA2
funkéni vystup FA3
funkéni vystup FA4

. ] | e sVé&tla vzadu (Zluty
o y)
[ === kolejnice leva (gerny) funkéni vystup FA2 l:l: ' [ ] | . .

OJ I B[ = svétia vpiedu (bily)

==——kolejnice prava (rudy) funkéni vystup FA3 [[_] . e
LN P - i |olcjnice leva (Sern
zem |:|l - . I l [ == motor vievo (Sedy) funkéni vystup FA4 [ I I-I .? kole}nice pravé(l (rud);'/))
- ! BN L= motor vpravo (oranZovy) -I - . I I . iy,
N = s pol zem [ N == = [ === motor vievo (Sedy)

plus pol ] = ! TT] : .@ motor vpravo (oranzovy)



Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

MX618N18

strana konektoru (Next 18)
kolejnice leva
motor vlevo

MX622, MX622R, MX622F
podobny: MX620
strana pfivodua

kolejnice leva
svétla vpredu

funkéni vystup FA2 funkéni vystup FA6 T &
SUSI (Data) nebo FA4 + plus pol pajec plOSky
ZEM ZEM

+ plus pol SUSI (Clock) nebo FA3

funkéni vystup FA2
funkéni vystup FA1
plus pdl pro SUSI
SUSI CLOCK nebo FA3
SUSI DATA nebo FA4
ZEM -
|
programovaci plosky,
nepouzivat!

funkéni vystup FAS
svétla vzadu
kolejnice prava

funkéni vystup FA1
motor vpravo
kolejnice prava

1

Upozoméni FA3, FA4:

jako logické funkéni vystupy na
pinech SUSI, pokud

CV124, bit 7=1
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MX620N pop¥F. MX622N (s 6pdlovym pfipadjenym konektorem)
pohled na stranu procesoru
(v této poloze je dekodér nasunut do zasuvky v lokomotivé!)

vodice
svétla vpiedu
svétla vzadu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vlevo
motor vpravo

plus pdl (modry)
motor (oranzovy)
motor (Sedy)
kolejnice (rudy)
kolejnice (cermny)
svétla vpiedu (bily)
svétla vzadu (Zluty)

1

MX600, MX600R horni strana s vyvody
(jednostranny dekodér, jen tato strana je osazena)
FA3 a FA4 na druhé strané nejsou podporovany
- - motor vpravo (oranzovy)
= II 1 - - l svétla vpredu (bily)
mnmvy motor vlevo (Sedy)
] e spole&ny pluspdl (modry)
— & ™7 Kolejnice prava rudy)
gemy kolejnice leva (Serny)
?"‘Y svétla vzadu (Zluty)
funkéni vystup FA1 (zeleny)
funkéi vystup FA2 (hnédy)

MX621, MX621R, MX621F

strana pfivoda

(zde jsou pripajeny vodice!)
|
|

programovaci plogky,
nepouzivat!

ZEM

1

pajeci plosky

V piipadé potfeby pomocny vyvod zemé
mezi diodami a kondenzatorem

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

vodite
plus pdl (modry)

svétla vzadu (Zluty)

MX621N (= MX621 s 6pdlovym pfimo pfipajenym konektorem)
pohled na stranu procesoru
(v této poloze je dekodér nasunut do zasuvky v lokomotivé!)

svétla vzadu
svétla vpiedu

motor (oranZovy) kolejnice leva

motor (Sedy)

kolejnice (rucly) kolejnice prava
kolejnice (¢erny) motor vlevo
svétla vpiedu (bily) motor vpravo

1

MX623 horni strana s vodi€i
programaovaci plodky,
kontaktovani zakdzéanol

MX623 horni strana — zapojeni pajecich ploSek (PluX12)

programavaci plaky,
Kontaktovani zakazénal

MX623 spodni strana

oraniovi . motor vprave svétla vpiedu
by motor vpravo (oranZovy) motor vievo plus pél FAS, FA4 jsou |
= Ssdi_mourjsvétia vpledu (bilf) tg::}::zz pra své}]ﬁ"\’,‘:::l: logické vystupy ZEM [}
motor vievo (Sedy) funkeni vistupy  FA1 FA3
plus pél (modry) funkéni vystupy  FA2 FA4

kolejnice prava (rudy)
kolejnice leva (Serny)
svétla vzadu (Zluty)

SUSI CLOCK nebo servo 2, FAB ||
SUSI DATA nebo servo 1, FA5 [[]

MX630 horni strana s vodigi
programovaci ploghy,

programovac plogky,
kortaktowan( zakazanol

kontaktowdni zakdzano!

plus pdl (modry)

modry

amew  Motor vpravo (oranZovy) susl, serva (2,
= bili - gvétla vpredu (bily) plus pol
ety motor vievo (Sedy) motor vpravo
y rudy motor vlevo

kolejnice prava (rucy)

= 50y Kolejnice leva (Eemy)

zeleny SvEtla vzadu (Zluty)

funkeéni vystup FA1 (zeleny)
funkeéni vystup FA2 (hnédy)

kolejnice prava
kolejnice leva

bingdy

MX630 horni strana — zapojeni pajecich ploSek

funkéni vystupy FA1
funkéni vystupy FA2

MX630P (s PluX 16)

programovaci plodky,
kontaklovani zakézano!

1) nebo FA5, FAG SUSI, serva (2, 1) nebo FA6, FAS
ZEM plus pol ZEM

svétla vpiedu motor vpravo svétla vpredu

plus pol motor vlevo plus pél

-— (index) kolejnice prava --- (index)

svétla vzaclu kolejnice leva svétla vzadu

FA3 funkéni vystupy FA1 FA3

FA4 funkeni vystupy FA2 FA4
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MX631 horni strana
elektrolyt minus
(toto NENi ZEMI)

_
funkEni wistup FA3 zeleny
_

Fluty

SUSI DATA (FAB, servo 2) Mo
SUSI CLOCK (FAS, sema 1) &g,

funkini swistup FA4 oranZovy

udy

ZEM
MX631D, C horni strana

+ 5

funkeéni wystup FAS
funkeni wystup FAZ
funkeni wystup FA1
plus ol

elakirolyt minus
matar 1

matar 2

ZEM

kolejnice leva
kolelnice prava

funkéni vystup FA2
funkéni vystup FA1
—_— syitla vpiedu
+ svetla vzadu
m spoleény plus pol (i pro elektrolyt)
motor vievo
motor vpravo
— kolejnice leva
e—— kolejnice prava

pin blokovan (kddovani)
nepoUZito

nepoUZito

svdtla vpfedu

svétla vzadu

SUSI DATA (FAB, servo 2)
SUSI CLOCK (FAS, servo 1)
funkéni wystup FAS
nepoUzito

nepoLUFito

nepoLUFito

MX631 spodni strana

programovaci plogky, kontaktovani zakazanol ZEM
—

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

kolejnice prava

C
elektrolyt i ;
RIS r kolejnice leva
C motor vpravo
[ motor vievo
Pozorl
toto c
MNENI ZEMI [ d svétla vzadu
L, svétla vpredu
s [ funkEni vystup FA1
fje-li nutng) C funkéni vystup FA2
MX631D, C s odnl strana o
programaovaci plogky, kontaktowani zakazanul p Typy ":C\,,Se od ty-
pu D" liSf prove-
denim funkénich
elekirolyt o vystupl F3 a F4:
minus pg)kudﬂz nenf zapojeno MX631D: F3 a F4
pres 21-polowy konsktor jsou _normalni® V)'/-
Foz stupy (jako svétla
o plus pol vpredu, svétla
MNEM] ZER! 9

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

>220 u -
35V -

vzadu,...).
MX631C: F3 a F4
jsou ,logické* vy-
stupy.

MX632 horni strana
aMX632V, MX632W

elektrolyt jaka zasobnik (je-li nutmy)

elektrolyt minus
{toto NEN ZEMY

ZEM hndy
R —

elektrolyt (spoletnf
i,

minus Plus pal) oy

SUSI D (FAB, servo 3)
sUsicl (FAE senvo 1)
oranzovy

féni vist. FAB —c2
—h

Ty

Pozor
tota MENT ZEM!

UPOZORNENI, Vistupy FAS, FAB isou fialov

pokug SUS! neni aktivavdn fsiz C124, bit 7)
a sarvo nen v provozu (CY181, 182)

funkeéni wstup FAZ

funkéni wystup FAT

svetla vpredu

swetla vzadu

spolegny plus pal (i pro elektrolyt)
moatar vieva

motar vpravo

kolejnice leva

kolejnice prava

nizké napéti

jen MXB3ZV. 1.5W
nebo MXBIZVW. S Y

MX632, ..V, ..W dolni strana
Tyto plosky jsou tézko pfistupné
(smrét'ovaci trubicka), proto
je lépe je pouzit na horni strané!

nizké napéti (1,5 nebo 5 V)
funkéni vystup FA4
funkéni vystup FAS
\ , funkéni vystup FA6

programovact plogky,
kontaktovani zakazénol  ZEM
—

rudy

kolejnice prava
kolejnice leva
motor vpravo
motor vlevo

plus pal

svétla vzadu

svétla vpredu
funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2
______ funkéni vystup FA3

plosky propojeny: MX632V (5 V)
nepropojeny: MX632W (1,5 V)

MX632D, C horni strana

a MX632VD, MX632WD
elektrolyt jako zasobnik (je-li nutny)
(pokud neni na desce lokomotivy automaticky piipojen pies konektor)

+5Y

elektrolyt
minus plus pdl
plus pal
eleltrolyt minus
motor 1

motor 2

ZEM

kolejnice leva
kolejnice prava

Paozorl

toto |
NENI ZEMI

pin blokovan (kodovani)

funkéni vystup FA3 nepouZito
funkéni vystup FAZ nepouZito
funkeéni vystup FA1

svétla vpredu

svella vzadu

SUSI DATA (FAB, servo 2)
SUSI CLOCK (FA5, servo 1)
funkéni vystup FAL

funkeni vystup FAS

funkeni vystup FAG

nizké napsti (..., W)

MX632D, C, VD, WD spodni strana

nizké napsti (1,5 nebo 5 V)
funkéni wystup FAd

funkénivystup FAS
I funkéniwstup FAB
\

prograrmovaci plosky,
kontaktovani zakézano! 7
—

plus pdl vzadu,...).

stupy.

plogky prapajeny: MXEI2X (5 V)
neporpojeny; MMEIZY (15V)

pokudjiz nenf Typy ,C* se od typa ,D* li§i prove-
S peloim denim funkénich vystupt F3 a F4:
koneldarem MX63D: F3 a F4 jsou ,normalni* vy-

stupy (jako svétla vpfedu, svétla

MX632C: F3 a F4 jsou ,logické” vy-
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MX633 s vodiéi horni strana

Vystupy SUSI jsou alternativné

pouZitelné jako vystupy

MX633P22

horni strana (s Plux22)

funkéni vystup FA3
SUSI Data (servo 2)
elektrolyt plus

pro servo

funkéni vystup FA3 motor vpravo
spinaci vstup motor vievo
SUSI Data (servo 2) SUSI Clock (servo 1) koleini -
—7" elektrolyt plus kolej'n!ce pra’va
ZEM olgjnice leva
biy = AR funkent wstup FA1
c}; ,— svétla vpfedu — motor vievo cni vy p
meary — spol. pluspal _L kolejnice prava funkéni vystup FAZ2

funkcni vystup FA4
funkéni wstup FAS
funkéni wystup FAG
funkéni vystup FA7

programovaci plosky,
kontaktovani zakazano!

——228 funkéni vystup FA1

ey kolejnice leva
Ut svétia vzadu

funkéni vystup FAS
funkéni vystup FAT

nnédi fynkéni vystup FA2
| I — |

programovaci plosky,
kontaktovani zakazano!

funkéni wstup FAS

strana 9

spinaci vstup

SUSI Clock (servo 1)
ZEM

svétla vpredu

spol. plus pol (+)
-— (index)

svétla vzadu
reproduktor
reproduktor
funkéni vystup FA4
funkéni vystup FAG

MX634 horni strana
modry = elektrolyt plus (= spol. plus pdl)

hnédy . funkéni vistup FA2
ZeRNY —— funkéni wstup FA1
bity == gy&tiavofedu

Zluty svétlayzadu |
spolecny plus padl
- maotor vievo
oranzovy == maotor vpravo

kolejnice leva
TUDY s ol jnice prava

Sedy === glekirolyt minus (NE ZEM!)

Cerny arz m.

MX634D, C horni strana

+5V 200 mA pin blokovan (kédovani)
funkéni vystup FA3 neobsazeno
funkéni vystup FA2 neobsazeno
funkéni vystup FA1 svétla vpredu
spoleény plus pol svétla vzadu
elektrolyt minus SUSI Data (FAG, servo 2)
motor vievo SUSI Clock (FAS, servo 1)
motor vpravo funkéni vystup FA4
ZEM FAS logicky
kolejnice leva FAG logicky
kolejnice pravé neobsazeno

s CV8 =3 > MX634D bude zménén na MX634C (tzn. vystupy FA3, FA4 budou logické vystupy)
s CV8 =4 > MX634C bude zménén na MX634D (tzn. vystupy FA3, FA4 budou ,normélni* funkéni vystupy)

MX634 spodni strana

MX640 horni strana
5V, 200 mA napajeni (pro mala serva)

funkéni vystup FA3
fialova - fialova

programovaci plosky,
kontaktovani zakazano!

————— reproduktor - reproduktor
i fUNKENI VYStup FA2
e fUNKENT VYStUP FA1
—— SV&tla VpFedU

L] svétla vzadu

noxa spole&ny plus pél
=% __ motor vievo
ik motor vpravo
kolejnice leva
e e KOlENICE prava

spinaci vstup 1

tema

spinaci vstup 2

MX640D, C horni strana

(zde se nachéazi 21pdlovy konektor!) LED (10 mA) nebo

Jagd FA8
pmgramv:wam' p{n;ky, \Png?gﬂv_ysn:tpy;
kontaktovani zakazanao! 5V, 200 mA pro mald serva i Z‘E%"I"ﬁ
+ V, 200 mA max. pin blokovan Jenp :
funkéni vystup FA3 reproduktor
funkéni vystup FA2 reproduktor

funkéni vystup FA1
spole¢ny plus pol

svétla vpiedu
svétla vzadu

funkéni vystup FA4
funkéni vystup FA3

spinaci vstup 2 spinaci vstup 1

neobsazeno SUSI Data
motor vlevo SUSI Clock ZEM
motor vpravo funkéni vystup FA4 SUSI Data
ZEM nechsazeno
kolgjnice leva neobsazeno SUSI Clock
kolejnice prava spinaci vstup 1 SUSI plus

MX640, MX640d, C spodni strana

adaptérové desky"
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MX642 horni strana
elektrolyt jako zasobnik (e-li nutny)

programovaci plosky,
kontaktovan! zakazano!

elektralyt minus

funkeni wystup FA3 (tot NENI ZEM1)

elektrakyt
minus

fialevy reproduktor

L TeRvT reproduktar
hnédi funkEni wystup FAZ
2elenit flnkiEni wystup FAT
bilf_ evEtla vpFedu
SUSID (FA3, servo 2) , MY otz yzady
SUSICIHFAT, serva 1) T30 512 pa () pro elekiralyt)
funkEnf virstup FAd =0 otor vievo
funkinl wistup FAS 0L vpravo
funkéni wistup FAG %L kolejnice leva

kolejnice prava

_
Pozar, oY
toto

NEN ZEMI

FRNNENENG

ANENTERENNE

elektrokyt
plus

modry

(je spolecny
plus pal)

ZEM spinaci vstup

MX642D, C horni strana

: ; Fa i Wystupy SUS| jsou alternativng pouzitelng

elektrolyt jako zasobnik, je-li nutry ako logicke wystu ystu ro serva nebo LED
{pokud neni na desce lokomotivy a automaticlky piipojeny pfes konektor J(,:NI SABJ‘ EED spéys\ginaﬁpgrgti ZEMI

(na rozdil od "normalnich” wstupl)

programaovaci plogky,
kontaktovani zakazanaol

————

elektralyt +6Y (200 mA) pin blokovan {(kadovani)
minus funkéni wystup FA3 reproduktor
""" funkini vystup FA2 reproduktor
Pozar 8 funkeni vystup FAT svEtla vipfedu
toto plus pal svetla vzadu
NERI ZEMI elekirolyt minus SUS| DATA (FAB, serva 7)
motor 1 SUSI CLOCK (FAY, servo 1)
rmotaor 2 funkeéni wystup FA4
elekirolyt ZEM fnkEn vstup FAS
pllis kolejnice leva funkeni vistup FAG

kolejnice prava

spinaci vstup

[spolecny
plus pol)

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

MX642 spodni strana

(zde jsou pripajeny vodice!)

kolejnice prava
kolejnice leva
motar vpravo
rmator wieyo

plus pol (i pro elektrokyt)
svetla vzadu
svetla vpfedu
funkeni wystup FA1
funkéni wystup FAZ
reproduktor
reproduktar

oraniowy

figlowy
figlowy

[
=
[5
=
=
[3
[5
[3
=
=
=

MX642D, C spodni strana

POZOR:
Existuji lokomotivy,
u nichz musi byt MX640D
nasunut horni stranou nahoru,
a takové, u nichz ,horni strana“
musi pfijit dolu.

NOOOO000000

MX643P16 horni strana (s PluX16)

elektrolyt jako zasabnik, je li nutny
{obvykle na desce lokomotivy @ automaticky pfipojeny pfes kanektar)

wystupy SUS| jsou alternativing

pouZitelne jako wystupy pro serva Blektrolyt

plus elektrolyt
minus
SUSIDATA (serva 2) SUSI CLOCK (serva 1)) (ZEM)
elektralyt plus ZEM
motor voravo svetla vpredu
motor vleva plus pal (+)
kolejnice prava - (index)
kolejnice leva syEtla vzadu
funkEni wystup FA1 reproduktor
funkEni wystup FAZ reproduktar

E
programovaci plogky,
kontaktovani zakazano!

|
programovaci plogky,
kontaktovani zakazanol

MX643P22 horni strana (s PluX22)
wystupy SUSI jsou alternativng
pouZitelné jako wystupy pro serva

funkEniwystup FA3
SUSI DATA (servo 2)

spinacivstup
SUSI CLOCK (servo 1)

elektrolyt plus ZEM

matar vpravo svetla vpfedu
mataor vleva plus pal (+)
kolejnice prava -—- (index)
kolejnice leva svEtla wzadu
funkeniwystup FAT reproduktar
funkeéniwystup FAZ reproduktar
funkeni wystup FAS FA4

funkeni wystup FAT7 FAR



Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

+ 5 (200 mA)
funkéni wstup FA3
funkiéni wystup FAZ2
funkeni wystup FA1
plus paél (+)
elektrolyt minus
motor 1

motor 2

ZEM

kolejnice leva
kolejnice prava

POZOR: Tovamns zabudované
dekodéry (,OEM®) maji z¢asti méné
funkénich vystupd, nez je zde uve-
deno (napf. jen svétla, FAl, FA2),
vzdy podle potfeby daného modelu.

MX645 s vodiéi horni strana

wystupy SUSI jsou alternativng

MX644D, C horni strana (s 21p6lovym konektorem ,MTC")

ZEM
reproduktor
reproduktor
svetla vpledu
=vEtla vzadu

SUSIDATA (FAB, serva 2)
SUSI CLOCK (FAT, serva 1)

funkéni wystup FA4
funkéni wwystup FAS
funkeni wystup FAB
spinaci vstup

FAZ, FA4 jsou u MeB44C
provedeny jako logicke wystupy,
u WHE440 jako "normalni funkEni wystupy

pouZitelng jako wystupy pro serva

funkeni vystup FA3
spinaci vstu,

programovact plagky,
kontaktovani zakazano!

——
(mimmmm ¥~ elektralyt plus

p
SUSI DATA (servo 2) SUSI CLOCK (serva 1)

ZEM

oranavy
} . =
svétla vpiedu p—
1Us pal (+) -
P Gerny
fialowy et
i reproduktar zeleny

reproduktar = reay

funkeni vistup FAG
funkéni wistup FAS
funkeni vystup FAB
funkeni wystup FAT

MX645P16 horni strana (s PluX16)

elektrolyt jako zasobnik, je-li treba
(obvykle na desce lokomaotivy a autamaticky pripojen pfes konektor)

programovach plogky,
kontaktovani zakazanol
 —

LI

SUS| DATA (serva 2)

wystupy SUSI jsou alternativng
pouZitelné jako vystupy pro serva

motor voravo
motar vievo
kolejnice prava
kolejnice leva
svétla wzadu
funkEni vystup FA1
funkeni wystup FAZ

plus

5USI CLOCK (serva 1)

minus  modrj

programovaci plogky,
kantaktovani zakazano!

elektralyt

" funkent wistup FAB

elektrolyt plu FEM

motor vprava svEtla vpfedu
maotor vievo plus pal (+)
kolejnice prava --- (index)
kolejnice leva svEtla vzadu
funkEni wystup FA1 reproduktor
unkeéni wystup FAZ2 reproduktor

strana 11

MX644D, C spodni strana POZOR:

Existuji lokomotivy,
u nichz musi byt MX644D
nasunut horni stranou nahoru,
a takové, u nichz ,horni strana“
musi pfijit dolu.

elektrolyt jako zasobnik, je-li potieba
(pokud neni na desce lokomaotivy a automaticky pfipojen pies konektor)

(soucasne
elektralyt  PlUS pol)

FPozar
toto
MNEMI ZEM!

elektrolyt

MX645 (vSechny typy) spodni strana
+ 5% (200 ma) pro serva aj. - pfipojit na tantal

MX645P22 horni strana (s PluX22)
wystupy SUSI jsou alternativiné
pouZitelne jako wstupy pro serva

— funkéni wystup FA3 spinaci vstup
1 SUSI DATA (servo 2) SUSI CLOCK (servo 1)

elektrolyt plus ZEM
rnotor vpravo svEtla vpFedu
rmotar vievo plus pal (+)
] kolejnice prava -—- (index)
kolejnice leva svétla wzadu
'lI funkeni wystup FAT reproduktor
funkini wystup FAZ reproduktar
funkeni wystup FAS Fad
unkeni wystup FAT FAG

funkéniwstup FAR

daptérové desky"

i, poprF. a

r

Viz také kapitola 7, "Lokomotivn
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MX646, ...R, ...F horni strana
(zde jsou pripajeny vodice!)

extemni pfidavny elektrolyt (max. 220 oF) jako zésobnik pro zvuk (piipojit proti ZEMID

aranfovy

fialowy

MX646N,...W horni strana

extemi pifdavny elektrolyt (max. 220 UF) jako zésobnik pro zvuk (piipajit proti ZEMI)
- plus pol

25 fialovi

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

SUSIPLUS
SUSICLOCK

plus pol

svétla vzadu
svétla vpiedu
kalejnice levé
kolejnice prava
rmotor vpravo
motor vievo

2x reproduktor

SUSIDATA
ZEM

SUSIPLUS
SUSI CLOCK
SUSIDATA
ZEM

|

svétla vzadu
svétla vpiedu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo 1
2x reproduktor

5

plodky,

pragramon
kontakiovar

MX646, ...R, ...F spodni strana
(zde jsou péjeci plosky!)

L 2x reproduktor

motor vpravo

motor vievo
kolejnice prava
kolejnice leva
svétla vpredu

svétla vzadu

plus pol (i elektrolyt)

oranovy

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

MX646N, ...W spodni strana

2 fialovy 2x reproduktor

motor vpravo 1
motor vlevo
kolejnice prava
kolejnice leva
svétla vpiedu
svetla vzadu

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

MX649, ... F horni strana
SUSI Clock - FA3

SUSI Data - FA4

R, ...

MX649N, ...L horni strana

SUSI Clock - FA3

SUSI Data - FA4

m Zuty svétla vzadu == svétlavzadu
- ) rnZoEdhrAy - - —Pily___ svétla vpfedu o ZEM - - —.l .- st fed
spole¢ny plus pol TE lll gerny koleinice leva spole€ny plus pol [C— ————m SVela vpreau
funkéni vystup FA2 zneTenyy_g I | rudy kole}nice prava funkent vystup FA2 I"I “I .. — —— lolenice leva
T fedy funkéni vystup FA1 ini 4
funkenfvystup FAT . ' I"H ey motor vievo v a0 m 0 = === kolejnice prava
x reproduktor __fiaslovy = - ] Motor Vpravo  2x reproduktor Ty .- ".- mo:or vlevo
—_—l motor vpravo
MX647N, ...W horni strana MX647N, ...W spodni strana MX658N18

—funkéni vystup FA1
_—plus pdl

svétla vzadu
svétla vpiedu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo 1
2x reproduktor

funkéni vystup FAG
funkéni vystup FAS

motor vpravo 1
motor vievo
kolejnice prava
kolejnice leva
svétla vpiedu
svétla vzadu

funkéni vystup FA4
funkéni vystup FA3
funkéni vystup FA2

strana konektoru (Next18)

EEEER kolejnice leva kolejnice leva
motor vlevo svétla vpredu

mmmmmo o funkéni vystup FA2 reproduktor

SUSI (Data) nebo FA4 + plus pol

ZEM ZEM

+ plus pél
reproduktor
svétla vzadu
kolejnice prava

SUSI (Clock) nebo FA3
funkéni vystup FA1
motor vpravo
kolejnice prava

Upozoméni FA3, FA4:
jako logické vystupy
na pinech SUSI,

kdy? CV124, bit7 =1

motar vprawvo {oranzowy)
svetla vpredu (bily)
motar vievo (Sedy)
edy plus pél (modry)
iy Kolejnice prava (rudy)
. kalejnice leva (Cemy)

WY svatla vzadu (Futy)
ZRENY fnieni vystup FAT (zeleny)
hnédy funkéni wystup FA2 (hnédy)
2=fialovy 2% reproduktor (fialovy, fialowy)

MX648 horni strana — zapojeni pajecich ploSek

DATA CLOCK
SUSI, servo 2, FA6 [ ¢amm SUSI servo 1, FAS

funkéni vystup FA3 [0 (O ZEM
motor vpravo o Ol svétla vpredu
motor vievo e plus pol (+)
kolejnice prava =0 = funkénivystup FA4
kolejnice leva EQ svétla vzadu
funkéni vystup FA1 [0 O reprocluktor
funkéni vystup FA2Z [0 (7 reproduktor

MX648P (s PluX 16)
DATA CLOCK

SUSI, serva (2, 1 ) nebo FAB, FAS
plus pol (+) ZEM
motor vpravo svétla vpiedu
motor vievo plus pol (+)
kolejnice prava - (index)
kolejnice leva svétla vzadu
funkéni vystup FA1 reproduktor
funkéni vystup FA2 reproduktor



Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

3. Konfigurovani (adresovani a programovani)

Dekodéry ZIMO mohou byt adresovany (= zapsani adresy vozidla) a programovany (zapsani a na-
Steni proménnych — CV) jak

- v ,servisnim modu®, (tedy na programovaci koleji) adresovany (= zapsani adresy vozidla) a
programovany (zapséani a nacteni CV — proménnych), tak i

- ,provoznim maédu* (také ,programovani na hlavni koleji = ,PoM*; programovéani CV v ,provoznim
modu” je mozné vzdy, potvrzeni programovani a ¢teni naopak jen tehdy, pokud digitalni systém
podporuje ,RailCom"*.

3.1 Programovani v ,servisnim modu“ (na programovaci koleji)
Aby bylo programovani skute€né mozné, musi byt vypnuta zabrana programovani, tedy
CV144 =0 nebo 128 (128: v tomto pripadé je povoleno programovani, ale zablokovéano update)

Toto (CV144 = 0) je sice nastaveno defaultné, ale v nékterych zvukovych projektech je zabrana
programovani nastavena jako ochrana proti neimysinym zménam. Proto je UCelnd jeji kontrola,
zejména pokud dfivéjSi pokusy o programovani selhaly.

Potvrzeni probéhlych programovéni, jakozZ i ¢teni CV, se na programovaci koleji uskutecriuje po-
moci proudovych impulsu, které dekodér vytvari kratkym zapinanim motoru a/nebo ¢elniho osvét-
leni. Pokud tyto spotfebi¢e neodebiraji Zadny proud (nejsou pfipojeny) nebo maji maly odbér, neni
potvrzeni programovacich krok( a ¢teni CV mozné.

Jako pomoc je mozné aktivovat (CV112, bit 1) nahradni potvrzovani pomoci vysokofrekvenénich
impulst koncového stupné. Zda tato metoda v konkrétnim pfipadé pomuze, je ale zavislé na pouzi-
tém digitalnim systému.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
= 0: bez zabrany programovani a update

Bit 6 = 1: dekodér nelze programovat v ,servisnim
moédu”; ochrana proti nedmysinému preprogramo-

zébrana progra-

movani a update . 0 P £
Upozornéni: zabrana pro- blty vania snja,zanl 47 . Py
144 ol i nebo Upozornéni: Programovani v ,provoznim maodu
gramovani v CV144 nema
vliv na CV144 jako tako- 6,7 255 (.na hlavni koleji*) neni blokovano (protoZe probiha

Vé; proto je zruseni za-

iSer za provozu a je cilené oslovena konkrétni adresa).
brany mozné

Bit 7 = 1. Z&abrana update software pomoci
MXDECUP, MX31ZL nebo jinych prostredkd.

Bit 0 = kfivka zvuku v zavislosti na poZadované hodno-
té (0) nebo na zatézi (1), vlastni kfivka definovana

o 4= v CV137, 138 a 139.
112 | Specidni promén- 0-255 00000100 | Bit1=0: Normélni potvrzeni v ,servisnim médu®, tedy
na ZIMO tedy bit 1= 0 spinani vystupu pro motor a svétla.
(norméiné) = 1: Vysokofrekvené&ni proudové impulsy pro potvr-

zeni jako opatfeni, pokud motor/svétla nestaci.
Bit 2 = 0: Impulsy &isla viaku vypnuty atd.
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POZOR: Hodnoty CV ve stavu pfi expedici u zvukovych dekodérd NEODPOVIDAJI defaultnim
hodnotam, uvedenym v nasledujicich kapitolach; ale inicializa¢nim hodnotam aktualné nahraného
zvukového projektu!

Zejména casto se to tyka

CV29 - zde je casto vypnut analogovy provoz (bit 3 = 0); v pfipadé potfeby zapnout pomoci
CV29 = 14!

CV144 — zde je ¢asto zapnuta zabrana update (bit 7 = 1), ob¢as i zabrana programovani (bit 6 = 1);
pred update nebo programovanim tedy nastavit CV144 = 0!

CV3, 4 — hodnoty zrychleni a brzdéni jsou casto nastaveny na vySSi hodnoty (napf. 12).

CV33, ff — mapovani funkci je ve zvukovych projektech casto prizpdsobeno konkrétnim modeldm
lokomotiv.

...a zejména samozrejmé zvukova CV (od CV265) a (méné ¢asto) i vSechna ostatni CV.

3.2 Programovani v ,provoznim modu” (na hlavni koleji, ,PoM*)

Programovani v ,provoznim maddu®, historicky mladSi metoda, také oznacovano jako ,Program-
ming-on-the-main“ = PoM, ,Programming-on-the-fly*.
Podle platnych norem NMRA-DCC je na hlavni koleji mozné jen programovani a ¢teni CV, ne ale

zadani nové adresy vozidla; urcité digitalni systémy (napf. ZIMO od generace MX10/MX32) umoz-
fuji ale spole€né s ,obousmérnou komunikaci“ i zménu adresy.

VSechny dekodéry ZIMO jsou vybaveny obousmérnou komunikaci (,bidirectional communication)
dle protokolu ,RailCom*, takZe pfi pouZiti odpovidajiciho digitalniho systému (mj. ZIMO MX31ZL a
vSechny pfistroje od generace MX10/MX32) Ize i v “provoznim maodu®, tedy na hlavni koleji, potvr-
zovat UspéSnost programovani a nacitat hodnoty uloZené v CV. Proto ale musi byt ,RailCom* akti-
vovan, coz plati, pokud

CVv29,hit3=1 A CVvV28=3

Toto je sice defaultné nastaveno, v ramci nékterych zvukovych projektd nebo OEM sad CV ale
standardné vypnuto a musi byt opét zapnuto.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
Bit 0 — kanal 1 RailCom (broadcast)
konfigurace 0 =vypnut 1=zapnut
28 _g 0-3 3 ) w = P
RailCom Bit 1 — kanal 2 RailCom (data)

0 =vypnut 1= zapnut

bit 0 — smér jizdy

0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stupnd)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupfiu
14 = bit 2 — autom. prepnuti = analogovy provoz *)
0000 1110 0 = vypnut, 1= zapnut
29 | zakladni nastaveni 0-63 tedy bit 3 bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace")
=1 (Rail- 0 = vypnuta 1=zapnuta
Com za- . PR .
pnut) bit 4 — vybér kfivky rychlosti

0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6

1 = uZivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:

0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1

1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18
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3.3 ID dekodéru, nahravaci kéd, typ dekodéru a verze sw

Cv oznaceni rozsah | default | popis
ID dekodéru (= vyrobni €islo) je zapsano automaticky
250 i _pFi vyrobé: prvni byt je kéd typu dekodéru, tfi nasledu-
251 ID dekodéru bez moz- jici byty tvofi pofadové Eislo.
555 | obsahuieiked (v CV250) nosti za- - ID dekodér_u je _potFebné predeviim  (event.
553 pro typ dekoderu pisu v budoucnosti) pro pfihlasovaci proceduru k centralam
a vsouvislosti s nahravacim kédem pro ,kédované*
zvukové projekty (viz CV260 az 263).
Za priplatek pfi ndkupu mohou byt zvukové dekodéry
260 nahravaci kéd pro ZIMO pofizeny s tovarné nahranym ,nahravacim koé-
261 _kodované* zvu- _ _ dem*" a jsou tak od zacatku pfipraveny pro vioZeni ,ko-
262 kové projekty dovanych® zvukovych projektd pfislusné skupiny. Na-
263 hravaci kod Ize zakoupit a nahrat i dodate¢né:
Viz webové strdnky ZIMO www.zimo.at nebo ZIRC.
Obsah tohoto CV udava ¢&islo vyrobce, pfidélené
NMRA; pro ZIMO ,145" (,10010001").
identifikace vyrob- bez L - . ,
ce moznos- Spucasne je toto CV’p(,)uzno k rdznym resetim pomo-
ti ci pseudoprogramovani.
a 4 (,Pseudoprogramovani” znamena: programovana hodnota ne-
zapisu bude uloZena, ale vyvola definovanou akci).
HARD RESET | nefiero 145 CV 8 = ,8% -> HARD RESET (standard NMRA);
8 pomoci CV8 = 8" +145" jako _ vSechna CV se nastavi na hodnoty naposledy akti-
popr. CV8 =0 vl (= ZIMO) vované sady CV nebo zvukového projektu, nebo
} (pokud pfed tim nic takového nebylo aktivovano)
popr. pseudopro- defaultni hodnoty podle tabulky CV.
AKTIVACE 9\;3";%‘;?2‘ CV 8 =,9” -> hard reset a nastaveni na starou techni-
specialnich sad CV vpravo ku LGB MZS (14 jizdnich stuprid, pfijem Fetézce
impulsu).
DalSi moznosti: viz kapitola ,Sady CV*!
Nacteni tohoto CV udéava cislo verze software, aktual-
» né nahraného v dekodéru.
gislo verze sw Soucasné je toto CV pouzito k tomu, aby bylo mozné
viz také CV65 — Cislo bez mo- programovani pomoci digitalnich systém
subverze nosti za- s omezenym poc¢tem ¢islic pomoci pseudoprogramo-
a pisu vani (typicky priklad: stara Lokmaus).
7 pseudopro- - Jednotky = 1: nasledujici programovana hodnota +100
pomocna procedura pfi grgmovéni =2 ...+200
programovani pomoci Vb Desitky = 1: nasledujici ¢islo CV +100
,,qumgus—%" apodobn)’/gh pravo =2 +200
,nizkodroviiovych® systé- . o
mu. atd. =9 ... +900
Stovky = 0: NavySeni plati jen pro jedno programovani
=1: ... aZz do vypnuti.
» Pokud k verzi sw dle CV7 existuji jeSté subverze, je
¢islo subverze bez t’_ﬂo?' zde zaznamenana ta aktualni:
65 viz takevgr\g - Gislo no;i;a . Celkové oznaceni verze sw se tedy sklada z CV7 +65

(tedy napt. 28.15).
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3.4

Adresa(y) v digitalnim provozu

PFi expedici jsou dekodéry standardné nastaveny na adresu 3, tzn. CV1 = 3, jak pro provoz DCC,
tak i MM. Provoz na této adrese je plné mozny, ale je doporu¢eno adresu co nejdfive zménit.

V provozu DCC jde adresovy prostor pfes rozsah jednoho jediného CV, a to az do 10239. Pro ad-
resy od 128 se pouziji CV17 + 18. Pomoci CV29, bit 5 je uréeno, zda plati ,nizkd"“ adresa v CV1
nebo ,vysoka“ v CV17 + 18.

&~ B&zné digitalni systémy (mozna s vyjimkou velmi starych nebo velmi jednoduchych vyrobku)
spravuji prislusna CV a bit 5 v CV29 pfi zapisovani adresy (=“adresovani* automaticky, takze
uzivatel se nemusi zabyvat zpasobem uloZeni.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
,Nizkd" (nebo ,mala") adresa vozidla (DCC, MM);
DCC: v pfipadé provozu DCC:
1 adresa vozidla 1-127 3 Adresa vozidla v CV1 plati jen tehdy, je-li nastaven bit
MM: 5 v CV29 (zékladni nastaveni) na 0.
1-80 Jinak plati adresa v CV17 + 18, tedy je-li bit 5 v CV29
(zé&kladni nastaveni) nastaven na 1.
128 ,Vysokd" (nebo ,dlouhd*) adresa vozidla (DCC), je-li
1+7 roz&ifena adresa 0 pozadovana adresa nad 128),
18 Extended address . Adresa vozidla v CV17 + 18 plati, je-li bit 5 v CV29 za-
10239 P p
kladni nastaveni) nastaven na 1.
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stupnt)
0 =14, 1 = 28 jizdnich stupfiu
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
. . . 0000 1110 0 = vypnut, 1= zapnut
akladni nastaven ) ) .
29 | 2 ) I ) vent 0-63 tedy bit 5 bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace")
Configuration data _ .
= 0 (niz- 0 = vypnuta 1=zapnuta
ka" adre- . T _
sa) bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uZivatelské kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,hizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysokd") adresa dle CV17+18

Dekodérem fizeny sdruzeny provoz (také: ,Advanced consist")

Sdruzeny provoz (,trakce"), tedy ovladani dvou nebo vice vozidel (vétSinou mechanicky spojenych)
stejnou rychlosti mdze byt bud:

organizovan digitalnim systémem (u ZIMO obvyklé, netyka se Zadnych CV dekodéru), nebo

spravovan nasledujicimi CV dekodéru, ktera mohou byt jednotlivé programovana, nebo (Easto
obvyklé v americkych systémech) spravovéan digitalnim systémem.

V této kapitole jde jen o druhy pfipad, tedy o dekodérem spravovany sdruzeny provoz!
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zvukové dekodéry MX640 az

Cv oznaceni rozsah | default | popis
Alternativni adresa vozidla pro sdruZzeny provoz (,vi-
cenasobna trakce"), angl. ,consist".
19 sdruzena adresa 0-127 0 Pokud je CV19 > 0: Rychlost je Fizena pfes sdruzenou
consist address adresu (a ne pres jednotlivou adresu v CV1 nebo 17 +
18); funkce jsou ovliadany volitelné pres sdruzenou
nebo jednotlivou adresu, viz CV21 + 22.
e ,Dlouha“ sdruzena adresa: hodnota v CV20 se nasovi
rozsirena 100 a seéte s hodnotou v CV19, tim vznikne adresa ve
20 sdruzena adresa 0-102 0 sdruzeném provozu. TakZe napf. CV20 = 12, CV19 =
od verze sw 36.6 34 je adresa 1234; CV20 = 100, CV19 =0 je adresa
10000.
Vybér funkci, které maji byt ovladatelné pres sdruze-
nou adresu.
funkce bit0 = 0: F1 oviddana pres jednotlivou adresu
ve s'jjlrdiltzaiém =1 ...pfes sdruzenou adresu
21 provozu 0-255 0 bit1 =0: F2 oviadana pies jednotlivou adresu
) ) =1 ...pfes sdruzenou adresu
Consist address active
for F1 - F8 .. F3, F4, F5,F6, F7
bit7 = 0: F8 ovladana pres jednotlivou adresu
=1 ...pfes sdruzenou adresu
Vybér, zda ma byt Celni osvétleni oviadano pres jed-
notlivou nebo sdruzenou adresu.
bit0 = 0: FO vpred oviadana pres jednotlivou adresu
=1 ...pfes sdruZenou adresu
funkce FO vpred, bit1 =0:F0 vzad ovladana pres jednotlivou adresu
vzad ve sdruze- =1 ..pres sdruzenou adresu
ném bit2 =0:F9 vpfed ovladana pres jednotlivou adresu
22 0-3 0
provozu =1 ..pfes sdruZenou adresu
Consist address active bit3 =0: F10 vpred ovladana pfes jednotl. adresu
=1 ..pfes sdruZenou adresu
bit4 =0:F11 vpfed ovladana pres jednotl. adresu
=1 ..pfes sdruzenou adresu
bit5 =0: F12 vpied ovladana pres jednotl. adresu
=1 ..pfes sdruzenou adresu

3.5 Analogovy provoz

Dekodéry ZIMO (vSechny typy) jsou vhodné i pro konvenéni kolejisté (s transformatory, ovladaci
PWM atd.), jako pro analogovy stejnosmérny tak i pro analogovy stfidavy provoz (Mérklin, také
vysokonapétovy impuls pro zménu sméru).
Aby byl analogovy provoz mozny, musi byt

CVv29,hit2=1

To je sice nastaveno defaultné (CV29 = 14, tedy i bit 2 = 1), ale v nékterych zvukovych projektech
je analogovy provoz vypnuty. Proto je kontrola smysluplna, zejména v pfipadé, Ze analogovy pro-
voz nefunguje.

Skute€né chovéani v analogovém provozu je ale silné zavislé na pouZzitém napéjeci; zejména pfi po-
uziti slabého transformétoru mt‘]ie napéti lehce poklesnout kdyZ dekodér zacina s odbérem prou-

MX658
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Pro analogovy provoz je k dispozici nastaveni, tykajici se regulace motoru a funkénich vystupua; CV
mohou byt samozfejmé nactena a programovéana jen v digitalnim provozu, tedy s pomoci digitalni-
ho systému nebo programatoru.

Analog mode function sta-
tus

Cv oznaceni rozsah | default | popis
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stupnt)
0 =14, 1 = 28 jizdnich stupfiu
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
zé&kladni nastaveni 00001110 0= vypnut, 1= zapnt
29 0-63 tedybits | bit3—RailCom (,obousmérna komunikace")
Configuration data _ .
;0 (HSIZ- 0 = vypnuta 1 =zapnuta
%ea) | bit4—vyber kiivky rychlosti
0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uZivatelské kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18
Vybér funkci, které maji byt v analogovém provozu
oviadatelné.
funkce F1 - F8 bit0 =0: F1 v analogovém provozu vypnuta
v analogovém =1 ...zapnuta
13 provozu 0-255 0 bit1 =0: F2 vanalogovém provozu vypnuta
WVITRINOVY =1 ...zapnuta
MOD* .. F3,F4,F5,F6,F7
bit7 =0: F8 v analogovém provozu vypnuta
=1 ...zapnuta
Vybér funkci, které maji byt v analogovém provozu
oviadatelné.
funkce FO bit 0 = 0: FO vpred v analogovém provozu vypnuta
(vpred, vzad), =1L ...zapnuta
F9 -F12 bit 1 = 0: F2 vzad v analogovém provozu vypnuta
v analogovém =1: ...zapnuta
provozu bit 2 = 0: F9 v analogovém provozu vypnuta
LWVITRINOVY =1 ...zapnuta
MOD* _64
14 0-127 (bit 6 = .. F10,F11
a 1) bit 5 = 0: F12 v analogovém provozu vypnuta
regulace =1 ...zapnuta
rozjezdu/brzdéni bit 6 = 0: Analogovy provoz se zrychlenimi dle
v analogovém CV3 + 4; ¢asto smyslupIné pro zvuk.
provozu = 1: Analogovy provoz bez viivu CV3 + 4; tedy

bezprostfedni reakce na jizdni napéti, po
dobné klasickému analogu.

bit 7 = 0: Analogovy provoz bez regulace motoru.
= 1: Analogovy provoz s regulaci motoru.

Upozornéni: Vlivem nahraného zvukového projektu mohou byt aktivni nékterd jind nastaveni, nez
odpovida defaultnimu nastaveni dekodéru. Zejména je to ¢asto pfipad nastaveni regulace motoru
(CV14, bit 7), ktera je ¢asto zvukovym projektem vypnuta. Toto funguje pak dobfe jen pro napajece
s dobre vyhlazenym vystupnim napétim (jako LGB 50 080); u nevyhlazeného pulvinného napéti by
méla byt regulace motoru spiSe vypnuta.
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3.6 Rizeni a regulace motoru

Krivka rychlosti
K dispozici jsou dva druhy kfivky rychlosti; vybér mezi nimi se provadi pomoci
CV?29, bit 4 = 0: Tiibodova kfivka (definovana pomoci 3 CV)
... = 1: 28-bodova kfivka (definovana pomoci 28 CV)

Tribodové kfivka: pomoci tfi proménnych 2, 5, 6 (Vstart, Vhigh, Vmid) jsou definovany jizdni stupen
pro rozjezd, nejvysSi jizdni stupen a stfedni jizdni stupen (= pro stfedni polohu ovladage, tedy
stfedni externi jizdni stuperi). Takto se jednoduSe zada rozsah a zakFiveni kFivky rychlosti.

%~ Obvykle je takovato tfibodova kfivka pIné dostagujici.

28bodova kfivka (téz zvana ,volné programovatelnd kfivka“): pomoci CV67 az 94 jsou pfiftazeny
28 externim jizdni stupfidm interni jizdni stupné (0 az 255). Téchto 28 CV plati pro vSechny systé-
my jizdnich stupnd, tedy pro 14, 28, 128 jizdnich stupn(; v pfipadé 128 jizdnich stupfid dosadi de-
kodér chybéjici mezilehlé hodnoty pomoci interpolace.

omezend linedm| kfivia
Vstart = 10, Vhigh = 165,
Vmid = 80

= 1(odpovida 252) "omezens a ziomen kiivka
= 0, Vi

Vstart = 1

2

%
&
70
&
20
3
2
i
0

T

T
s

Cv oznaceni rozsah | default | popis

rozjezdoveé napéti Interni jizdni stupefi (1 ... 255)
Vstart pro nejnizsi externi jizdni stupen (tedy stupen 1).
2 1-25 1 (jedno, zda 14, 28 nebo 128 jizdnich stupid)

kfivky rychlosti,
je-li CV29, bit 4=0 = 1: nejniz8i mozna rychlost rozjezdu

maximalni rychlost

Interni jizdni stuperi (1 ... 255)
Vhigh 1 pro nejvyssi externi stuper (tedy stuperi 14, 28
5 0-255 odpovida popt. 128 dle systému jizd. stupAd dle CV29, bit 1).

kFivky rychlosti, 255
je-li CV29, bit 4=0 = 1: odpovida 255, nejvyssi moznéa koncova rychlost

Interni jizdni stuperi (1 ... 255)
pro stfedni externi jizdni stupen (tedy pro externi
stupen 7, 14 popf. 63 podle systému jizdnich stupriu

- 1 1 14, 28, 128 dle CV29, bit 1).
stfedni rychlost 3 4 ) ) . .
6 d J Z Yaaz e éigiﬂ?,”ni ,1" = defaultni kfivka rychlosti (stfedni rychlost je treti-
m hodnoty koncové | na maximalni rychlosti; tzn. kdy je CV5 = 255, pak
v eV wyehlost) | piatf kFivka rychlosti, jako kdyby bylo CV6 = 85.

Tfibodova kfivka rychlosti, dana CV2, 5, 6 je automa-
ticky vyhlazena; proto nema zadny zlom.

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

CVv oznaceni rozsah | default | popis
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupniu (pocet jizdnich stupnt)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupfid
bit 2 — autom. prepnuti = analogovy provoz *)
14 = 0 = vypnut, 1= zapnut
bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace")
) . . 0000 1110
zakladni nastaveni ) 0 = vypnuta 1=zapnuta
29 N . 0-63 tedy bit 5 i R i
Configuration data =0 (,niz- bit 4 — vybér kiivky rychlosti
ka" adre- 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
sa) 1 = uZivatelské kfivka dle CV67 — 94

bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 =tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uZivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18

Interni jizdni stupné (1 ... 255)
pro kazdy ze 128 externich jizdnich stupriu

*) Defaultni 28 bodova kfivka je rovnéz zakfivena s fi-
xaci na jizdni stupné pro nizké rychlosti.

67 | volna (28 bodova)
kFivka rychlosti 0—255 *)

04 | je-li CV29, bit 4=1

Nasobeni jizdniho stupné hodnotou ,n/128" (n = trimo-

66 | trimovani rychlosti | 0-—255 > 5 ! > 1
vaci hodnota) pro jizdu vpred (CV66), popt. pro jizdu

95 podle sméru 0—255 0

vzad (CV95).

Hodnota referenéniho napéti pro regulaci motoru

CV57 definuje hodnotu napéti, na niz se ma regulace vztahovat. Tzn. pokud je naprogramovano
napf. 14V (tedy hodnota ,140"), pokousi se dekodér pfivést na svorky motoru poZzadovanou ¢ast
napéti podle polohy ovladate — nezéavisle na aktualnim napéti v kolejich. Diky tomu zlstavéa rych-
lost konstantni, i kdyZ napéti v kolejich kolisa, pfedpokladem je, Ze (pfesnéji: v dekodéru usmérné-
né a zpracovavané napéti, tedy asi o 2 V méné nez je napéti v kolejich) nebude nizSi nez absolutni
reference.

& pomoci defaultni hodnoty ,0“ v CV57 je zvolena ,relativni reference”, tzn. automatické pfizpu-
sobeni rozsahu rychlosti k aktualnimu napéti v kolejich. To je ale ucelné jen tehdy, pokud je
k dispozici stabilizované napéti v kolejich a elektricky odpor podél koleji je co nejmensi. Takové
stabilizované napéti poskytuji vSechny systémy ZIMO (i starSi), ale ne vSechny cizi systémy,
zejména ne takové, které jsou (byly) relativné levné a byly postaveny pfed rokem 2005. V takovych
pfipadech by tedy CV57 mélo byt nastaveno spravné (ne ,0%).

@ CV57 muZe byt také pouZito jako alternativa k CV5 (maximalni rychlost); to ma vyhodu, Ze na-
déle je k dispozici plné rozliseni (256 internich jizdnich stuprit).

Cv oznaceni rozsah | default | popis

Absolutni napéti pro fizeni motoru v desetinach Voltu,
které ma byt na motoru pfi pIné rychlosti (nejvy3ssi na-
staveni ovladace).

PRIKLAD: Cizi systém s napétim v kolejich naprazdno

57 reference regulace 0-255 0

22V, pfi plném zatiZeni ale jen 16 V: U€elné nastaveni




Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

Cv oznaceni rozsah | default | popis

tedy CV57 = 140 ... 150

CV57 = 0: V tomto pfipadé probéhne automatické na-
staveni k napéti v kolejich (relativni reference); smys-
luplné jen pfi stabilizovaném napéti v kolejich.

Optimalizace regulace motoru

Jizdni vlastnosti, zejména pomalé jizda (kterd mé byt pokud mozno plynuld), mohou byt ovlivnény
predevsim nasledujicimi CV:

CV9 - Frekvence fizeni motoru a hodnota vzorkovani EMS

Pulsné Sitkova modulace napajeni motoru muze byt nizko- nebo vysokofrekvenéni. Nizkofrek-
ven¢ni (30 az 159 Hz) je ucelna jen v jednotlivych pfipadech u velmi starych motord (napf. univer-
zalni typy bez permanentnich magnetl), vysokofrekvenéni (defaultné 20 kHz popf. 40 kHz dle
CV112) je naopak bezhluéna a Setfi motor.

Rizenf motoru je ale i p¥i vysokofrekven&nim Fizeni periodicky preru$eno (50 aZ 200krat za sekun-
du), aby bylo mozné méfit skutec¢nou rychlost pomoci méfeni ,EMS" (napéti generované motorem,
béZicim setrvagnosti). Cim &astéji je tato ,méfici mezera“ (hodnota vzorkovani EMS), tim lepsf je to
pro regulaci, ale tim Castéji nastavaji ztraty energie a hluk z pfevodu. Standardné se hodnota vzor-
kovani méni automaticky mezi 200 Hz (pfi pomalé jizdé) a 50 Hz (pfi maximalni rychlosti).

CV9 nabizi moznost nastavit individualni hodnoty jak pro hodnotu vzorkovani (desitky), tak i pro
délku méfici mezery (jednotky); defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni.

CV56 — Regulace PID

Pomoci vyvazeni hodnot Proporcionalni-Integralni-Diferencialni slozky maze byt chovani regulace
pfizplsobeno typu motoru, hmotnosti vozidla atd. V praxi je mozné vynechat zmény diferencialni
slozky.

CV56 nabizi moznost nastavit na individualni hodnoty jak proporcionalni (desitky), tak i integralni

sloZzku (jednotky). Defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni, pfi€emz zde probé&hne urcité
nastaveni pomoci software dekodéru.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
55 = 55: Defaultni Fizeni motoru s vysokou frekvenci
vysoka (20 /40 kHz), stfedni mira vzorkovani méfeni
frekven- EMS motoru, ktera se automaticky méni od
ce, 200 Hz (pomala jizda) po 50 Hz, a stfedni mé-
perioda stiedni 55 fici pauza EMS.
popr. frekvence algorit- ) <> 55: Modifikace automatické optimalizace, vzdy od-
rizeni motoru mus vysoka délené podle desitek (pro miru vzorkovani) a
a vzorko- frekven- jednotek (méFici pauza).
; anf ce
9 algoritmus vani stfedni | Desitky 1 — 4: Mira vzorkovani omezena oproti de-
vzorkovani EMS Aloorit- faultni (men&i hluk pohonu!).
(mé&fici pauza 01.- 99 gori i . o i
vzorkovani) - mus Desitky 6 —v9., Mwa vzo'rkgvam vy38i nez defaultni
4 vzorko- opatieni proti cukanil).
vysoké rke (opat ti cukani!)
v frekven- vani Jednotky 1 — 4 Mé&fici pauza EMS krat3i nez defaultni
Total PWM period " <7
ce (dobré pro Faulhaber, Maxxon,... men3i hluk
s modifi- pohonu, vétsi vykon).
kr?,"ri' Jednotky 5 — 9: Méfici pauza EMS del3f ne? defaultni
alg}(l)rit— (pfip. potfeba u 3pdlovych motort aj.)
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Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

mem
vzorko-
vani

Typicka fada pokust pfi problémech s cukanim:

CV9 = 55 (default) - 83, 85, 87,...
CV9 = 55 (default) - 44, 33, 22,...

= 255 — 178: nizka frekvence (jen pro staré motory!) —

perioda podle vzorce ,131+mantisa*4)*2exp”. Bit 0-4 je ,manti-

sa“, bit 5-7 je ,exp“. Frekvence motoru (v Hz) je pfevracena

hodnota periody.

Pfiklady CV9 255: frekvence motoru 30 Hz,
CV9 208: frekvence motoru 80 Hz,
CV9 = 192: frekvence motoru 120 Hz.

112

specialni
konfiguraéni bity
ZIMO

0-255

4=
00000100
tedy
bit5= 0
(20 kHz)

bit 1 = 0: normalni proces potvrzovani
1 = vysokofrekvenéni-vysokonapétové impulsy
bit 2 = 0: impulsy ¢&isla viaku vypnuty
1 = impulsy &isla viaku ZIMO aktivni
bit 3 = 0: mdéd 12 funkci
1 = mad 8 funkci
bit 4 = 0: bez pfijmu fetézce pulst
= prijem Fetézce pulsu (pro staré LGB)
fizeni motoru s 20 kHz
= Fizeni motoru s 40 kHz
normalni (viz také CV29)
1 = ,brzdici méd Marklin“

bit 5 =

1
0:
1
bit 6 = 0:

56

hodnoty P a |

regulace vyrovna-
ni EMS

55
stfedni
nasta-
veni PID

1-199
modifi-
kovana
nasta-
veni

55

= 55: defaultni fizeni motoru pomoci stfednich para-
metrd PID.

=0 - 99: modifikovana nastaveni pro ,normalni“ moto-
ry (Buhler atd.).

=100 - 199: modifikovana nastaveni pro motory se
zvonovym rotorem (Faulhaber, Maxxon atd.).

Desitky 1 — 4: proporcionalni slozka regulace PID re-
dukovana oproti defaultnimu nastaveni.

Desitky 6 — 9: proporcionalni slozka regulace PID zvy-
Sena oproti defaultnimu nastaveni.

Jednotky 1 — 4: integracni slozka regulace PID redu-
kovéna oproti defaultnimu nastaveni.

Jednotky 6 — 9: integraéni slozka regulace PID zvy3e-
na oproti defaultnimu nastaveni.

Typicka fada pokusu pfi problému s cukanim:
CV56 = 55 (default) & 33, 77, 73, 71,...

147

méfici pauza EMS
rozsifeny
rozsah

0-255

Pouzitelna pocateéni hodnota k testovani: 20
Pro zabranéni cukani, pfi pfili§ vysokych hodnotach
muZe byt ale regulace horsi.
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Doporuceni pro optimalizaéni pokus (pokud defaultni nastaveni nejsou uspokojiva): cV oznaéeni rozsah | default | Popis
vozidlo, druh pohonu CV9 | CV56 | poznamky Interni jizdni stupen, pfi némz ma sila regulace kles-
— - - — — - — - — = Feruseni lace nout pod hodnotu definovanou v CV113 (tvofi spolec-
Lnhormalni* (modernf) lokomotivy Roco =95 =33 vysokéd hodnota vzorkovani pfi malém zatiZeni; redukce pfi 10 preruseni regu 0-252 0 . " .
velkém zatiZeni, tim bez ztraty vykonu EMF Fedback Cutoff né s CV58 a 113 tfibodovou kfivku).
typické lokomotivy velikosti N =95 =55 = 0: defaultni prubéh regulace (plati jen CV58).
,valcovy motor” Fleischmann =89 =91 doporuceno také: CV2 = 12, CV147 = 60 (POZOR: doporuce- ” - — — —
no odstranit zabudované odrugovaci prvky!) Mira vlivu regulace, na niz mé tato klesnout pfi jizdnim
maly Faulhaber (Maxxon aj.) =51 =133 | Cim siln&jsi motor, tim slabéji je regulace nastavena, aby se preruSeni regulace stupni, definovaném v CV10; CVllS tvofi spole¢né
velky* Faulhaber (od velikosti 0) zabranilo prekmitdm; int. podil slouzi pro plnou regulaci. 113 Toto CV je pousito jen 0-255 0 s CV58 a CV10 tfibodovou kfivku).
mélo. = 0: skuteéné preruseni pfi jizdnim stupni dle CV10.
Tip pro postup k nalezeni optimalniho nastaveni CV56: VétSinou je i CV10 = 0.

--- CV147 méfici pauza (Timeout) ---

Vychozi nastaveni CV56 = 11; pomalu jedouci lokomotivu zastavit rukou. Regulace by méla béhem pouzitelna pogate&ni hodnota: 20; pfi prilig malém na-

pul sekundy vyrovnat vétsi zatéz. Pokud to trva déle, pak postupné zvétSovat jednotkovou pozici: staveni lokomotiva poskakuije, pfi pfilis velkém nasta-
CV56 =12, 13, 14,... . t8inf CV veni je regulace pfi pomalé jizdé horsi.
Pomalu jet dale a postupné zvyovat desitkovou pozici CV56, tedy napf. (pokud pred tim bylo zjis- expenm;rr;a ni O=automatické pfizpisobeni (CV147 neu&inné)
téno CV56 = 13) CV56 = 23, 33. 43,.... Jakmile se chovani lokomotivy zhorsi, vratit posledni krok pokusné cely --- CV148 hodnota D ---
zvySeni - toto je pak kone¢né nastaveni. ' pouzitelna pocate¢ni hodnota: 20; pfi pfilis malém na-
staveni muze byt regulace Spatna (reguluje pfilis ma-
. \ . f1r pro vyhledani, zda lo/pomalu), lokomotiva cuké (spiSe pomalu); pfi pfilis
Vliv regulace, krivka regulace a experimentalni CV uréitd automaticka velkém nastaveni je regulace pfili silng a lokomotiva
4 4 Aln T " ¢ ; X1 ¢ 147 nastaveni nemo- 0 je neklidn&/chvéje.
Je}kg ta}ks)ya je plnva regl_JIace (mtflﬁ' uvdrzgnl kf)nstanvtnl ryr:tjlo_stl, dokud stac¢i vykon) cilem vyrov- hou pfipadné 0 = automatické pfizpsobeni (CV148 ne&inné)
nani zatéze, ale presto je vhodné&jsi nékolikanasobné& mensi vliv. 148 | orsovat regula- 0
VétSinou je v oblasti pomalych jizd G€elna vysoka (,stoprocentni) regulace, ktera jak ucelné zame- 149 i pouziti i- 0 "'_CV149 hodnota P --- . B
. N 2 h g YRR e oy L g Ci; pouziti experi 0 = automatické pfizplisobeni (CV148 nelginné)
zi tomu, aby vlak zustal ,tréet", tak i ,vystfeleni“ pfi nizkém zatiZeni. Se zvySujici se rychlosti by ale 150 mentalnich CV 0 1 = hodnota P fixni die CV56 (desitky)
vliv regulace mél klesat tak, aby pfi nastaveni ovladace ,naplno” byla nastavena plna neregulovana deaktivuje takova CV150 | 5 oiné rvchlosti
sila motoru. Urgita zavislost rychlosti jizdy na trati je ale také ¢asto modelové vérna. automaticka na- NormAIE regutace pri pine rychiosti --- ]
St P . T " , staveni ormalné je regulace pfi pIné rychlosti vzdy 0. Pomoci
Ve sdruzene}m provozu (trakce, vice [okomotlv spojenych fjohﬁrom,ad)ﬁl) by a[e regulacevnemvela byt ) CV150 miize byt regulace pfi piné rychlosti nastavena.
,,stopiroclentnl“ v gelgm rozsahu, protoZe by to vyvolalo protichidné pusobeni vozidel (pfes vSechna CV147 a7 149 by Piiklad: CV58 = 200, CV10 = 100, CV113 = 80,
opatfeni k vyrovnani). méla byt pozdgji CV150 = 40 -> vysledek: regulace pfi jizdnim stupni 1

. . L ze sw dekodéru ; L
o me Pomoci CV58 se nastavuje generelni mi- odstranéna je 200 (z 255, tedy skoro naplno), regulace pfi jizdnim

G0 Cria =m0 | d b | “ (hodnot stupni 100 (z 252) je 80 (z 255, tedy tretinova), regula-
sl ra“ regulace od ,bez ’regu ac,e (VO nota ce pfi jizdnim stupni 252 (nejvyssi jizdni stupen) je
,0“, jako neregulovany dekodér) az po pl-

A . 200 (z 255, tedy opét skoro naplno).
nou regu_IaCI (hod_nota »255"); smyslupiné Prosime o informace o vaS$ich vysledcich!
hodnoty jsou mezi ,100“ a ,,200".

Pro precizni kontrolu chovani regulace

interntjzanistopen] 170 =

250 r
20 = E 03
230 = c - 2302
2= o a 203
200 e o 203 \
1 = 190 =
1 2 180 =
i

1

1

1

i

80 = rvka vivu requiace
80 = Cuso = 100, Cviba 113=0

B = e LE nebo kompletn&jsi regulaci v celém roz- Motorova brzda
sahu: spoletné s CV10 a 113 je vytvore- Ta se pouZije u vozidel s prevody bez $nekd, aby se zabranilo sjizdéni a pfili§ rychlé jizdé ze spadu
8 S r =T L R na tfibodova kfivka pro vliv regmace- nebo posouvéni viakem.
CcV oznaceni rozsah | default | popis CVv oznaceni rozsah | default | Popis
Mira vlivu regulace pro vyrovnani EMS pfi nejnizSich = 0: bez motorave brzdy
rychlostech. = 1...9: pokud neni i pfes ,nulovy pfisun energie do
V pfipadé potfeby — vétSinou to neni nutné — je vliv re- motoru” (PWM nulova) dosazena poZzadovana
gulace pfi stfednich rychlostech nastavitelny pomoci rychlost (nadale pfiliS velka rychlost), pomalu se
CV10 a CV113 - spoleéné pak tato tii CV (58, 10, 151 motorova brzda 0-9 0 pouZije brzdéni motorem (rozdélené po 1, 2,...8
58 viiv regulace 0-255 255 113) tvofi tFibodovou kfivku pro regulaci. s aZ po plné zabrzdéni zkratovanim motoru kon-
PRIKLADY HODNOT: _ covym stupném). o
CV58 = 0: bez regulace (jako neregulovany dekodér), S]Igzo\:gsnfl hodnota, tim rychlejsi a silnéjsi je brzdéni

CV58 = 150: stfedné silna regulace,

CV58 = 255: nejsilnéjSi mozna regulace.
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3.7 Zrychlovani a brzdéni

Zakladni nastaveni ¢asu pro zrychleni a brzdéni se provede pomoci
CVv3a4

v souladu s pfislusnou normou NMRA, tedy s linearnim pribéhem (zmény rychlosti mezi dvéma
sousednimi jizdnimi stupni ve stejnych intervalech). Aby bylo mozné jednoduSe docilit mékky pra-
béh, jsou doporuceny hodnoty od ,3“, ,skute¢ny* pomaly rozjezd a brzdéni za¢ina u asi ,5“. Hodno-
ty nad ,30" jsou Uc€elné velmi zfidka! Déle se d& zrychlovani a zpomalovéani, zejména rozjezd a brz-
déni, zlepsSit pomoci ,exponenciélniho rozjezdu/brzdéni“, jakoz i ,adaptivniho zrychlovani a zpoma-
lovani“ (CV121, 122, 123).

&~ Zvukové dekodéry obsahuji vzdy zvukovy projekt, a ten definuje i skute¢né defaultni hodnoty
pro CV3 a 4 (jakoZ i mnoho dalSich CV); odlisné od hodnoty v tabulce hodnot. Protoze zvuk mize
byt €asto korektné prehrén jen se zrychlovanim nebo brzdénim v urcitém rozsahu (nebo od urcitych
minimalnich hodnot), nemély by byt hodnoty definované zvukovym projektem pfFili§ ménény.
Speciélné pro zamezeni cuknuti pfi rozjezdu po zméné sméru jizdy (zplsobeného chodem prevodi
naprédzdno) muZe byt pouzito CV146, slouzici k tomu, aby motor nezacal zrychlovat, dokud jeSté
nepohéni kola.

CVv oznaceni rozsah default

popis

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as v sekun-
dach pro rozjezd z klidového stavu na plnou rychlost.
Skute¢né G¢inna defaultni hodnota vétSinou neodpo-

vida zde uvedené hodnoté, ale je uréena nahranym
zvukovym projektem.

Cas rozjezdu
3 Accelerati]on rate 0-255 (2)

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as
v sekundéach pro zastaveni z pIné rychlosti do klidové-

4 ¢as brzdéni
ho stavu.

Deceleration rate

0-255 )

Skute¢né G¢inna defaultni hodnota... viz vyse!

Pro do¢asné zvySeni ¢asu zrychleni podle CV3; pokud

0-25 0 bit 7 = 1: redukce misto zvySeni.

23 varianta zrychleni

Pro do¢asné zvySeni ¢asu brzdéni podle CV4; pokud

0-25 0 bit 7 = 1: redukce misto zvyseni.

24 varianta brzdéni

Prabéh zrychleni podle funkce blizké exponencialni

(pomalé zvySovani rychlosti v oblasti nizkych rychlos-

ti).

Desitky: procentudlni hodnota (0 aZz 90%) oblasti rych-
losti, pro niz ma tato kfivka platit.

Jednotky: parametr (0 az 9) pro zakfiveni exponenci-
alni funkce.

Typicka fada pokusu: CV121 = 11, 23, 25,...

Pribéh zpomaleni podle funkce blizké exponencialni
(opak k CV121).

Desitky: procentudlni hodnota (0 aZz 90%) oblasti rych-
losti, pro niz ma tato kfivka platit.

Jednotky: parametr (0 az 9) pro zakfiveni exponenci-
alni funkce.

exponencialni

121 1 fivka zrychlen

exponencialni

1221 \ivka brzdani

Casto je nastavena podobna hodnota jako v CV121.
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CVv oznaceni rozsah | default | popis
ZvySeni, popf. snizeni poZzadované rychlosti ma pro-
béhnout teprve po pfiblizeni k pfedchozi poZzadované
rychlosti. CV123 obsahuje odstup jizdnich stuprid, kte-
adaptivnf priibsh ry musi byt dosazen.
123 zrychleni 0-99 0 =0: bez adaptivniho prabéhu
a brzdéni Desitky: 0 — 9 pro zrychleni (1 = silny viiv).
Jednotky: 0 -9 pro brzdéni.
= 11: nejsiln&jsi plisobeni: obcas je tim rozjezd zcela
omezen (lokomotiva ,se nerozjede").
bit 4: rychlejsi Bit 0 = 1: Zablesky svétel pfi zvuku kontroléru.
arychlovani Bit 4 = 1: Rychlejsi zrychlovani a k na vysoky vy
) it 4 = 1: Rychlejsi zrychlovani a zvu vysoky vy-
394 od verze sw 33.25 0-255 kon, je-li ovladag rychle posunut na plnou rychlost.
jen u zvuk. deko- ) )
déra Bit 5 = 1: Zatlumeni vzork( zvukd pary.
brzdici tlagitko
O?QVZB\r/fji Sg;fgﬁ Zde definované tlacitko zah4ji proces brzdéni podle
309 | P v 8 MX618 0-28 0 &asu brzdéni, ulozeného v CV349 (normalni — vy3si —
ngzz MXGSé a ¢as brzdéni v CV4 je ignorovan).
MX634
¢as brzdéni pro
brzdici tlagitko Aby nastal poZadovany G¢inek, musi byt normalni ¢as
od verze sw 33.25 brzdéni v CV4 nastaven na velmi vysokou hodnotu
349 ro zvuk dekodé— 0-255 0 (asi 50...250), ¢as brzdéni v CV349 ale nizko (5...20).
P v a MX618 Pak bude stazenim ovlada¢e na nulu simulovan vybéh
ngzz MX63§ a lokomotivy, zatimco brzdici tlacitko vede k rychlému
M$<634 zastaveni.
= 0: bez G¢inku
=1 az 255: motor se otaci po ur€itou dobu konstantné
minimalni rychlosti (dle CV2), a teprve potom za-
€ina zrychlovat;
4ni chod jen v pfipadé, Ze byl pfed tim zménén smér jizdy!
vyrovnani chodu
prevodovky Jak dlouho tato doba, popt. ,béh naprazdno®, trva, za-
naprazdno visi na mnoha okolnostech a Ize to zjistit jen zkouSe-
pfi zméné sméru nim. Typické hodnoty:
jizdy =100: motor se oto€i o cca jednu otacku nebo nejvyse
146 pro 0-255 0 jednu sekundu minimalni rychlosti, pak by mél
,Zabrat".
zamezeni Skubnu- ) .
ti =50: cca polovina otd¢ky nebo max. %2 s.

pfi rozjezdu
NE pro MX621

= 200: cca dvé otacky nebo max. 2 s.

Dulezité: CV2 (rozjezdova, popt. minimalni rychlost)
musi byt nastaveno spravné, tzn. pfi nejniz§im jizdnim
stupni (1 z 128 nebo 1 z 28) na ovladaci musi vozidlo
uz spolehlivé jet. Kromé toho by méla byt regulace (vy-
rovnani zatéze) v ¢innosti naplno nebo téméf napino
(tedy CV58 asi 200 az 255).

POZOR: V pfipadé brzdici drahy HLU (,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly* ZIMO) viz CV49, 50.
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Chovani pf rozjezdu a brzdéni — pro lepSi pochopeni:

Chovani pii rozjezdu a brzdéni podle CV3 a 4, tzn. ¢asova posloupnost jizdnich stuprid, se vztahuje na 255 inter-
nich jizdnich stuprid, které jsou usporadany mezi O a plnou rychlosti se stejnymi rozestupy. Pouzita kfivka rych-
losti (tfibodova nebo 28bodova) neovlivriuje chovani pfi rozjezdu a brzdéni.

Tzn.: Pomoci prislusné zakrivené krvky rychlosti NELZE zlepSit chovéani pfi rozjezdu a brzdéni, ale mnohem spis
pomoci ,exponencialniho zrychleni“, tedy pomoci CV121 a 122!

3.8 Specialni druh provozu — ,regulace rychlosti v km/h*
(NE pro MX621)

+Regulace v km/h* je alternativni princip pro jizdu modelové vérnymi rychlostmi ve vSech provoz-
nich situacich: jizdni stupné ovladace (1 az 126 v tzv. ,médu 128 jizdnich stuprid“) budou pfimo in-
terpretovany jako hodnoty v km/h.

Dekodéry ZIMO NEdosahuji dodrzeni rychlosti v km/h pfepoétem jizdnich stupfd na stupnici
v km/h, ale pomoci méfeni ujeté vzdalenosti a automatického doladéni.

Provedeni CEJCHOVACI JiZDY pro kaZdou lokomotivu:

Nejprve musi byt ur€ena cejchovaci trat: kus koleje v délce odpovidajici 100 m ve skutecnosti
(navic jesté kus pro rozjezd a dojezd), samoziejmé bez stoupani/klesani, ostrych obloukd a podob-
nych pfekazek; tedy napf. pro HO (méfitko 1:87): 115 cm; pro velikost 2 (1:22,5): 4,5 m. Pocate¢ni a
koncovy bod cejchovaci trati museji byt viditeIné oznaceny.

znacka start znatka stop

ﬁ v 1,18 m (HOy v

rozjezd cejchovaci draha wybéh

> Lokomotiva se postavi 1 az 2 m pfed pocatecni bod a pfepne se na spravny smér jizdy, funk-
ce FO (Celni osvétleni) vypnuta. Casy zrychleni (jak CV3 v dekodéru, tak i v ovladaci) by mély byt
nastaveny na 0 nebo nizké hodnoty.

- Zacatek cejchovaci jizdy je nyni dekodéru ozndmen programovanim (v ,operaénim maodu®)
CV135=1. Toto je ,pseudoprogramovani“, tzn. hodnota 1 nebude uloZena, plvodni hodnota
v CV135 zidstane zachovéana.

- Na ovladadi se nastavi stfedni rychlost (1/3 az 1/2 maximalni rychlosti); lokomotiva se touto
rychlosti rozjede k po¢ate€nimu bodu cejchovaci traté.

- PFi dosazeni ozna¢eného pocate¢niho bodu musi byt na ovladaci zapnuta funkce FO (Celni
osvétleni; pfi dosazeni koncového bodu bude funkce FO opét vypnuta. Tim je cejchovaci jizda
ukoncena a lokomotiva maze byt zastavena.

- Pro kontrolu je nyni mozné nacist CV136. ,Vysledek" cejchovaci jizdy, ktery je zde ulozen,
séam o sobé mnoho nefika. Pokud bude pokusné provedeno nékolik cejchovacich jizd po sobé&, mé-
la by byt pokazdé v CV136 nalezena pfiblizné stejna hodnota, i kdyZ se rychlost jizdy ménila.

Provoz s regulaci rychlosti v km/h:
CV135 je rozhoduijici pro vybér mezi ,normalnim“ provozem a provozem s km/h:

CV135 = 0: Vozidlo bude regulovano ,normalné*; dfive pfipadné provedend cejchovaci jizda pro
Jregulaci v km/h" je ned€innd, jeji vysledek ale zistane v CV136 zachovan.

CV135 =10 nebo 20 nebo 5: kazdy externi jizdni stupen (1 az 126) znamenéa

1 km/h nebo 2 km/h nebo 1/2 km/h: viz také tabulku CV niZe!
Regulace v km/h neni pouZita samozfejmeé jen pfi pfimém ovladani z ovladace, ale je pouzita i pfi
»ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly* (CV51...55); i zde uloZzené hodnoty jsou interpretovany jako km/h.
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CVv oznaceni rozsah | default | popis

= 0: regulace v km/h vypnuta, plati ,normalni“ regulace
rychlosti.

Pseudoprogramovani:

regulace rychlosti =1 > zahdjeni cejchovaci jizdy (viz vySe)
vkm/h ,Normalni* programovani:

135 aktivace, fizeni a 2-20 0
definice rozsahu

NE pro MX621

=10: kazdy stupen (1 az 126) znamena 1 km/h:
tedy stupen 1 = 1 km/h, stupefi 2 = 2 km/h,...

= 20: kazdy stuperi znamena 2 km/h; tedy stupen 1
=2 km/h, stupen 2 =4 km/h,... 252 km/h.

=5: kazdy stuperi znamena 0,5 km/h; tedy stuperi
1=0,5 km/h, stupefi 2 = 1 km/h,... 63 km/h.

regulace rychlosti Po (spésné CEJCHOVACI JiZDE zde muze byt na-

v km/h CEJCHO- L ¢tena hodnota, slouzici k internimu vypoctu rychlosti
kontrolni &islo VACI nactena | jizdy. Méla by byt pfi vice cejchovacich jizdach stejna
136 k naéteni JizDA hodnota (malo zménéna).
nebo nebo
nastaveni zpétng- | Zobrazent 128 e
RailCom

ho hlaseni rych- Opravny faktor pro zpétné hlaSeni rychlosti pfes Rail-
losti Com nebo jiny proces ,obousmérné komunikace".

Mph (mile za hodinu) misto km/h:
Regulace v mph dosahneme pfislusnym prodlouZenim cejchovaci traté!

3.9 ,0vlivnéni jizdy vlaku navéstidly* ZIMO (HLU)

Digitalni systémy ZIMO nabizeji druhou komunikaéni Uroveri pro pfenos informaci z kolejovych
navestidly”, tedy ,zastaveni na stdj* a omezeni rychlosti (speed limits) v 5 stupnich, posilanych
podle potfeby do kolejového Useku prostfednictvim ,pauz HLU" v datovém toku DCC, vytvofenych
pomoci moduld kolejovych Usekd MX9 nebo naslednikd.

Pokud je ,ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly* pouzito, musi byt nastaven vyznam rychlostnich stupnd
LU“ (ultrapomalu) a ,L“ (pomalu) a event. mezistupnd pomoci CV51...55 a hodnoty pro zrychleni a
zpomaleni pomoci CV49 a 50.

Je nutné pfitom dbét na to, Ze €asy rozjezdu a brzdéni, ovlivnéné navéstidly, plati vzdy navic
k ¢asim a kfivkam podle CV3, 4, 121, 122, takZe tedy rozjezd a brzdéni v zavislosti na naveésti-
dlech maze byt na rozdil od ruéné ovladaného vzdy bud stejné (kdyZ CV49 a 50 = 0) nebo poma-
lejsi (kdyz CV49 a/nebo 50 >0), nikdy ale ne rychlejsi.

Pro spravné fungovani zabezpeceni vlakli pomoci ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“ je spravné (na
celém kolejisti provedené) rozdéleni kolejovych Useku, zejména rozhodujici je zastavovacich a
predzastavovacich Useku. Viz navod k pouziti MX9.

Nastaveni vozidel pro brzdéni k bodu zastaveni (tedy chovéani pfi brzdéni CV4 a CV50 pro rychlost
predbrzdéni vétSinou CV52 pro ,U") ma byt provedeno tak, aby kazda lokomotiva po cca 2/3 délky
brzdiciho Useku zastavila (tedy typicky pro HO 15 az 20 cm pfed jeho koncem). Nastaveni bodu za-
staveni na ,posledni centimetr neni doporuéeno.
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Cv oznaceni rozsah | default | popis
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU") s mo-
dulem kolejovych obvodd MX9 (nebo nastupcem)
¢as zrychleni nebo
49 v zavislosti 0255 0 B ’ o
na navéstidle pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
(HLY) Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava &as
v sekundach pro proces zrychleni zklidu na plnou
rychlost.
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU") s mo-
dulem kolejovych obvodd MX9 (nebo nastupcem)
¢as brzdéni nebo
50 n\; ?aé\cglstzis(;;e 0-255 0 pfi zastaveni ,asymetrickym signdlem DCC*:
(HLU) Obsah tohoto CV, nésobeny 0,4, udava d&as
v sekundéch pro proces zbrzdéni z plné rychlosti do
klidu.
omezeni rychlosti
51 v zavislosti na na- 20 Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU") s mo-
52 véstidle (HLU) 40 (U) dulem kolejovych obvodd MX9 (nebo néastupcem):
53 52 pro ,U*, 0-252 70 Timto je pro kazdy z 5 rychlostnich limitd, které mohou
54 54 pro,L", 110 (L) byt vytvoreny pomoci ,HLU*, definovan skuteéné& pou-
55 51, 53, 55 180 Zity interni jizdni stupefi.
pro mezistupné
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU")
s modulem kolejovych obvodd MX9 (nebo nastupcem)
&as reakce nebo
59 n\; ?aé\cglstzis(;;e 0-255 5 pfi zastaveni ,asymetrickym signdlem DCC*:
(HLU) Cas v desetinach sekundy, po jehoZ uplynuti bude po
obdrzeni vys§iho rychlostniho limitu, nez dosavadniho
zahajeno zrychlovani.

3.10 Zastaveni pred navéstidlem pomoci ,asymetrického signalu
DCC* (Lenz ABC)

LAsymetricky signél DCC* je alternativni metoda pro zastaveni vlaku v zastavovacim Useku (napf.
pred navéstidlem na st(j). Sta¢i k tomu jednoduché zapojeni ze 4 nebo 5 bé&Znych diod.

_ napéti v kolejich ze zakladniho

~ pristroje (centraly)

vypinag pro zruseni
zastaveni u
navéstidla
“na volno”

-—
i
»r

—
Db
L gl

kiemikové diody,
napr. TN540x
) 4 (typ na 3A)

zastavovaci Usek

upozornéni: 3 diody v sérii
je minimum pro funkci

ZIMO dekodérd;

pro cizi dekodéry bude nékdy
potfeba 4 nebo vice diod!
protoZe vlivem diod vznikaji
nezadouci ubytky napéti,
pouZijte minimalni pocet podle
pouzitych dekodérd.

smér jizdy

bézna trat

Normalné je zastavovaci Usek napajen
pfes 3 nebo 4 kfemikové diody zapo-
jené v sérii a knim pfipojené jedné
Schottkyho diody v opaéném smé-
ru. Rozdilny uUbytek napéti vytvori
asymetrii cca 1 az 2 V. Smér zapojeni
diod uruje smér asymetrie a tim smér
jizdy, vnémz ma zastaveni pfed na-
véstidlem probéhnout.

MX658
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V dekodéru musi byt fungovani asymetrického signédlu DCC aktivovano pomoci CV27. Normélné je
nastaven bit 0, tedy CV27 = 1. To udava smérovou zavislost, jaka je u dekodéra ,Gold" firmy Lenz.

Je-li to nutné (nap¥. pokud digitalni systém jiz asymetrické napéti dodava), mize byt prah asymetrie
modifikovan pomoci CV134; defaultné 0,4 V. V dobé tvorby tohoto textu neni proces ,asymetricky

signal DCC* normovén; digitalni systémy na néj proto neberou ohled!

UPOZORNENI: U dekodéru firmy Lenz je pouZit stupefi pomalé jizdy pii ABC (pouZity napt.
v modulu BM2 Lenz). Toto neni dekodéry ZIMO podporovéano.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
bit 0 = 1: Zastaveni probé&hne, pokud pravé kolejnice
(ve sméru jizdy) ma vySSi napéti nez leva. TOTO,
zastaveni tedy CV27 = 1, JE NORMALNI POUZITi (pokud je
v zavislosti dekodér spravné pripojen ke sbéraéim z kol).
(naFéJ(;)IS(an]i) bit 1 = 1: Zastaveni probéhne, pokud leva kolejnice (ve
27 P ,J 0123 0 sméru jizdy) ma vy3Si napéti nez prava.
pomoci e Pokud je tedy nastaven jeden z vy3e uvedenych bitd
,2asymetrického (ale ne oba), probéhne zastaveni v zavislosti na sméru
signalu DCC* jizdy, tedy jen ve sméru k navéstidlu, zatimco prijezd
(ABC) v protisméru nebude ovlivnén.
bit 0 a bit 1 = 1 (tedy CV27 = 3):Zastaveni probéhne
nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.
49 | gas zrychleni, brz- 0— 255 0 Uginek v ABC jako v HLU! Viz popis v kapitole ,Ovliv-
50 déni néni jizdy viaka ZIMO*!
53 pomalé jizda 0-255 70 Interni jizdni stupefi pro Usek s pomalu jizdou ABC.
Stovky: konstanta vyhlazeni, pomoci niz mize byt zjis-
téni asymetrie provedeno spolehlivéji (a souc¢asné
pomaleji) nebo rychleji.
= 0: rychlé zjisténi (ale vySSi nebezpeci chyb, takze
1-14, nejisté zastaveni).
prah asymetrie 101 — = 1: stfednaé rychlé zjisténi (cca 0,5 s), jiZ pomé&rné jis-
pro 114, té (default).
zastaveni pomoci 201 — = 2: pomalé zjisténi (cca 1 s), velmi jisté
134 ,2asymetrického 214 106 p . . . _
s “ Desitky a jednotky: prah asymetrie v desetinach V. Od
signalu DCC " e ) L p
tohoto rozdilu napéti bude asymetrie mezi palvinami
(ABC) = signalu DCC registrovana jako takova a provedeno
01-14V zastaveni vozidla.
=106 (default) znamena tedy prah asymetrie 0,6 V.
Toto vypadéa obvykle jako smysluplna hodnota;
odpovida typickému ziskani asymetrie zapojenim
4 diod.
kompenzace rych- Zpozdéni zjisténi (viz CV134), ale také nejisty kontakt
1é na kolejich, pusobi pfi vy3Sich rychlostech na bod za-
142 | jizdy u ,asymetric- 0 - 255 12 staveni silné&ji nez pfi nizsich; tento efekt je korigovan
kého signalu pomoci CV142.
DCcC* = 12: default, vhodné vétSinou pfi CV134 = default
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3.11 Stejnosmérné brzdici Useky, ,brzdici trat’ Marklin“

Toto jsou ,klasické" metody ovlivnéni jizdy vlaku popf. zastaveni pfed navéstidlem na stdj. K tomu
potfebna nastaveni jsou v dekodérech ZIMO rozdélena do vice CV.

Cv oznaceni rozsah | default | popis

v téchto CV jsou
vzdy jednotlivé bi-
29 ty odpové&dné za
124 | korektni reakci na - -

P¥i pouZziti stejnosmérnych brzdicich Useka zavis-
lych na polarité kolejnic musi byt nastaveny
CV29, bit2=0a CV124, bit5=1!
Pro stejnosmérné brzdéni nezavislé na polarité (, brz-
112 stejnosmérné a dici tseky Méarklin*) museji byt rovnéz nastaveny
Marklin brzdici CV29, bit2=0aCV124 , bit5=1 a navic CV112,
Useky bit 6 = 1!

3.12 Zastaveni rfizené vzdalenosti — konstantni brzdna draha

Pokud byla pomoci CV140 (= 1, 2, 3, 11, 12, 13) zvolena konstantni brzdna draha, prob&hne
zastaveni (tedy brzdéni do klidového stavu) timto zpusobem, pfi¢emz v

Cvi4l

definovana draha k bodu zastaveni bude dodrZzena co mozné nejpfesnéji, nezavisle na rychlosti
jizdy na za¢atku brzdéni (,vstupni rychlost").

Tento postup je G€elny predevSim v souvislosti s automatickym zastavenim pfed navéstidlem na
stdj pomoci ZIMO HLU (,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“) nebo Lenz ABC (zastaveni pfed navésti-
dlem pomoci ,asymetrického signalu DCC").

Rovnéz je zastaveni fizené vzdalenosti aktivovatelné (pomoci pfisluSnych hodnot v CV140 = 2, 12),
i kdyZ s malym praktickym vyznamem, pokud ma byt zastaveni fizeno pfimo z ovladace, tedy je-li
na ovladacdi (pocitaci) rychlost nastavena na 0.

Aktivace konstantni brzdné drahy dle definice v CV141
namisto ¢asem fizeného zastaveni dle CV4, pro

=1 automatické zastaveni s ZIMO HLU (,ovlivnéni

zastaveni fizené jizdy viaku navéstidly*) nebo ABC (,asymetricky

vzdalenosti - signal DCC")
konstantni brzdna - P <
140 draha 0- 255 0 =2 ruéni zastaveni ovladacem
vybér priginy brz- =3 automatické a ruéni zastaveni.

déni a chovani Ve vy3e uvedenych pripadech (= 1, 2, 3) je brzdéni
pii brzdéni z dil&f rychlosti zahajeno opoZdéng, proto se viak zby-
te¢né dlouho ,neplazi* (doporu¢ena hodnota). Naopak

=11, 12, 13 jako vySe, ale brzdéni bude zahajeno

vzdy ihned po vjezdu do zastavovaciho Useku.
Pomoci hodnoty v tomto CV je definovana ,konstantni

zastaveni fizené

vzdalenosti - brzdnéa draha“. Hodnota, odpovidajici pfislusné brzdné
141 konstantni brzdna 0-255 0 draze, musi byt zjiSténa pokusné; jako voditko muze
draha slouzit: CV141 = 255 znamena cca 500 m v pfedloze
brzdna draha (tedy 6 m v HO), CV141 = 50 tedy cca 100 m (tedy
1,2 m pro HO).
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kompenzace rych- Zpozdéni zjisténi (viz CV134), ale také nejisty kontakt

1é na kolejich, pasobi pfi vy3Sich rychlostech na bod za-
142 | jizdy u ,asymetric- 0—255 12 staveni silngji nez pfi nizSich; tento efekt je korigovan
kého signalu pomoci CV142.
DCcC* = 12: default, vhodné vétSinou pfi CV134 = default
brzdna dréha
830 vpred 0-255 0
vysoky byte RozSifena konstantni brzdnéa draha:
brzdn§ ddraha Pomoci CV830 — 833 Ize brzdnou drahu nastavit pres-
831 vpre 0-255 0 néji a v zavislosti na sméru. Faktor CV141 je 1 ku 16.
nizky byte Brzdna draha sestava z vysokého a nizkého byte.
632 brzdna draha vzad 0— 255 0 Brzdna draha = (256 * vysoky byte) + nizky byte.
vysoky byte B Aby plsobila CV830 — 833, musi byt CV141 = 0.
brzdna dréha vzad
833 . 0-255 0
nizky byte
143 ...kompenzace 0— 255 0 ProtoZze HLU je odoIné&jsi chybam nez ABC, vétSinou
u metody HLU - neni zpozdéni zjisténi nutné, proto default 0.

Prabéh ,zastaveni fizeného vzdalenosti“ probiha podle dvou moznych prabéhd; viz obrazky nize:
doporuéena je prvni varianta (CV140 = 1, 2, 3), kdy pfi malych vstupnich rychlostech vlak nejprve
jede urcity ¢as beze zmény, a pak ,normalné" zabrzdi (se stejnym brzdénim, jako by stalo z plné
rychlosti).

Ve druhé varianté (CV140 = 11, 12, 13) naopak za¢ne vlak i pfi nizké vstupni rychlosti brzdit hned
na zacatku brzdiciho Useku, coz mGze vést k nepfirozené plsobicimu chovéani. Kvili pfizpusobeni
cizim vyrobkdm, které pracuji podobné druhé variant&, mize byt ale uc¢elné ji zvolit.

Takeé pfi pouZiti ,zastaveni fizeného vzdalenosti“ v manuélnim provozu (CV140 = 2 popf. 12) mdze
byt upfednostnéna druha varianta (tedy CV140 = 12), takZe vlak reaguje na ovlada¢ okamzité.

A prvni  varianta

brzdéni z piné rychlosti pro konstantni
brzdnou drahu

brzdéni z diléi rychlosti s “konstantni brzdnou drahou”,
varianta CV #140=1,2, 3
- vlak zustane stat na spravném misté diky zpoZdénému
zacatku brzdéni a pak “normalnimu” pribéhu

rychlost

brzdéni z diléi rychlosti s “normalnim”,

tedy éasové ovladanym prubé&hem -
("konstantni brzdna draha nenf aktivni)
Vlak zastavi pfili§ brzo

A P draha

vstup do brzdici traté
(zacatek brzdiciho useku nebo otoceni ovladage na nulu)

pozadovany bod zastaveni

druhda varianta
A pro konstantni

brzdéni z piné rychlosti brzdnou drahu
brzdéni z diléi rychlosti s “konstantni brzdnou drahou”,
varianta CV # 140 = 11, 12, 13
- viak zGstane stat na spravném misté diky automaticky
sniZené hodnoté brzdéni i pfes ckamzité zahajeni brzdéni

rychlost

brzdéni z dil€i rychlosti s “normalnim”,
tedy asové ovladanym prib&hem -
("konstantni brzdna draha neni aktivni)
Vlak zastavi pfili§ brzo.

A P draha

vstup do brzdici traté pozadovany bod zastaveni



Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

&~ ,Zastaveni fizené vzdalenosti“ (= konstantni brzdna draha), je-li aktivovano, se pouzije jen pfi
brzdéni az do klidového stavu, nikoli pfi brzdéni na nizsi rychlost (zde plati nadale CV4 atd.).
Nema také Zadny vliv na procesy rozjezdu.

Ujeta vzdalenost je trvale dopocitavana a tim je dosazeno co mozna pfesného priblizeni k bodu za-
staveni. Brzdéni pfi ,konstantni brzdné draze" probiha vzdy ,exponencialné®, tzn. relativné silné
brzdéni v oblasti vysokych rychlosti a mékky vybéh do klidového stavu; v tomto pfipadé to nezavisi
na CV122 (exponencialni brzdna kfivka)! CV121 pro exponencialni zrychleni plati beze zmény i na-
déle.

3.13 Funkce tlacitka posunu, poloviéni rychlosti a MAN

Chovani pfi rozjezdu a brzdéni, nastavené pomoci raznych proménnych (3, 4, 121, 122, 123)
umozruje sice na jedné strané modelové vérnou jizdu, je ale na druhé strané ¢asto omezujici pfi
posunu, pokud mé tento probihat rychle a jednodusSe.

Proto existuje moznost pomoci definovaného tlagitka ¢asy rozjezdu a brzdéni doasné snizit nebc
nastavit na nulu; kromé toho je pfi posunu obcas uzite€né omezit rozsah ovladace rychlosti na ¢éast
plného rozsahu (polovinu).

Z historickych diivod(l jsou pfifazeni pro ,funkce tlagitka posunu® soustfedény do CV124, coz je
spojeno s omezenimi a také relativné neprehledné.

Proto je z dnesniho pohledu vhodné upfednostnit nastaveni pomoci CV155, 156, 157, kde Ize
systematicky a bez omezeni zvolit funkéni tla¢itko pro kazdou funkci posunu a tlacitko MAN.
Ohledné zplisobu deaktivace ¢asu zrychleni ale hraje jeSté i CV124 svou roli.

Vybér tlacitka posun (funkce) L
funkce AKTIVACE POLOVICNi RYCHLOSTI:

tlac¢itka posun: ) ) . . )

bit 4 = 1 (a bit 3 = 0): F3 jako tl. polovi¢ni rychlosti
bit 3 =1 (a bit 4 = 0): F7 jako tl. polovi¢ni rychlosti
poloviéni rychlost Vyber tlagitka pro

DEAKTIVACI CASU ZRYCHLENI:

a ) bit 2 = 0 (a bit 6 = 0): tla¢itko MN jako deakt. zrychleni
124 bity 0 bit 2 = 1 (a bit 6 = 0): F4 jako deaktivace zrychleni
deaktivace zrych- 0-4,6 bit 6 = 1 (bit 2 bez vyznamu): F3 jako deakt. zrychleni.
leni Rozsah déinnosti tlacitka (MN, F3 nebo F4) pro .
DEAKTIVACI "ASU ZRYCHLENI:
UPOZORNENI: bity 1,0 = 00: Zadny vliv na &asy zrychleni

= 01: tla¢itko deaktivuje exponencialni+adapt.
=10: redukuje ¢asy rozjezdu/brzdéni na

Y2 hodnoty dle CV3, 4.
=11: deaktivuje €as rozjezdu/brzdéni UpIné.

rozsifena volba
tlacitek pro posun
v CV155, 156
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bit 5
stejnosmérné za-
stavovaci Useky

bit 7
prepnuti pinG
SUSI na logické
vystupy

PRIKLADY:
F3 jako tlagitko poloviéni rychlosti dava: CV124 = 16.

F3 jako tlagitko poloviéni rychlosti a
F4 pro plnou deaktivaci ¢asu rozjezdu/brzdéni dava:
bity 0,1, 2,4 =1, tedy CV124=23.

F3 jako tlagitko poloviéni rychlosti a pro deaktivaci
zrychleni dava: bity 0, 1, 4, 6 = 1, tedy CV124 =83.

bit 5 = 1: ,stejnosmérné zastavovaci Useky"
bit 7 = 0: SUSI rozhrani aktivni
= 1: funkéni vystupy misto SUSI aktivni

155

vybér funkéniho
tlacitka pro polo-
viéni rychlost

RozSifeni nastaveni CV124, pokud nastaveni vném
(poloviéni rychlost na F3 nebo F7) nedostacuje, proto-
Ze je pozadovano jiné tla¢itko:

CV155: Uréeni funkéniho tlagitka, jimZz ma byt zapnuta
poloviéni rychlost (= na nejvysSi jizdni stuperi je polo-
viéni rychlost).

Pokud CV55 > 0 (tedy nastaveno né&jaké tlagitko), je
pfipadné pfifazeni v CV124 nelginné, CV155 = 0 ne-
znamend FO, ale Ze plati CV124.

156

vybér funkéniho
tlacitka pro deakti-
vaci ¢asUl rozjezdu
a brzdéni

RozSifeni nastaveni CV124, pokud nastaveni vném
(deaktivace zrychleni na F3, F4 nebo MAN) nedosta-
Euje, protoze je pozadovano jiné tlagitko:

CV156: Uréeni funkéniho tlagitka, jimz ma byt deakti-
vovan nebo redukovan €as rozjezdu a brzdéni (nasta-
veny v CV3, 4, 121, 122).

Nastaveni CV124 pro zpusob deaktivace nebo reduk-
ce plati dale, tedy:
CV124, bit 1,0 =
= 00: bez vlivu na ¢asy zrychleni
= 01: tlacitko deaktivuje exponenc.+adaptiv.
= 10: redukuje &as rozj./brzd. na 1/4 hodnoty
vCV3, 4
= 11: Uplné deaktivuje &as rozj./brzd.

Typicky bude proto CV124 = 3, aby byla dosazena pl-
né deaktivace (pokud nebudou sou¢asné nastaveny
jiné bity CV124).

Prifazeni tlagitka pro deaktivaci zrychleni v CV124 je
naopak neucinné, pokud CV156 > 0 (tedy tla¢itko na-
staveno zde).

157

vybér funkéniho
tlacitka pro funkci
MAN

pro pfipady, kdy neni
k dispozici pro tyto

ucely uréené tlacitko

MN na ovladaci ZIMO

Funkce MAN (popf. tla¢itko MAN na ovladaci ZIMO) je
funkce pofizena pavodné pro aplikace ZIMO, aby bylo
mozné vypnout zastaveni a rychlostni limity sytému
HLU - ,ovlivnéni jizdy viaku navéstidly”.

V pozdéjSich rozSifenich software byla tato funkce
rozSifena i pro zastaveni ,asymetrickym signalem
DCC* (Lenz ABC).

Ve v8ech pfipadech, kdy je pouzit dekodér ZIMO
v cizim systému (tedy ne ZIMO), (méné &asto aplikace
HLU, Castéji s ABC), Ize pomoci CV157 definovat libo-
volné tlacitko pro vypnuti ovlivnéni jizdy viaku nebo
zastaveni pred navéstidiem.




strana 24

3.14 Mapovani funkci podle standardu NMRA-DCC

Dekodéry ZIMO maji 4 az 12 funk&nich vystupl (FA). Pfipojend zafizeni (Zarovky, generator koufe
aj..) budou zapinana a vypinana znamym zplsobem pomoci tlagitek na ovladadi. Ktera funkce bu-
de kterym tla¢itkem ovladéana, je definovano pomoci CV ,pfifazeni funkci®.

CV33 az 46

tvori ,pfifazeni funkci“ dle norem NMRA; pfi tom nastavaji ale omezeni v pfifazeni (pro kazdou
funkci je jen jeden 8bitovy registr, tedy 8 vystupl na vybér), kromé toho je ¢elni osvétleni predpo-
kladano jako jedind smérové zavisla funkce.

Ccv

funkéni vystupy funkéni vystupy

funkéni tlagitko na
ovladaci
¢Ciselné tlacitko na
ovladaci ZIMO

Fo | | a3 7
Fo |10 | aa 7
F1 | 2 |3 7
F2 | 3 |36 7
F3 | 4 |37 4
F4 | 5 |38 4
F5 | 6 |39 4
F6 | 7 |40 4

F7 | 8 |41 1
F8 | 9 |42 1
Fo9 | 0 |43 1
F10 | A1 | 44 1
F11 | 12 | 45 1
F12 | 13 | 46 1

Ve vySe uvedené tabulce je oznaceno defaultni nastaveni; tzn. pfi expedici odpovida ¢islo funkce
¢islu funkéniho vystupu. Defaultné jsou tedy v proménnych zapsany nésledujici hodnoty:

Cv33=1
CVv34 =2
Cv35 =4
CV36 =8
CVv37 =2
Cv38 =4
Cv39=8
CV40 = 16

Cv4l =4

atd.
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PRIKLAD pro modifikaci pFifazeni funkci: funkénim tlagitkem F2 (ZIMO tlagitko 3) ma byt navic
k funk&nimu vystupu FA2 spinan také funkéni vystup FA4. Kromé toho NEMAJI byt tlagitky F3 a F4
spinany vystupy FA3 a FA4, ALE vystupy FA7 a FA8 (to mohou byt napfiklad spfahla). Do pfislus-
nych proménnych je proto nutné naprogramovat nové hodnoty:

CV36=40
CV37 =32
CV #38 =64
F2 3 36
F3 4 37
F4 5 38

3.15 Rozsifené mapovani funkci ZIMO (NE pro Mx621)

Protoze originalni mapovani funkci NMRA neumoZznuje celou fadu poZadovanych pfifazeni, nabize-

ji dekodéry ZIMO rozSifené moznosti, které jsou popséany na néasledujicich strankach. VétSina téch-
to voleb souvisi se specialnim ZIMO

Cvel

Poznamka: Varianty CV61 (1, 2, 3,...) ¢astecné vychazeji z postupné zjisténych praktickych aplika-
ci.

Programovani

CVv61l =97 vytvori

Pomoci CV61 = 97 se zrusi ,posunuti doleva“ vysSich CV (ad 37 podle originalniho pfifazeni funkci
NMRA, viz vlevo), diky ¢emuz také ,vysSi* funkce mohou dosahnout na ,nizsi* funkéni vystupy:
napf. ,F4 spina FA1“, coz podle NMRA neni mozné, ale zde ano.

alternativni , pfifazeni funkci“ bez ,posunuti doleva“:

Fo | 'Y |33
Fo |10 | a4
FL | 2 |35
2 | 3 |36
3| 4 |37
F4 | 5 |38
F5 | 6 | 39
F6 | 7 | 40
7 | 8 |41
F8 | 9 |42

UPOZORNENI: Od verze sw 34 byly dfivéjsi voloy CV61 = 1, 2, 11,... 15 a CV61 = 98 zruseny.
Nahrada ,Svycarskym mapovanim* (nasledujici kapitola).
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Tip: Smérové zavisla zadni svétla pomoci efektovych CV:

Normélné (podle ,pfifazeni funkci* NMRA) je sméroveé zavisla uvazovana pouze funkce FO, tzn. pfi-
fazena podle sméru jizdy ¢elnimu osvétleni ,vpfedu“ nebo ,vzadu“. VSechny funkce F1...F12 (a da-
le) jsou naopak pouzivany jen jako sméroveé nezavislé.

Efektova CV125...132, 259. 160 (viz kapitola ,Efekty funkénich vystupd"), které jsou vzdy pfifazeny
jednomu funkénimu vystupu (az FA8), umoznuji naopak funk&ni zavislost dalSich funkci. Pro toto
pouziti jsou v efektovych CV pouzity jen smérové bity (0, 1), zatimco vlastni efektové bity zustavaji
prazdné (tedy 0).

PRIKLAD 1: Na funké&ni vystupy FA1, FA2 jsou pfipojena éervena zadni svétla vpredu popf. vza-
du, obé& maji byt spinana tlacitkem F1, ale také se ménit se smérem jizdy. Pro tento Ucel se
nastavi CV35 = ,12“ (tedy pro F1; bit 2 pro FA1 a bit 3 pro FA2), dale
efektova CV127 = ,1“ (pro FA1) a CV128 = ,2“ (pro FA2)
a tak se sepne FAL jen pfi jizdé vpred, FA2 jen vzad (a jen kdyZ je sepnuta funkce F1).

PRIKLAD 2: Zadni svétla nemaji byt jako v prvnim pFikladé spinana smérové zavisle a oddé&lené od
¢elniho osvétleni, ale maji byt svétla na obou stranach (plati vzdy pro bila a ¢ervend) spinana ne-
zévisle na sobé& pomoci FO popf. F1 (podle toho, zda na pfislusné strané jsou pfipojeny vozy) —
Ljednostranna zména svétel”.

Toto Ize provést nasledujicim zplsobem:
Pfipojeni:  bila svétla vpfedu na funkéni vystup ,svétla vpredu“ /
Cervena svétla vpfedu na funkéni vystup FA2 /

bila svétla vzadu na funkéni vystup FAL1 /
Cervena svétla vzadu na funkéni vystup ,svétla vzadu“(!).

CV33 = 1 a CV34 = 8 (bild svétla vpfedu ,normalné“, Cervena svétla vpfedu na FO vzad!),
CV35 = 6 (jak bila tak i ervena svétla vzadu na F1!)

CV126 =1/CV127 =2
(smérova zavislost pro bila a Eervena svétla vzadu pomoci efektovych CV).

Alternativni moZznosti:
- pouziti pfifazovaci procedury CV61 = 98; viz vySe!
- CV107, 108 pro ,jednostranné“ potlaceni svétel, viz dale!

3.16 ,Jednostranné potlaceni svétel”

Toto je dalSi moznost (nové od verze sw 30.7) pro splnéni ¢astého prani, ¢elni a dalsi svétla na
jedné strané lokomotivy spoleéné zhasnout jednim tlagitkem (vétSinou na strané vlaku, tedy tam,
kde jsou k lokomotivé pfipojeny vozy).

Cv oznaceni rozsah | default | popis

vypnuti svétel (tzn.
LSvétla vpredu“ A
navic definovatel-
ny funkéni vystup)

Hodnota tohoto CV se vypocita nasledovné:

Cislo funkéniho vystupu (FA1...FA28) x 32
+ ¢islo funkéniho tlagitka (F1, F2,...F28)
- hodnota CV107.

Funkéni tlagitko: kazdé tlagitko (F1...F28), jimz maji
byt zhasnuta VSECHNA svétla na strané stanovisté

107 0-255 0

na strané stano-
visté 1 (vpredu)
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Cv oznaceni rozsah | default | popis

1, tedy vystup ,svétla vpredu* A
funkéni vystup napf. zadni svétla na této strané.

stanovisté 2

108 0-255 0 Jako CV107, ale pro opa¢nou stranu lokomotivy.
(vzadu)

109 dalsi f. vyst. str. 1 1...6 0 F. vystup je spinan spole¢né s CV107.

110 dalsi f. vyst. str. 2 1...6 0 F. vystup je spinan spole¢né s CV108.

3.17 ,Svycarské pfifazeni”

(od verze sw 32, rozSifeno o moznosti stmivani od verze sw 34)
.Svycarské prifazeni® je pfifazeni funkci, umozniujici zobrazit stavy osvétleni lokomotivy. Nazev je
odvozen od pozadavku Svycarského systém osvétleni, pfic¢emz samoziejmé muaze byt pouzito i pro
vozidla jinych zemi.
Ugelem ,$vycarského pritazeni“ je spinat riizné stavy osvétleni lokomotivy vice funk&nimi tlagitky,
naprfiklad pro stavy ,samostatna jizda"“, vozy pfipojeny ke stanovisti 1 nebo ke stanovisti 2, postrk,
posun aj.
Tato relativné naroénd metoda se samoziejmé ,vyplati“ jen tehdy, pokud je vozidlo vybaveno vel-
kym mnoZstvim samostatné zapojenych Zarovek (LED) a dekodér mé dostatek funk&nich vystupu,
minimalné 6. Dekodéry ZIMO (kromé nékterych miniaturnich typd) maji vétSinou 6 az 10 funkénich
vystupl, dekodéry pro velka méfitka jesté vice.
PoZzadované stavy osvétleni jsou definovany pomoci celkem 13 skupin CV, sloZenych vzdy
z 6 CV (tedy 78 CV: CV430...507). Jednoduchy princip vychézi z toho, Ze vzdy prvni CV ve skupi-
né obsahuje Cislo (1 az 28) funk&niho tla¢itka F1...F28; a v dalSich CV je definovano, které funkéni
vystupy maji byt sepnuty pfi stisknuti tohoto tla€itka, vzdy v zavislosti na sméru jizdy.

CVv oznaceni rozsah | default | popis

Zde definovanym tlagitkem maji byt spinany funkéni
vystupy, uvedené v

430 skupina 1 2?: O()P'O 0 Al vpied, popt. vzad) a

Jlacitko F* 129157 A2 (vpfed, popf. vzad).

Bit 7 = 1: Funkce funkénich tlacitek invertovana.

: 0-28,
Svyc. pfifazeni

»,Normalni* pfifazeni funkci, zde definované ,tlacitko
M* mé byt deaktivovano (tzn. pfisludné vystupy, napr.
Celni osvétleni, vypnuty), pokud je zapnuto ,tlacitko
F.

bit 7 = 1: kromé toho maji byt vystupy, uvedené v Al
a A2 zapnuty jen tehdy, jsou-li zapnuta tla¢itka F a M.

Svyc. prifazeni bit 6 = 1: pfi sméru jizdy vpfed nebudou vypnuty vy-

skupina 1 b(')t 02_86: stupy tlagitka M, pokud je zapnuto tlagitko F (od verze
Jtlagitko M* 29 (w0 F0) sw 35).
431 nebo a t’)Jit 7 0 bit 5 = 1: pfi sméru jizdy vzad nebudou vypnuty vy-
speci,élni nastave- nebo stupy tladitka M, pokud je zapnuto tlacitko F (od verze
ni ,dalkové svétlo” 255 sw 35).

(od verze sw 34) = 157: je dasta hodnota pro CV431,protoZe vétinou

je uvedeno FO (= 29) jako ,tla¢itko M*, a vétSinou
také bit 7 = 1. FO pak funguje jako generelni tla-
¢itko zapnout/vypnout.

= 255 (specialni nastaveni pro dalkové svétlo!):
funkéni vystupy, definované v nasledujicich

Styfech CV jsou sepnuty na plnou intenzitu za
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Cv oznaceni rozsah | default | popis
predpokladu, Ze jsou zapnuty ,normalnim mapo-
vanim funkci“ a zatlumeny CV60; tato funkce se
pouzije napf. tehdy, maji-li byt pfepnuta ¢elni svét-
la Svycarské lokomotivy na dalkova svétla bez
souéasného ztlumeni bilych zadnich svétel.
Zavislost na CV399 (viz i nize): Na dalkové svétlo
se prepne jen tehdy, pokud je hodnota rychlosti
vySSi nez hodnota v tomto CV (v médu 255 jizd-
nich stupniu).
bity 0...3: Bity 0...3: . .
1-12 Funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze jsou
$vyc. pifazent 14 (FAO stisknuta tlacitka ,F* a ,M" (u bitu 7 = 1 v CV pro tla-
432 e vpred 0 ¢itko ,M“, jinak staéi ,F*), ma byt zapnut pfi sméru
skupina 1 15 (FAO jiizdy vpred.
»AL, vpred vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
b'tg > Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1 (bit 5 = 1)
B znamené stmivani podle CV508, atd.
bity 0...3: Bity 0...3: _
1-12 Dalsi funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, ze
$vyc. pifazen 14 (FAO jsou stisknutg tlagitka ,F* a ,M“ (u bitu 7 =1 v_CV pro
433 sklupina 1 vpied) 0 tlacitko ,M", jinak staci ,F*), ma byt zapnut pfi sméru
" 15 (FAO jizdy vpred.
o d Jizdy vp . .
»A2" vpFe vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
b“g e Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1* (bit 5 = 1)
B znamena stmivani podle CV508, atd.
) Bity 0...3:
b';y 0'1"23: Funké&ni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze jsou
o . 14EFAO stisknuta tlagitka ,F* a ,M* (u bitu 7 = 1 v CV pro tla-
Svyc. prirazeni vpred) &itko ,M*, jinak sta&i ,F*), ma byt zapnut pfi sméru
434 skupina 1 15‘)(FAO 0 i12dv VOF
. jizdy vpred.
»Al" vzad vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
bity 5...7: Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“ (bit 5 = 1)
0-7 znamena stmivani podle CV508, atd.
. Bity 0...3:
b';y 0'1"23: Dalsi funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze
o . 14EFAO jsou stisknuta tlagitka ,F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro
Svyc. prirazeni wpred) tlagitko ,M*, jinak sta&i ,F*), ma byt zapnut pfi sméru
435 skupina 1 15‘)(FAO 0 iizdy VOF
. jizdy vpred.
»A2" vzad vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
bity 5...7: Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1* (bit 5 = 1)
0-7 znamena stmivani podle CV508, atd.
436- ' V&ech 6 CV skupiny 2 je sougasné definovano jako 6
441 | ----skupina2 0 CV skupiny 1! Pl J
442- . V&ech 6 CV nésledujicich skupin je sougasné defino-
447 | ----skupina3 0 vano jako 6 CV skupiny 1!
448- .
453 | - ---skupina4 0
454- .
459 | ----skupina5 0
460- .
465 | ----skupina6 0
466- .
471 | ----skupina7 0

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

Cv oznaceni rozsah | default | popis

472- .

477 | ----skupina8 0

478- )

483 | ----skupina9 0

484- )

489 | - - - - skupina 10 0

490- . . .

495 ... -skupina 11 0 (skupiny 11, 12, 13 aZ od verze sw 34)

496- .

501 | - - - - Skupina 12 0

502- .

507 | - - - - Skupina 13 0

800- . . .

805 ... - skupina 14 0 (skupiny 1, 15, 16 a 17 az od verze sw 35.27)

806- .

811 | - - - - Skupina 15 0

812- .

817 | - - - - Skupina 16 0

818- .

823 | - ---skupina 17 0
V kazdém ze skupinovych CV (napf. 432, 433, 434,
435) Ize odkazat na jedno z téchto CV, tzn. na pét

508 | hodnoty stmivani | (0-31)8 v nich obsazenych hodnot stmivani.

509 pro ,Svycarské (zﬂu;ilty To znamen4, Ze funkéni vystupy, které maji byt za-

mapovani* J7 3;}/ pnuty, budou pfislusné ztlumeny.

510 0 Lze pouzit u funk&nich vystupd FAO az FA13.

511 Specidlni nastave. bit 0 = 1: potlageni svételného efektu (od verze sw

512 | SPeCE: bity 2 — 36.1)

0 bit 1 = 1: blikéni (od verze sw 37.0)

bit 2 = 1: inverzni blikani (od verze sw 37.0)
V souvislosti se ,Svycarskym mapovanim* u special-
niho nastaveni ,dalkové svétlo®, viz CV431 = 255; pro
kazdou z 13 skupin CV (CV437,443,...):
Na dalkové svétlo se prepne jen tehdy, je-li rychlost
vySSi nez hodnota v tomto CV; jako zaklad je inter-

309 dé_lkgvé svétlo za- 0 nich 255 jizdnich stupnt dekodéru.

V'(Z'Iee ”SJ?’;T‘;%“ 0-255 PRIKLADY a SPECIALNI PRIPADY:
" = 0: dalkové svétlo pfi jakékoli rychlosti (i v klidu),

ovladano jen tlacitkem F (napf. dle CV430).
= 1: dalkové svétlo za jizdy (NE v klidu), jinak oviada-
no jen tla¢itkem F (napf. dle CV430).
= 128: dalkové svétlo od poloviéni rychlosti.
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sv. vpred

sv. vzad

FAl

FA2

FA3

FA4

FA5

FAG

Vysvétleni:

normalni mapovani funkci NMRA v CV33 a CV34 (pro FO-vpfed a F0-vzad) uréuje osvétleni v pfi-
padé zapnuté FO, a vSechna tlacitka F15 — F20 vypnuta: CV33 = 133 (= Lvor, FA1, FA6) aCV34 =

33=133
430=15
436=15
442=16
448=17
454=18
460=19
466=20

42 (= Lriick, FA2, FA4)

Nésledujici skupiny CV (tedy CV430 — 435, 436 — 441, 442 — 447 atd.), vZdy zobrazené v jednom
fadku, obsahuji vZdy v prvnim CV ¢islo funkéniho tla¢itka F15, F16, F17, F18, F19, F20. Pak na-

34=42

431=157
437=157
443=157
449=157
455=157
461=157
467=157

Pouziti ,Svycarského pfifazeni“ Ize znazornit na
prikladu (ses Re422).

Zde jsou uvedeny funkéni vystupy spole¢né
s k nim pfipojenymi svétly nebo skupinami své-
tel, ktera jsou k dispozici na typické elektrické
lokomotivé SBB.
Ukolem ,$vycarského pFifazeni* je pomoci tla-
Citek

FO (generelni zap/vyp) a

F15, F16, F17, F18, F19, F20
spravné znazornit vSechny myslitelné provozni
stavy ve vztahu k osvétleni (samoziejmé pro
oba sméry jizdy).
Z toho vyplyne nésledujici tabulka stava >

433=1 434=15 435=1
439=0 440=2 441=0
445=1 446=2 447=4
451=6 452=15 453=2
457=0 458=4 459=0
463=0 464=1 465=0
469=0 470=0 471=0

sleduji v kazdé skupiné popf. fadku CV pro tla¢itko M a jim spinané funkéni vystupy.

PFitom jsou pro F15 dvé skupiny popf. fadky (CV430... a 436...), protoZe zde maji byt spinany tfi

funkéni vystupy soucasng, ale v jedné skupiné jsou jen dvé mista (vzdy pro smér: Al, A2); pro
vSechna ostatni ,F-tlacitka“ sta¢i vzdy jedna skupina.

+M-tla¢itka“ (vzdy druhé CV v kazdé skupiné) jsou vSechna nastavena na ,157“ to znamena ,F0“ a
(bit 7) podminku, Ze uvedené vystupy maji byt sepnuty tehdy, pokud jsou sepnuta tlacitka F a M.

Vzdy tfeti az Sesté CV v kazdé skupiné popf. fadku obsahuji konecné gisla spinanych funkénich

vystupl (pficemz celni osvétleni je kédovano ,14“ a ,15% jinak jednodu$e ¢islo FAL, FA2,...).
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funkce, tlagitka vystupy vpredu vzadu
FO, vpred sv. vpred Jizda sélo. o O
(stanovisté 1 vpredu) FA1
FA 6 o o O @
FO, vzad sv. vzad Jizda sélo. O o
(stanovisté 2 vpiedu) FA 2
FA 4 O @ 0O o
FO + F15, sv. vpred Jizda s vlakem, vozy na strané e O
vpred FA1 stanovisté 2;
(stanovisté 1 vpfedu) | FA 2 vlak bez Fidiciho vozu. o o O @)
FO + F15, sv. vzad Jizda s vlakem, vozy na strané O e
vzad FA1 stanovisté 1;
(stanovisté 2 vpfedu) | FA 2 vlak bez Fidiciho vozu. O ®) o o
FO + F16, sv. vpred Jizda s vlakem, vozy na strané e
vpred FA1 stanovisté 2; O
(stanovisté 1 vpredu) viak s fidicim vozem nebo
predni loko dvojnas. trakce. O o @) O
FO + F16, FA3 Postrk, vozy na strané stanovis- O
vzad FA 4 té 2; O
(stanovisté 2 vpredu) viak s fidicim vozem (od .
2000). ® o o O
FO + F17, sv. vzad Jizda s vlakem, vozy na strané e
vzad FA 2 stanovisté 1; O
(stanovisté 1 vpredu) vilak s fidicim vozem nebo
predni loko dvojnas. trakce. @) O O O
FO + F17, FAS5 Postrk, vozy na strané stanovis- O
vpred FA6 1 O
(stanovisté 1 vpfedu) viak s fidicim vozem (od r.
2000). O O ® ®
FO + F18, FA 6 Postrk, vozy na strané stanovis- @)
vpred t 1. O
(stanovisté 1 vpredu) vlak s fidicim vozem nebo zadni
loko dvojnéas. trakce (do r. @) O O A
2000).
FO + F18, FA 4 Postrk, vozy na strané stanovis- @)
vzad té 2; O
(stanovisté 2 vpredu) vlak s fidicim vozem nebo zadni
loko dvojnéas. trakce (do r. O ® @) O
2000).
FO + F19, FA 2 Jizda s vlakem jako posledni lo- O
vpred ko vicenas. trakce; vozy na O
(stanovisté 1 vpredu) strané stanovisté 2.
o O o 0O
FO + F19, FA1 Jizda s vlakem jako posledni lo- O
vzad ko vicenas. trakce; vozy na O
(stanovisté 2 vpfedu) strané stanovisté 1. '®) '®)
O O
FO + F20, Vnitini loko vicenas. trakce.
vpred / vzad O O
O O O O
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3.18 Prifazeni vstupd ZIMO (JEN zvukové dekodéry)
od verze sw 34 | pro vystupy pres SUSI!

Pomoci ,pfifazeni vstup(“ Ize odstranit omezeni pfifazeni funkci NMRA (jen 12 funk&nich tlagitek, a
vzdy jen jedna moznost z 8 funk&nich vystupt k jednotlivému funkénimu tladitku). Kromé toho mo-
hou byt pouZita funkéni tlagitka (= externi funkce) rychle pfizpdsobena poZzadavkim uZivatele, a to
spoleéné pro funkéni vystupy a zvukové funkce bez toho, Ze by se musela ménit interni pfFifazeni
funkci, zejména beze zmény zvukovych projektud:

CV400...428
Cv oznaceni rozsah | default | popis
= 0: Tlagitko FO (tzn. FO z paketu DCC) bude pfedano
na interni FO (1:1).
= 1: Tlagitko F1 bude pfedano na interni FO.
= 28: Tlacitko F28 bude pfedano na interni FO.
pfiFazeni vstup = 29: Tlacitko FO bude pfedano na interni FO.
pro interni FO = 30: Tlacitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
0Y
=57: Tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
400 | tzn. které funkeni tla- 1-28,29 0 = 58: Tlacitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
¢itko spina interni 30-187, =59: Tlacitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
funkci FO?
254, 255 . . . . I
= 86:Tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
NE pro MX621 = 87 Tlagitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
= 101 Tlagitko F1 — invertované na interni FO.
= 187 Tlagitko FO — invertované na interni FO, pfi jizdé
vzad.
= 254 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vpred.
= 255 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vzad.
0, )
401 pFifazeni vstup(i Jako pFifazeni vstup(i viz vy3e, ale napfiklad:
pro interni 1-28, o ) .
- 29 0 CV401 = 0: tlagitko F1 na interni F1
428 F1...F28 ' = 1: tlagitko F1 na interni F1, atd.
30-255

3.19 Stmivani a tlumeni, smérovy bit a vystupy

Funkéni zafizeni nesméji byt ¢asto provozovana s plnym napétim v kolejich, napfiklad zarovky na
18 V, pokud je napéti v kolejich az 24 V (u velkych méfitek obvyklé). Nebo mé byt jednoduSe redu-
kovan jas.
NejlepSi FeSeni pro tyto pfipady je pfipojeni plus p6lu takovych zafizeni na nizké napéti pro funkce
dekodéru, viz kapitola ,MontaZz a pfipojeni“. Toto napéti je navic stabilizovano, tzn. nekolisa
s napétim v kolejich (zatiZeni atd.).
Jako nahradni feSeni nebo navic (stmivani funguje nejen, kdyZ je spotfebi¢ pfipojen k plus p6lu
s plnym napajecim napétim, ale i relativné k nizkému napéti) je k dispozici redukce napéti pomoci
stmivani PWM (pulsné-Sifkova modulace), s

CV60,
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které definuje pomér spinani PWM. Samoziejmé je tento zplsob redukce napéti zajimavy i proto,
nebot je pomoci CV60 lehce nastavitelny.

@ POZOR: Zarovky se jmenovitym napétim do cca 12 V mohou byt pomoci PWM napéjeny bez
poskozeni, i kdyZ je napajeci napéti vyrazné vysSi; ne ale Zarovky na napf. 5V nebo 1,2 V; tyto
museji byt pfipojeny misto k ,normalnimu* plus p6lu dekodéru k nizkému napéti pro funkce, viz ka-
pitola ,Montéz a pfipojeni“.

%~ LED naopak potiebuji sice v kazdém piipadé prediadny rezistor, ale pokud tento je navrzen
na napf. 5V, je stmivani PWM i pfi napajecim napéti 25 V dostacujici (v tomto pfipadé bude nasta-
veni CV60 = 50, tedy redukce na pétinu).

Generelné pasobi CV60 na viechny funkéni vystupy. Pokud mé byt plsobeni omezeno jen na uréi-
té vystupy, pouZziji se CV pro masky stmivani, viz tabulka.

CVv oznaceni rozsah | default | popis
stmivani funkénich
vystupd = Redukce efektivniho napéti na funkénich vystupech

pomoci PWM (pulsné-§itkové modulace); tim muaze
byt napf. redukovan jas Zarovek.

PRIKLADY HODNOT:

CV60 = 0: (nebo 255) pIné napajeni
CV60 = 170: dvoutfetinovy jas
CV60 = 204: 80% jas

redukce napéti
funkénich vystupl
60 pomoci PWM 0 - 255 0

zésadné plati pro
vSechny funkéni
vystupy

Zadani téch funkénich vystupu, na kterych nema byt
nastaveno snizené napéti PWM (jas) dle CV60, ale pl-
né napéti pouZzitého plus pélu, tedy napajeci napéti

maska stmivani 1 nebo nizké napéti pro funkce.

- bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,

vylouceni uréitych bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
funk&nich vystupd bit 2 - pro funkéni vystup FA1, bit3 - FA2,
ze stmivani dle bity bit 4 - pro funkéni vystup FA3,  bit5 - FA4,

114 CV60 0-7 0 bit 6 - pro funkeni wstup FA5,  bit7 - FA6
prisludny bit = 0: vystup bude — je-li zapnut — napajen
Viz také snizenym napétim dle CV60.
pokragovani prisludny bit = 1: vystup je ze stmivani vyjmut, tzn. ma
v CV152 byt napajen — pokud je zapnut — plnym napétim.
PRIKLAD:
CV114 = 60: FA1, FA2, FA3, FA4 nebudou stmivany,
tzn. redukovano bude jen &elni osvétleni.
maska stmivani 2 ...pokragovani CV114.
= bit 0 - pro funkéni vystup FA7,
vylougeni urgitych . bit 1 - pro funkéni vystup FA8,
funk&nich vystupd bity bit 2 - pro funkéni vystup FA9,
ze stmivani dle 0-5 0 bit 3 - pro funkéni vystup FA10,
152 CV60 a bit 4 - pro funkéni vystup FA11,
bit 6 0 bit5 - pro funkéni vystup FA12.
Kradovani bit 7 bit 6 = 0: ,normalné&“
po é@ii\fm ! = 1: ,smérovy bit* na FA3, FA4, tzn.

FA3 bude zapnut, kdyz je smér vzad

a FA3, FA4 jako FA4 bude zapnut, kdyZ je smér vpied

smérove vystupy (,normalni* piifazeni pro FA3, FA4 neplati).
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Dalkova svétla / tlumeni svétel pomoci masky zhasinani

Jako ,tlagitko tlumeni“ mize byt definovano jedno zfunk&nich tlagitek F6 (CV119) nebo F7
(CV120). Podle potfeby mohou byt urcité vystupy ztlumeny pfi zapnuté nebo vypnuté funkci (bit 7,
invertované pusobent).

Cv oznaceni rozsah | default | popis
. Zadani téch funkénich vystupd, které maji pfi zapnuté
maska tlumeni F6 funkci F6 prejit do ztlumeného stawvu (jas dle CV60)
= Typické pouziti dalkové / tlumené svétlo.
prifazeni funké-
nich bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
vystuptl jako bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
(napt.) bit 2 - pro funkéni vystup FAL,
tlumené / dalkové bit 3 - pro funkéni vystup FA2,
svétlo bity bit 4 - pro funkéni vystup FA3,
i L o
119 POZOR: 0-7 0 blvt,5 - p,ro.funkcm,vystup FA4. ,
PFi urgitych nasta- prisludny bit = 0: vystup netlumeny,
venich CV154 prisludny bit = 1: vystup ma po stisknuti F6 ztlumit na
(,specialni konfi- hodnotu dle CV60.
gurace vystup(”) bit 7 = 0: normalni plisobeni F6.
Se meni vyznam = 1: psobeni F6 invertovano.
CV119, 120, tzn. o )
pak jiz ne maska PRIKLAD:
tlumeni CV119 = 131: €elni osvétleni m& pomoci F6 pfepinat
mezi tlumenymi a dalkovymi svétly (F6 = 1).
120 maska tlumeni F7 0b|_ty7 Jako CV119, ale s F7 jako funkci ztlumeni.

,Druha hodnota stmivan

pomoci CV pro sprahlo

Pokud redukce napéti, nastavitelnd pomoci CV60 nepostacuje, nebo je pro jiné funkéni vystupy po-
tfeba jina hodnota a funkce spfahel neni ve vozidle pouZita, maze byt ,CV pro sprahlo”

CV115
pouzito jako alternativni nastaveni jasu. Pfislusné funkéni vystupy museji mit v jenom z

CV125...132, 159, 160

pfifazen kod efektu ,ovliadani spfahla“ (kapitola ,Efekty pro funkéni vystupy*).

druh& hodnota
stmivani

Cv oznaceni rozsah | default | popis
(ovladani sprahla e )
&as zapnuti Ucinné, pokud je v CV125...132, 159, 160 nastaven
funkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):
115 nebo 0-9 0

Desitky = O pfi pouziti jako hodnota stmivani
Jednotky (0 az 9): Redukce napéti PWM (0 az 90%)
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127
132
159
160

Efekty

na FAL1, FA2, FA3,
FA4, FA5, FA6

na FA7, FA8

= 48 pri pouziti jako hodnota stmivani

127 > FA1 128 > FA2
129 > FA3 130 > FA4
131 > FA5 132 > FA6
159 > FA7 160 > FA8

UPOZORNENI: | pomoci CV137, 138, 139 je mozné realizovat stmivani (viz kapitola 3.23)

3.20 Efekt blikani

JBlikani* je vlastné svételny efekt jako vSechny ostatni, které jsou shrnuty vCV od 125,
z historickych divodu byla pro néj ale pouZita vlastni CV117, 118.

funkénich vystupl
k rytmu blikani dle
Cv117

Cv oznaceni rozsah | default | popis
o L Pomér impuls/mezera pro blikani:
blikani funkénich Desitky ¢as zapnuti / jednotky ¢as vypnuti
vystupd die =100ms, 1=200ms, ,.., 9=1s
117 0-99 0 .. ' R
cviig PRIKLAD:
maska blikani CV17 = 55: stejnomérné blikani v taktu 1 s, tzn. iden-
tickym ¢asem zapnuti a vypnuti.
Zadani téch funkénich vystupu, které maji v zapnutém
stavu blikat.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
bit 2 - pro funkéni vystup FALl, bit3 =...FA2
maska blikani bit4 - FA3, bit5 - pro funkéni vystup FA4.
= prisludny bit = 0: vystup nema blikat,
118 piitazent 0blty7 0 prisludny bit = 1: vystup ma — je-li zapnut - blikat.

bit 6 = 1: FA2 ma blikat inverzné!
bit 7 = 1: FA4 ma blikat inverzné!
(takto Ize ziskat stfidavé blikani)

PRIKLADY:
CV118 = 12: funkéni vystupy FA1 a FA2 jsou ureny
pro blikajici Zarovky.

CV118 = 168: vystupy FA2 a FA4 maji blikat stfidave,
jsou-li oba zapnuty

3.21 F1 - fetézec pulsu (pouZziti se starymi vyrobky LGB)

112

specialni
konfiguraéni bity
ZIMO

0-255

4=
00000100

(tedy bity
4a7=0)

bit 3

=0: méd 12 funkei
= 1: mad 8 funkci
bit 4 = 0: bez pfijmu fetézce pulst
= 1: pfijem fetézce pulsl (staré systémy LGB)

bit 7 = 0: bez vytvareni Fetézce pulsu
= 1: vytvareni Fetézce pulsu pro zvuk. modul LGB
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3.22 Efekty pro funkéni vystupy

(americké a jiné svételné efekty, generator koure, spréahla aj.)

Celkem 10 funkénim vystuptm lIze pfifadit ,efekty”; toto se provede pomoci
CV125, 126, 127...132, 159, 160

pro svétla vpredu, svétla vzadu, FAl...FA6 , FA7 , FA8

Hodnoty, které mohou byt programovéany do efektovych CV, sestavaji z

6-bitového kddu efektu

bity 1, 0 = 00: smérové nezavislé (pusobi vzdy)
= 01: pusobi jen pfi jizdé vpred (+ 1)
= 10: pusobi jen pfi jizdé vzad (+ 2)
+smér = (0), 1, 2 (smérové nezavislé, vpred, vzad)
+smér =4, 5, 6 (smérové nezavislé, vpred, vzad)
+smér=8,9,10(..., L)
+smér=12, 13,14 ...
+smér=16, 17, 18
+smér =20, 21, 22
+ smér = 24, 25, 26
+ smér =28, 29, 30
+smér =32, 33, 34
+ smér = 36, 37, 38
+smér =40, 41, 42
+ smér = 44, 45, 46

vlastniho a 2-bitového smérového kédu

bity 7...2 = 000000xx bez efektu
=000001xx Mars light
= 000010xx Random Flicker
=000011xx Flashing headlight
=000100xx Single puls strobe
=000101xx Double puls strobe
=000110xx Rotary beacon simul
=000111xx Gyralite
=001000xx Ditch light type 1, right
=001001xx Ditch light type 1, left
=001010xx Ditch light type 2, right
=001011xx Ditch light type 2, left

=001100xx oviadani sprahla: omezeni ¢asu/napéti v CV115, =48, 49, 50
automatické poodjeti pii rozpojeni v CV116

=001101xx ,Soft start* = pomalé rozsviceni funkéniho vystupu =52, 58, 54

=001110xx Automaticka brzdovéa svétla pro tramvaje, dosvit v klidovém stavu ménitelny, ¢as dosvi- = 56, 57, 58

tu viz CV63.
= 001111xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu pfi jizdnim stupni > 0 (napf. zhasnuti osvétle- =60, 61, 62
ni stanovisté za jizdy).
NE pro MX621 = 010000xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu po 5 min. (napf. pro ochranu generatoru kou- = 64, 65, 66
fe pred prehratim).
-4 =010001xx jako nahore, ale automatické odpojeni po 10 min. =68, 69, 70
- = 010010xx VytvaFeni koufe v zavislosti na rychlosti nebo zatizeni pro PARNI lokomotivy podle =72, 73, 74
CV137 — 139 (pfedehfev v klidovém stawu, silny kouf pfi rychlé jizdé nebo zatiZeni).
Automatické odpojeni podle CV353; po odpojeni opétovné zapnuti jen novym sepnu-
tim funkce.
- =010100xx Vytvareni koufe v zavislosti na stavu jizdy pro MOTOROVE lokomotivy podle CV137 = 80, 81, 82
— 139 (predehfev v klidovém stavu, silny raz koufe pfi startu zvuku motoru a pfi zrych-
leni). Odpovidajici fizeni ventilatoru na vystupu pro ventilator. Automatické odpojeni
podle CV353; opétovné zapnuti jen novym sepnutim funkce.

& Efektova CV jsou i bez efektu (tedy kod efektu 000000) vhodna pro
smeérovou zavislost funkénich vystupd
PRIKLAD: CV127 = 1, CV128 = 2, CV35 = 12 (FA1, FA2 smé&rové zavislé, spinatelné tlagitkem F1).

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

CVv oznaceni rozsah | default | popis
bity 1,0 = 00: smérové nezavislé (U¢inné vzdy)
americké svéteiné : lopét:iinnuéc'gr? S jiodls vzad Jizde - vpred
a jiné efekty =1 jenprij .
Fahl At POZOR v pfipadé CV125 nebo 126: CV33, 34 (,pfifa-
sprako,gengra or zeni funkci® pro FO, vpfed a vzad) museji byt pfizpud-
oure aj. sobena, aby s nimi souhlasila vy3e uvedena smérova
na zavislost.
funkéni vystup bity 7, 6, 5, 4, 3,2 = kdd efektu
125 . =
1 ,Svétla vpredu”, 0
. ) PRIKLADY (hodnota efektu, ktera se programuje do CV125)
nastaveni a modi- Mars light, jen vpred 200000101 = ,5*
fikace efeKtU po- Gyralite, nezévisle na sméru - 00011100 = 28"
moci Ditch type 1 left, jen vpfed - 00100101 = ,37¢
ovladani sprahla - 00110000 = ,48*
CVv62,63,64a Soft-Start pro vystup - 00110100 =
CV115, 116 automaticka brzdové svétla - 00111000 =
(pro sprahlo) aut. zhasnuti stanovisté -00111100 =
gen. koufe zavislé na rychlosti/zatézi - 01001000 =
gen. koufe dieselu zav. rych./zatéz - 01010000 = ,80"
Efekty
126 na funkénim 0 jako CV125
vystupu
,osvétleni vzadu”
Efekty
127 | naFAL, FAZ2, FA3, jako CV125
. FA4, FA5, FAG 0 127 > FAL 128 > FA2
129 > FA3 130 > FA4
132 | odFA3 ne pro 131> FA5 132 > FA6
MX621
159 Efekty jako CV125 159 > FA7160 > FA8
0 Pozor: Efekty ,spfahlo” a koui* se od verze sw 34
160 ” »!
na FA7, FAB presunuly 7 divajsich FO — F6 na F1 — F8!
62 vmod,lﬂkace . 0-9 0 Zména minimalni hodnoty stmivani.
svételnych efektl
modifikace 0-99 Desitky: zména ¢asu cyklu pro efekty
svétlenych efektd (0 -9, defaultné 5), popf.
stmivani pfi 001101 (0-0,9 s)
63 51 Jednotky: prodlouZeni dosvitu
nebo
dosvit brzdowvch V pfipadé brzdovych svétel (k6d 001110xx v CV125
. Y 0 - 255 nebo 126 nebo 127...): dosvit v desetinach s (tedy
svétel : )
rozsah do 25 s) v klidu po zastaveni.

: Specidlni upozornéni k postrannim svétlim: Tato jsou aktivni, jen je-li zapnuto Celni osvétleni (FO) a funkce F2; to odpovida ame-
rické predloze. ,Postranni svétla“ funguiji jen tehdy, jsou-li nastaveny odpovidajici bity v CV33 a 34 (definice v CV125 — 128 neni do-
stacujici, ale nutna navic). Piklad: Pokud jsou postranni svétla definovana pro FA1 a FA2, museji byt nastaveny bity 2, 3 v CV33, 34
(v tomto pFipadé CV33 = 00001101, CV34 = 00001110).
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modifikace . . i i . Cv oznaceni rozsah | default | popis
64 Stelnvich efektc 0-9 5 Modifikace €asu vypnuti postrannich svétel.
svetelnych efektd FA4 jako vystup vaného* detektoru napravy nebo podle skuteéné-
= 0: v sw verzi 33 nepfipustna hodnota, pozdé&ji 0 s pro ventilator razd ho. Viz CV267, 268!
¢as stmivani pro =1: ¢as stmivani 1 s pary pro PARNI UPOZORNENI: Zptsob provozu ventilatoru je uréen
190 efekty 88, 89, 90 0_ 255 0 = (napf.) 5:cca4s lokomotivy rovnéz zvukovym projektem.
od verze sw 33.10 POZOR: Vy3e uvedené hodnoty plati pro pfipad ,asu UPOZORNENI:Dekodéry velkych méfitek (neni sou-
(u hodnoty 0 od 34) cy_klvu“ 5 (tedy CV63:_59...59),. 5:caj?_dna Sestina ¢asu ¢ast tohoto navodu) maji diky specialnim vystuptm vi-
pii Casu cyklu 0, dvojnasobny Cas pfi 9. ce moznosti pro nastaveni ventilatoru!
¢as rozjasnéni pro - 2 \v/aSS\N“\)/e_raZér?irjelpSFipustné hodnota, pozdéji 0 s kfivka pro _Uc“:inn)'/, pokug vjednom}z/CVl\:37“— 139 je qefinovén
efekty 88, 89, 90 = L cas rozjasneni generator koufe jeden z efektt ,generovani koure” (tedy ,72“ nebo
191 0-255 0 =(napt.) 5:ccad's na jednom ,80):
od verze sw 33.10 =255:cca320s P " .
(u hodnoty 0 od 34) ) zFA1-6 Pomoci tfi hodnot v CV137 — 139 bude definovana
POZOR: Viz vyse, viz CV190! NE pro MX621 kfivka pro prisluny funkéni vystup (FAL...FA8, dale
s 0-255 Pro efekty ,010010xx" nebo ,010100xx" (generator koufe): oznagen jako FAX).
253 dau?on]ancke ) o ochrana proti prehfati: odpojeni po 1/2 min. aZ cca 2 hod. 137
odpojeni generéa- = i . ‘ i
Ptolru LguFe _ = 0: bez automatického odpojent PWM v klldu 0-255 0 CV137: PWM vystupu FAX v klidu
0-106 min =1 aZ 155: automatické odpojeni po 25 s / jednotku 138 PWM za jizdy 0-255 0 CV138: PWM vystupu FAX pfi konstantni jizdé
139 PWM zrychleni 0-255 0 CV139: PWM vystupu FAX pfi zrychleni
. z o v z z rychlost ventilatoru
3.23 Konfigurace generatord koure (pro zvukové dekodery) koufe pfi kon- Rychlost ventilétoru je nastavena pomoci PWM: hod-
351 stantnf jizdé 1-255 128 nota CV128 definuje chovani pi normalni jizds.
Na pfikladu generatoru koufe ,Seuthe® 18 V: pro MOTOROVE = 128: polovicni napéti na ventilatoru pfi jizdé.
L. ) p P . , VI - < v . lok ti
Kromé jednoduchého zapnuti a vypnuti pres libovolny funkéni vystup existuje moznost vytvorit za- rychlgs?r\?eonm)él\toru
vislost intenzity vytvareni koufe na klidu nebo jizdé a zrychleni. Koue pfi zrychleni Pro vytvofeni oblaku koufe pfi startovani motoru se
K tomu se generator koufe pfipoji k jednomu z funk&nich vystupt FA1...FA8 (FA7, FA8 a7 od verze 352 | astartu motoru 1-255 255 ventilator ofaci vySSimi (vétSinou maximalnimi) otad-
) B , . P " kami, totéZ i pfi velkém zrychleni béhem jizdy.
sw 34); v efektovém CV*, pFisluSejicim tomuto vystupu, se naprogramuje efekt vytvareni koure pro . R o - = .
parni lokomotivu (kéd efektu ,72“) nebo motorovou lokomotivu (,80°). pmlgfg;ggfgv'z = 255: maximaini napéti ventilatoru pH startovant.
Pro pfislusny vystup pak plati ,kfivka pro generator koufe* z CV137, 138, 139; tato museji byt Pokud je generator koufe fizen jednim z efektd
BEZPODMINECNE naprogramovana, jinak je kouf trvale vypnuty. automatické vy- ,010010xx“ nebo ,010100xx* v CV127 az 132 (pro je-
o _ L2 L v » . - p i . pnuti generéatoru 0-255 den zfunkénich vystupd FAl az FA6), mulZe byt
PRIKLAD - typické kfivka pro napéti v kolejich 20 V, generator koufe na plné napéti (18 V): KouFe N VCV353 definovén &as, po jeho? uplynuti dojde
CV137=70.. 90: Toto zpUsobi v klidu slaby proud koufe. 353 0 k automatickému vypnuti jako ochrana proti pfehfati.
CV138 = 200: Od jizdniho stupné 1 (tedy jiz od nejnizsi rychlosti) bude generator koufe pracovat pro PARNI a 0-106 = 0: bez automatického vypnuti
s vykonem cca 80%; tedy relativné husty kouf. MOTOROVE lo- min. . L ) )
CV139 = 255: P¥i zrychleni bude generator koufe napajen na pino, husty kouf. komotivy =1 az 155: automatické vypnuti po 25 s / jednotku,
tzn. maximalni ¢as cca 6.300 s = 105 min.
Koufeni synchronni s razy pary nebo typické pro diesel s ,USA Trains USAR22-454" . Viz kapiola 55
oureni synchronni s razy pary nebo typicke pro diesel s, rains g ’ rychlost ventilatoru Doplnéni k nastavenim v CV133 a efektim s kddem
Topné téleso generatoru koufe bude — jak bylo popséano na pfikladu ,Seuthe* — pfipojeno na FAL, koufe pfi stani ,72* (parni lokomotiva) popf. ,80" (motorova lokomoti-
FA2, ...FA6 a konfigurovano, ventilator na vystup FA4 (ve vyjimecnych pfipadech na FA2). va), kde se ventilator otac jen pfi razech pary popf. pfi
) . P T e - 355 PARNI 1-255 0 startovani a za jizdy.
Viz kapitola ,Montaz a pfipojeni*, ,....pfipojeni generatori koure". pro la
MOTOROVE lo- Pomoci CV355 se nastavi ota€ky ventilatoru v klidu,
komotivy aby i vtomto stavu vychazel kouf (v malé mife).
Cv oznaceni rozsah | default | popis
pouziti FA4 = 0 (default): FA4 je pouZit jako normalni funkéni vy-
jako vystupu pro stup, tedy ovliadatelny jednim funkénim tlacitkem
133 detektor napravy 0.1 0 a ne detektorem napravy.
pro libovolné mo- = 1: FA4 je pfepnut na detektor napravy (tedy syn-
duly chronni s otaéenim napravy), vétsinou pro pohon
nebo ventilatoru koufe. To se déje bud podle ,simulo-
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3.24 Konfigurace elektrickych sprahel

,Systém KROIS” a ,systém ROCO*

Pokud je jednomu z funkénich vystupl (nebo dvéma) FALl...FA6 (ne FA7, FA8) pfifazen efekt
»Ovladani sprahle” (CV127 pro FA1 atd.), provedou se nastaveni pro ovladani spfahla a cely proces
odpojeni pomoci

CV115 aCVv1i6

Jde pfitom o omezeni doby zapnuti (ochrana pred pfehfatim), definice pfipadného pfidrzného na-
péti (systém ,ROCQ"), jakoz i o automatické stlaceni a poodijeti.

U ,systému Krois” je doporuéeno CV115 = ,60“, , 70" nebo ,80“; to znamena omezeni impulst
sprahla (s plnym napétim) na 2, 3 nebo 4 s; definice zbytkového napéti neni pro systém ,KROIS'
nutna (proto jednotky ,0).

Cv oznaceni rozsah | default | popis
ovladani sprahla Uginné, pokud je v CV125...132, nastaven funkéni
Gas zapnuti efekt ,odpojeni“ (tedy hodnota ,48"):
nebo Desitky (0 aZ 9): Casovy interval (vs), podle nasledu-
cviis jici tabulky, b&hem néjz je spfahlo nap4jeno pinym
P 5 napétim:
115 atlt?",]at'\linegoﬁz,' 0-99 0 hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
elne jako ,druha s: 0 0102 04 08 1 2 3 4 5

hodnota stmivani“

(nastavenim desitek Jednotky (0 az 9): Zbytkové napéti (0 az 90%) pro na-

na ,0") od 0 do 90% péajeni sprahla po zbytek doby zapnuti (pro spfahlo

(podie jednotek) ROCO, ne pro KROIS).

Desitky (0 az 9): Doba, béhem niZ méa lokomotiva po-
odjet od vlaku; kédovani jako CV115.

Jednotky (0 az 9) = x4: interni jizdni stupen pro pood-
jeti (jeho zrychleni dle CV3)

automatické 0-99
116 poodijeti ' 0 Stovky o .
pii rozpojeni 0-199 = 0: bez stlageni pied poodjetim.
= 1: stlaceni pro odleh¢eni sprahla.
PRIKLAD:

CV115 = 60 (Cas poodjeti 2 s) a
CV116 = 155 (stlaeni aktivni, jizdni stupen 20, 1 s)

Upozornéni k automatickému stla¢eni a poodjeti:

- LJAutomatické poodjeti“ je aktivovano, pokud neni desitkova pozice CV116 rovna O; pfipadné (pokuc
CV116 > 100) spojeno s pfedchozim automatickym stlac¢enim.

- Automatické poodjeti (nebo pfedchozi automatické stlaceni) se zahdji soucasné s ovladanim spfahla, ale jer
tehdy, pokud viak stoji v klidu (ovlada¢ na nule); pokud je vlak jeSté v pohybu, zahdji se proces odpojeni (¢
stlaeni a poodjeti), jakmile viak zastavi.

- Odpojeni a poodjeti je ukon€eno, pokud je funkce spfahla vypnuta (tedy prislusné tla¢itko — pokud je v momen
tovém rezimu — je uvolnéno; nebo — je-li vtrvalém reZimu — je opétovné stisknuto), nebo pokud uplynuly za:
dané ¢asy (pro sprahlo v CV115,pro poodjeti v CV116).

- Pokud bé&hem procesu odpojeni a poodjeti dojde k pohnuti oviadace rychlosti, nasleduje pferuseni procesu.

- Smér jizdy poodjeti odpovida vzdy aktualné nastavenému sméru jizdy, nezohledriuje pfipadné nastavené smé
rové definice v definici efektu spfahla.
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3.25 Rozhrani SUSI, logické vystupy (NE pro MX621)

Dekodéry, popsané v tomto navodu (s vyjimkou MX621) maji vystupy, které Ize alternativné pouzit
jako rozhrani SUSI, logické vystupy nebo Fidici vystupy pro serva. Tyto vystupy jsou na pajecich
ploSkach nebo na konektorech (MTC nebo PluX), viz rdzné vykresy zapojeni od strany 5.

Standardné jsou na téchto vystupech aktivni signaly SUSI-Data a Clock, po pfepnuti v CV124
(bit 7) nebo v CV181, 182 (viz nasledujici kapitola ,Konfigurace Fidicich vystupl pro serva®) alterna-
tivni pouZiti.

CVv oznaceni rozsah | default | popis
funkce bity 4 — 6, 6: Vybér tla¢itka posun (funkce) AKTIVACE
tlagitka posun: ) POLOVICNI RYCHLOSTI:
124 0 E'zy 6 0 bit 5 = 1 ,stejnosmeérné zastavovaci Useky"
prepnuti SUSI — ' bit 7 = 0: rozhrani SUSI aktivni
logické vystupy = 1: funkéni vystupy misto SUSI
ZIMO . . 2 P
394 . bit 2 0 bit 2 =1 I°C na rozhrani SUSI
konfigurace 4
bit 5 = 0: rozhrani SUSI aktivni
ZIMO = 1: misto SUSI aktivovany spinaci vstupy.
konfigurace 5 U MX642, MX643, MX644 a MX645: SUSI-Clock =
393 | susljako spinaci bit 5 0 IN2; SUSI-Data = IN3; raz pary je na IN1 (pfi
vstupy CV268=1).
od verze sw 36.01 U MX646, MX647, MX648 a MX649, MX658: SUSI-
Clock = IN1; SUSI-Data = IN2; raz pary je na IN2 (pfi
CV268=1).
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3.26 Konfigurace fidicich vystupd pro serva (Ne pro Mx621)

Cv oznaceni rozsah | default | popis
bit 0 = 0: protokol serva s pozitivnimi impulsy.
0-3 = 1: protokol serva s negativnimi impulsy.
0 bit 1 = 0: ovladaci vodi¢ aktivni jen béhem pohybu
pro =1: ...vzdy aktivni (spotfebovava proud, nékdy
protokol Smart- chvéje, ale drzi polohu i pfi mechanickém za-
servovystupt servo tizeni); toto nastaveni musi byt vzdy zvoleno,
161 RC-1 0 kdy? je pouzito Smart-servo RC-1 (s paméto-
musi byt vym dratem).
NE pro MX621 nasta- . I - . P
veno bit 2 = 0: v pfipadé dvoutla¢itkového oviadani (dle
CV161) se stfedni polohou, kdyz obé funkce 0.
CVv16l = = 1: v pFipadé dvoutlagitkového oviadani (dle
2! CV161) bé&zi servo jen b&hem stisknuti tlagit-
ka.
servo 1 49 Definice vyuZzitelné ¢asti celkového rozsahu otaceni
162 5 0-255 - serva.
koncova poloha =1ms ,Vlevo* je rozuméno symbolicky; s pfisluSnymi hodno-
vievo servopuls AR ;
tami mGze ,vlevo" byt ,vpravo".
servo 1 Definice vyuZitelné €asti celkového rozsahu otaéent
163 koncové poloha 0-255 205 serva 4
vpravo )
164 servo 1 0-255 127 Dfe_f[nice stfedové polohy pro pfipad tfipolohového po-
stfedova poloha uziti.
servo 1 30 Rychlost prestavovaciho pohybu; ¢as mezi definova-
165 s 0-255 _ nymi koncovymi polohami v desetinéch s (tedy rozsah
gas béhu =3s do 25 s, defaultné 3 s).
166
- Jako vyse, ale pro
169 servo 2
170
173 servo 3
174
- servo 4
177
= 0: servo mimo provoz
= 1: jednotlagitkové oviadani pomoci F1
= 2: jednotlacitkové oviadani pomoci F2  atd.
senvo 1 0-28 = 28: jednotlacitkové oviadani pomoci F28
181 servo 2 0 = 90: servo zavislé na smérové funkci vpfred = servo
182 servo 3 90 - 93 0 vlevo; vzad = vpravo
183 servo 4 0 = 91: servo z4vislé na klidovém stavu a sméru, tzn.
184 101 - 0 servo vpravo v klidovém stavu a sméru vpred,
pifazeni funkei 114 jinak servo vievo

= 92: servo zavislé na klidovém stavu a sméru, tzn.
servo vpravo v klidovém stavu a sméru vzad,
jinak servo vievo

MX658
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Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

=93: servo zavislé na klidovém stavu nebo jizdé, tzn.
servo vpravo v klidovém stavu, servo vievo
za jizdy, nastaveny smér neuginny.

= 101: dvoutlagitkové oviddani F1 + F2

=102: dvoutlacitkové oviadani F2 + F3  atd.

=111: dvoutlagitkové oviadani F11 + F12

=112: dvoutlagitkové oviddani F3 + F6

= 113: dvoutlagitkové oviddani F4 + F7

= 114: dvoutlagitkové oviddani F5 + F8
(dvoutlagitkové oviadani dle CV161, bit 2)

185

specialni pfifazeni
pro lokomotivy na
skute€nou paru

= 1: parni lokomotiva s provozem na jedno servo;
rychlost a smér jizdy ovladacem rychlosti, stredova
poloha je stij
= 2: servo 1 proporcionalné s ovlada¢em rychlosti,
servo 2 na prepinani sméru
= 3: jako 2, ale: smérové servo automaticky v nulové
poloze, pokud je jizdni stuperi = 0 a F1 = zap.; pfi
jizdnim stupni > 0 : smérové servo na prepinaci
sméru.
UPOZORNENI k CV185 = 2 nebo 3:
Servo 1 se nastavuje pomoci CV162, 163 (koncové
polohy), pomoci odpovidajicich hodnot je mozna i
zména sméru.

Servo 2 se nastavuje pomoci CV166, 167.

186
187
188
189

Jpanto 1°
Jpanto 2*
Jpanto 3"
Jpanto 4*

bit 7 = 0: nezavisle na zvuku
= 1: zavisle na zvuku
bit 6-5 = 00: nezavisle na sméru
=01: jen pfi jizdé vpred
=10: jen pfi jizdé vzad
=11: jen pfi vypnutém funkénim tlacitku

bit 4-0: tla¢itko k aktivovani (00001 = F1, 00010 = F2,
00011 =F3,...)
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4. Zpétné hlaseni — ,obousmérna komunikace*

Dekodéry ZIMO vSech typu jsou jiz od po¢atku DCC vybaveny néjakou formou zpétného hlasent;
toto byl a je vyznamny rozdil oproti konkurenénim vyrobkdm.

- ZjiStovani €isla vlaku ZIMO je v DCC dekodérech zabudovéno od roku 1997, jiZ od cca
1990 ve (dnes uZ nepouZitelném) vlastnim datovém formatu ZIMO. Funguje jen v ramci digitalnich
systémd ZIMO (MX1,... MX10, MX31ZL, MX32ZL,...) a spoleéné s moduly kolejovych obvodi
ZIMO (MX9 a naslednici): dekodér vysila po obdrzeni jemu adresovaného datového paketu DCC
potvrzovaci impulsy, které jsou vyuzity k tomu, Ze je dekodér v pfisluSném kolejovém obvodu ro-
zeznan a nahlasen.

-]

,Obousmérna komunikace* podle ,RailCom*" je ptipravena )

ve vSech dekodérech ZIMO od roku 2004; ve velkych dekodérech Ra!/ ‘ Com
MX695, MX696, MX697 od pocatku funkéni (zékladni funkce a @ ——————

prabézné rozsifovani).

,Obousmérna” znamen4, Ze v rdmci protokolu DCC neni datovy tok jen ve sméru k dekodéru, ale i v opaéném
sméru; tedy nejen jizdni povely, funkéni povely atd. do dekodért, ale i hlaSeni jako potvrzeni pfijmu, méfeni
rychlosti, informace o stavu, nac¢itani CV z dekodért.

Principialni funkce RailCom je zaloZena na tom, Ze z jinak kontinualniho datového a energetického toku DCC,
tedy z kolejového signalu DCC, ktery do koleji posila systémové centrala (tedy zakladni pfistroj MX1), jsou vy-
stfizeny kratké pauzy (,Cutouts”, max. 500 mikrosekund), v nichz maji dekodéry €as a pfilezitost odeslat par by-
tl dat, které jsou vyhodnoceny pevnymi detektory.

CV relevantni pro konfiguraci RailCom:

Cv oznaceni rozsah | default | popis
bit 0 — kanal 1 RailCom (broadcast)
konfigurace 0 =vypnut 1=zapnut
28 ) 0-3 3 . . )
RailCom bit 1 — kanal 2 RailCom (data)
0 =vypnut 1= zapnut
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stupnt)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupfiu
14 = bit 2 — autom. prepnuti = analogovy provoz *)
0000 1110 0 = vypnut, 1= zapnut
29 | zékladni nastaveni 0-63 tedybit3 | Dit3—RailCom (,obousmérna komunikace®)
=1 (Rail- 0 = vypnuta 1=zapnuta
Com za- . P ) .
pnut) bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 =tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uZivatelské kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18
nasta\{evm z,petne— Korekéni faktor pro zpétné hlaSeni rychlosti pres Rail-
ho hlaSeni rych- faktor Com
losti zobra- - )
136 | nebo kontrolni &is- zeni 128 nebo (viz kapitola 5.8)
lice regulace RailCom po justovaci jizdé je zde mozné nadist hodnotu inter-
v km/h pfi justova- niho vypoétu rychlosti.
ci jizdé
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CVv oznaceni rozsah | default | popis

bit 0, bit 1, bit 6 rGzna specialni nastaveni zvuku

riizné specialni bit 2 = 0: zpétné hlaSeni rychlosti v km/h RailCom ve
158 bity + varianty 0-127 4 LStaré" varianté (pro MX31ZL ! Id 4)

RailCom = 1: zpétné hlaseni rychlosti v km/h RailCom v nové

varianté DLE NORMY (Id 7)

Pomoci ,obousmérné komunikace"* podle RailCom budou

potvrzovany dekodérem prjaté povely -

- to zvysi provozni jistotu a ,Sifku pasma“ systému DCC, nebot potvrzené povely nemuseji byt zno-
vu opakovany;

hldSena aktualni data z dekodéru do centrély (do ,globalniho detektoru®) -

- hapf. ,skute€nd“ (zméfena) rychlost vlaku, zatiZzeni motoru, kéd trasy a polohy, ,zasoba paliva“, na
dotaz aktualni hodnoty CV;

zjiStovana adresa dekodéru ,lokalnim detektorem* -
- pfipojenym k jednotlivému izolovanému Useku, v budoucnu integrovanému do modulu kolejovych
Usekd MX9 (naslednik — modul ,StEin“), bude zjiStovana aktuélni poloha vozidel (= zjiStovani &isla

vlaku), coz ale je mozné jiz dlouhou dobu pomoci vilastniho systému zjiStovani ¢isla vlaku ZIMO.

RailCom bude trvale rozvijen a doplfovan o nové aplikace (coZ si samozfejmé vynuti odpovidajici
update software dekodért a pristroja). Dekodéry ZIMO roku 2009 jsou schopny hlasit adresu vozi-
dla v izolovaném Useku (tzv. procesem ,Broadcast* — velmi rychle, ale jen pro jediné vozidlo v Gse-
ku), na dotaz hlasit obsah CV, a hlasit néktera data z dekodéru jako aktualni rychlost v km/h, zati-
Zeni, teplotu dekodéru.

Na strané sytému byl od pocatku k dispozici jen cizi vyrobek — ,Zobrazova¢ adresy”“ LRC120 — ,lo-
kalni detektor RailCom*“ k zobrazeni adresy vozidla v kolejovém Useku, od roku 2007 je MX31ZL ja-
ko prvni digitalni centrala od po¢atku vybavena ,globalnim detektorem RailCom*.

Od roku 2012 (4. kvartdl) bude ZIMO dodavat nové zakladni pfistroje MX10 s integrovanymi detek-
tory pro RailCom a alternativni proces. Ovlada¢ MX32 (v prodeji od za¢atku 2011) vyuziva od za-
¢atku funkce zpétného hlaSeni (zobrazeni rychlosti, nacteni CV), ty jsou ale kdispozici jen
s MX31ZL (do dostupnosti MX10).

V dekodérech ZIMO bude RailCom aktivovan pomoci
CV29,hit3=1aCv28=3

To je sice defaultné nastaveno; ale nékteré zvukové projekty nebo OEM sady CV defaultni zapnuti
RailCom vypinaji a musi byt proto znovu zapnut (viz tabulka vlevo).

POZOR (pokud nefunguje zpétné hlaseni rychlosti): viz CV158, bit 2 (tabulka vievo)

,RailCom* je zapsana ochranna znamka firmy Lenz Elektronik GmbH.
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5. Zvuk ZIMO — vybér a programovani

Zvukové projekty, kolekce zvukd, volné a placené projekty atd.
Speciality organizace zvukd ZIMO oproti bézné nabidce jinych vyrobcd

= Kazdy zvukovy dekodér potfebuje ke své plnohodnotné funkci zvukovy projekt, nahrany
v ,Flash-paméti“ dekodéru. Zvukovy projekt je v principu soubor, sestaveny ze vzorkd zvukd pfi-
slusné skutec¢né lokomotivy (nebo vice lokomotiv v pfipadé ,kolekce zvukd*, viz dale), jakoz i po-
znamek k pfehrani zvukd ve formé provoznich pland (zavislosti na provoznim stavu, rychlosti,
zrychleni, stoupani aj.), a pfifazeni (vyvolani pomoci funkénich tlagitek, nahodnych generéatoru,
spinacich vstupu aj.).

= Kazdy zvukovy dekodér ZIMO je dodavan s nahranym zvukovym projektem (vétSinou ,kolekci
zvukd“, viz dale). Dalsi zvukové projekty ZIMO k vlastnimu nahrani jsou k dispozici v databazi zvu-
ka ZIMO na www.zimo.at, v kazdém pripadé ve formé , projektu Ready-to-use“ (soubor .zpp),
Casto navic také jako , projekt Full-featured” (soubor .zip):

U projektu ,Ready-to-use” jde o soubor .zpp, ktery po staZzeni pomoci ,pfistroje pro update de-
kodérd“ MXDECUP, MXULF, MX31ZL nebo z&kladniho pfistroje MX10 s USB-stickem (na konekto-
ru ,USB-host‘ jmenovanych pfistroj) nebo z pocitace (spojenym s konektorem ,USB-client” pfistro-
je a s programem ZSP nebo ZIRC) je bezprostfedné nahran do zvukového dekodéru ZIMO. N&-
sledné je mozné provést mnoho pfifazeni a nastaveni pro individualni pfizplsobeni (pfestoZe jde o
projekt ,Ready-to-use“) pomoci procedur a CV, popsanych v navodu k pouziti dekodérd.

Projekt ,Full featured” je naopak stazen jako soubor .zip z databaze zvukd; neni nahran pfimo
do dekodéru, ale rozbalen a zpracovan pomoci ,,ZIMO Sound Program* ZSP. Pomoci ZSP mohou
byt ur€ena pfifazeni a nastaveni; mohou byt také vyjmuty vzorky k externimu zpracovani nebo na-
hrazeny jinymi; takto Ize prakticky vytvofit viastni nebo silné individuéini zvukové projekty atd. Vy-
sledek je opét soubor .zpp pro nahréani do dekodéru (viz vyse).

= Zvukové dekodéry ZIMO jsou prednostné dodavany s ,kolekci zvukl”; tato je zvlastni formou
zvukového projektu: vzorky zvuk(l a parametry jsou v paméti dekodéru uloZeny pro vice typu vozi-
del (napfiklad 5); pomoci vybérového CV (265) je z ovladage uréeno, ktery zvuk (které lokomotiva)
skute€né béhem provozu zazni. UZivatel mé také moZznost sestavit zvuk lokomotivy podle vlastni
chuti, protoZe napfiklad mize zkombinovat jeden z péti zvukd razt pary s jednim z uloZzenych pis-
kani (nebo i vice z nich) — vybér pomoci procedury ,CV300“, rovnéz je k dispozici vybér raznych
zvukd zvon(, kompresord, prikladani uhli, horaku, skiipéni brzd atd.

Upozornéni: | normalni zvukové projekty (,normalni“ = pro jednu urcitou lokomotivu) mohou mit
vlastnosti ,kolekce zvukd*, napfiklad je k dispozici vice zvukl pistal, z nichZ je mozné vybrat pomo-
ci procedury ,,CV300*.

= Zvukové projekty, ulozené v databazi zvukd ZIMO se rozdéluji na

- ,Free D'load" (= zdarma) zvukové projekty (€asto pochéazejici pfimo od ZIMO), a
- ,Coded" (= placené) zvukové projekty (pochéazejici od externich ,provideri zvuk(").

.Kbédované zvukové projekty” jsou dodavany externimi partnery ZIMO (= providery, napfiklad od
Heinze Déappena pro Rhétische Bahn a americké parni lokomotivy), a jsou honorovany prodejem
snhahravaciho kédu“. Tyto placené projekty je mozné stejné jako ty zdarma stdhnout z databaze
zvukd ZIMO, jsou ale pouzitelné jen v ,kédovanych dekodérech*, tedy v takovych, které byly pre-
dem naprogramovéany odpovidajicim ,nahravacim kédem®“. Takové ,k6dované dekodéry” jsou bud
jako takové jiz zakoupeny (za vySSi cenu, viz cenik) nebo jsou vytvofeny dokoupenim a naprogra-
movanim nahréavaciho kédu (CV260, 261, 262, 263) z ,normalniho"“ dekodéru. ,Nahravaci kod*, kte-
ry opraviiuje k pouZziti vS§ech zvukovych projektt urcité skupiny (= zvukovych projektd jednoho pro-
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videra, napf. Heinze Dappena), je individualné pfifazen kazdému dekodéru, tzn. plati pro jeden ur-
City dekodeér, ktery je oznacen svym identifikaénim €islem (CV250, 251, 252, 253).

= Kromé zvukovych projektt ,Free D’load" a ,kédovanych®, které oba jsou k dispozici v databazi
zvukd ZIMO (viz vySe) existuji jeSté

- ,prednahrané” zvukové projekty; takové jsou k dostani vyhradné s dekodérem a ¢asto jen s ho-
tovym vozidlem. Timto zplsobem pfipravené dekodéry nejdou dodavany ZIMO, ale vyrobci vozidel

a jejich obchodnimi partnery, ktefi také urcuji jejich cenu. V databazi zvukd ZIMO jsou tyto zvukové
projekty uvedeny jen jako informace.

Dekodér s kolekci zvukd — vybér lokomotivy pomoci CV265 na pfikladu ,ev-
ropském parni/dieselové kolekce":

CVv oznaceni rozsah | default | popis
1 nebo =0, 100, 200: rezervovano pro budouci pouZiti
101
1 0 =1, 2...32: Vybér mezi v dekodéru uloZzenymi zvuky
2 parni lo- parnich lokomotiv v kolekcich zvukd, napf. pro lo-
vybér typu " komotivy komotivy BRO1, BR28, BR50 atd. Jak razy pary,
265 lokomotivy 101 1 tak i ostatni zvuky (piskani, kompresor, zvon,...)

102 motoro- budou pfizpusobeny.
vé loko- .
motiva =101, 102...132: Vybér mezi typy motorovych loko-
101 motiv (pokud je v kolekci vice zvukl motorovych

lokomotiv).

Prvni uvedeni zvukového dekodéru do provozu
(s nahranou kolekci ,evropské pary/diesely”):

Ve stavu pfi dodani jsou jiz zvoleny typické zvuky vozidla a pfifazeny funkéni zvuky, s nimiz Ize za-
héjit provoz

funkce F8 — zapnuti/vypnuti
funk&ni zvuky zUstavaji nezavisle na ni aktivni (témto Ize ale pomoci CV3L11 piifadit iastni tla¢itko generelniho zapnu-
ti/vypnuti); toto muze byt samoziejmé rovnéz F8!
Defaultné je zvolen v ,evropské kolekci para/diesel* sada raz(i pary dvouvalcového stroje (pficemz
Cetnost razh bez doladéni odpovida jen pfiblizné), s automatickym zvukem vypousténi vody a skfi-
pénim brzd, jakoz i s nékterymi ndhodnymi generatory v klidu.

Funkcim jsou pfi expedici pfifazeny nasledujici funkéni zvuky:

F2 — kratké pisknuti
F4 — ventily valcl (vypousténi vody,...)
F5 — dlouhé pisknuti (hratelné) F11 — vodni €erpadlo (= injektor)
F6 — zvon, houkacka F7 — prikladani uhli nebo olejovy horak
FO, F1, F3 nejsou defaultné pfifazeny, protoZe jsou vétSinou pouZity pro jiné ucely.

F9 — kompresor
F10 — generator

Nahodnym generatoram jsou pfi dodani pfirazeny nasledujici klidové zvuky:
Z1 — kompresor Z2 — prikladani uhli Z3 — vodni €erpadlo (= injektor)

Spinaci vstupy jsou pfi dodani pfifazeny nasledovné:
S1 - nic S1 - nic S3 —nic
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Z ¢eho je zvukovy projekt sestaven...
...ze zvukd (vzorkd zvukd), planu prabéhu a seznamu CV (= konfigurace)
Aby bylo mozné vytvorit zvukovy obraz lokomotivy, obsahuje zvukovy projekt tyto komponenty:

1) ,Zvuk hlavniho procesu“: toto je centralni zvuk, tedy razy pary nebo dieselmotor nebo venti-
lator (ktery v projektech pro elektrické lokomotivy obsadi tuto hlavni pozici).
Tomuto ,zvuku hlavniho procesu” je jako jediné komponenté v projektu pfifazen plan prabéhu,
ktery definuje dulezité vlastnosti, pfedevsim pfechody mezi rdznymi vzorky zvuku v rGiznych si-
tuacich rychlosti, zrychleni a zétéze.
Tento plan prabéhu mize byt zménén jen v ,ZIMO Sound Programmer ZSP“, tedy ne pomoci
CV. Kazdopadné jsou pro zvuk hlavniho procesu k dispozici ¢etné moznosti pro pfizpasobeni
pomoci CV (napf. relace mezi €etnosti raz(i pary a rychlosti, fixace vedouciho razu, funkce
Coasting/Notching atd.).

2) ostatni procesni zvuky (Casto také ne zcela spravné nazyvané vedlejsi zvuky); to jsou zvuky

sy€eni, vypousténi vody, kompresoru, skfipéni brzd aj., u elektrickych lokomotiv také vlastné
hlavni zvuky tyristorové jednotky a elektromotoru.
+ZVvuky procesu” — jak ,hlavniho procesu®, tak i vedlejSi — jsou takto oznaceny proto, Ze dekodér
je .prehrava“ na zéakladé jizdni situace, na rozdil od ,funkénich zvuk(“ (viz dale), aktivovanych
z ovladace.
LOstatni“ procesni zvuky (tedy vSechny kromé ,zvuku hlavniho procesu®, viz vySe) nemaji
ZADNY plan prabéhu, tzn. jsou plné definovatelné pomoci CV a modifikovatelné, pfimo
pomoci téchto CV nebo procedur s CV300, i b&éhem provozu (zavislosti na rychlosti, zatizeni
aj.). Ve zvukovém projektu (nebo kolekci zvuk(l) jsou ulozeny jen origindlni nahravky, tedy
vzorky zvuku jako takové nebo vybér vzorka.

3) funkéni zvuky, tj. vzorky zvuk(, které jsou spoustény funkénimi tlacitky ovladace, predevsim
akustické naveésti jako piskani, houkacka, zvon, ale i zvuky jako pfikladani uhli, vyvéSeni spfah-
la, spusténi shérace aj. a rovnéz nadrazni hlaSeni z lokomotivy.

Vlastni hlasitost a ,Loopings” (k trvalému pfehravani pfi stisknutém tlacitku) se definuji a modi-
fikuji pomoci CV nebo procedur s CV300. Také zde jsou bud vzorky zvuk( definované projek-
tem nebo vybér z vice.

4) a 5) zvuky spinacich vstupd a ndhodné zvuky, zpravidla vzorky zvukd, které jsou pouZité i
jako funkéni zvuky, ale zde spousténé spinacimi vstupy nebo ndhodnymi generatory.

Prilezitostné pouzity pojem .jizdni zvuk* oznacuje souhrn zvukd, tedy ,zvuk hlavniho procesu“ a
vétSinu ,ostatnich* procesnich zvukd; ale napfiklad procesni zvuk ,piskani na odjezd“ sem nepattfi,
protoZe neni zavisly na jizdnich datech.

5.1 Procedury “CV300”

Pod pojem ,procedura CV300“ spadéa ,pseudoprogramovani‘ CV300, které umoznuje modifikaci

nahraného zvukového projektu v provozu, a sice ve vztahu na;

- vybér ze vzork(l zvuk( v rdmci tfid zvukd*“ (napf. kratké piskani“), pokud jde o ,kolekci zvuk(“
(ta zahrnuje vice vzorkd pro ¢ast tfidy zvuk() nebo o ,normalni* zvukovy projekt s vice vzorky
zvukd pro urcité tridy.

- hlasitost a smy¢kové chovani pro jednotlivé tfidy zvuk(; napriklad je definovano, jak hlasité
mé znit piStala v poméru k jizdnimu zvuku (razy pary).

UPOZORNENI: Pokud jde o nastaveni hlasitosti t¥id zvukd, je pohodIné pouZit pfima CV, viz 5.4
+Zakladni nastaveni nezéavisla na druhu provozu“; v mnoha aplikacich proto NEBUDOU procedu-
ry CV300 pouzity.
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Komfortni procedura (bez CV300...) s MX31, verze sw 1.22 / MX31ZL sw 3.05

Vybér sady raza pary (pokud je jich v kolekci zvukd k dispozici vice):
(pro zvuk hlavniho procesu mozné jen v pfipadé parnich projektd, ne pro diesel/elektro!)

V nasledujicim popsané procedury jsou pouZitelné stejnym zplsobem i pres flexibilni vybavu zvu-
kovych dekodérd rdznymi sestavami vzorkd zvukd. Upfednostriovana je metoda ,zkuSebniho po-
slechu” pfi provoznich podminkéch, tedy v lokomotivé — i béhem jizdy — a ne jen na pogitaci.

Procedura vybéru bude zahajena programovanim v ,provoznim moédu“ (na ,hlavni koleji)
CV300 = 100 (jen pro PARNI LOKOMOTIVY / NENI mozné pro MOTOROVE LOKOMOTIVY!)

Toto ,pseudoprogramovani“ (,pseudo” znamena, Ze se ve skute¢nosti nejedna o zapsani hodnoty
do CV) zplsobi, Ze funkéni tlagitka FO aZz F8 nebudou mit nadale svou normalni tlohu pro spina-
ni funkci, ale ziskaji specialni funkce v ramci procedury vybéru. Funkéni tlacitka na ovladaci by
méla byt — pokud je to mozné — pfepnuta na mzikovou funkci; usnadni to proceduru.

Vyznam funk&nich tlagitek béhem procedury vybéru (a nasledné i pro dalsi procedury nastaveni
zvukU) je zobrazen na zakladé ovladace ZIMO (a predpokladané specialni obrazovce pro procedu-
ru vybéru na displeji MX31), plati ale rovnocenné pro funkéni tlagitka vSech ovladacu, pricemz
jejich rozmisténi se maze lisit.
V rdmci procedury vybéru maji
funkéni tladitka nésledujici specialni vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 @ 3F2

PDampfschlag --- SAMPLE ---
@ play (@ prev ( next

@AF3 ((5F4 6F5 > CLEAR
+end (( «

> STORE
« « +end

@7F6 ((8F7 (9Fs8

FO = play: Prehrani aktualné zvolené sady razu péary ke zkuSebnimu poslechu, jen v klidovém
stavu, nebot za jizdy jsou zvuky razd pary prehravany automaticky.

F1, F2 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi popf. nasledujici vzorek zvuku, ktery je ve zvukovém
dekodéru ulozZen; v klidovém stavu s okamzitym pfehranim ke zkuSebnimu
poslechu, za jizdy se pfepne na zvuk jizdy.

F3 = CLEAR + end: Procedura vybéru bude ukonéena, vybér bude smazan, tzn. nadale nebu-
dou prehravany zadné razy pary (syceni pary a vypousténi vody zUstane).

F8 = STORE + end: Proceduravybéru bude ukonéena; naposledy pfehrana sada razt pary
plati jako zvolena a bude nadale pouZita jako zvuk jizdy.

Procedura vybéru bude rovnéz ukonéena, pokud bude provedeno jakékoli jiné programovani
(napf. CV300 = 0 nebo jakéakoli jind hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napéajeni.
V tomto pfipadé plati opét , staré” prifazeni; takovéto ,nucené preruseni“ se €asto pouZzije pro néa-
vrat ke ,starému“ nastaveni bez toho, Ze by musela byt znovu hledana ,stara“ sada razu pary.
Ovladdani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly:
»Hlas kukacky” je slySet, kdyz...

...neni k dispozici zadnéa dal$i sada razli pary, tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dalsi

zku3ebni poslech musi byt nyni pouZzito tlacitko pro opacny smér (F1, F2),

...Je zapnuto pfehravéani (FO), ale neni pfifazen Zadny vzorek zvuku,

...je stisknuto tlagitko, které nema zadny vyznam (F4, F5...).

»Potvrzovaci gong" je slySet po ukonceni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.
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V prubéhu procedury vybéru maze probihat normalni provoz: s ovladacem rychlosti, pfepinanim
sméru, tlaitkem MAN (posledni jen na ovladacich ZIMO); funkce nemohou byt ovladany; teprve
po ukonéeni procedury vybéru jsou funkce opét dostupné.
Vybér zvukd syéeni pary, vypousténi vody, pisknuti pfi rozjezdu a skfipéni brzd:
Procedury vybéru pro tyto ,automatické vedlejsi zvuky* budou zahjeny v ,operaénim médu“ pseudoprogramo-
vanim
CV300 = 128 pro zvuk sy&eni pary (jen pro PARNI)
CV300 = 129 pro zvuk zmény sméru jizdy
CV300 = 130 pro skiipéni brzd
CV300 = 131 pro zvuk tyristorové regulace (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 = 132 pro pisknuti nebo zahoukani pfi rozjezdu
CV300 = 134 pro zvuk pfevodi ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 = 136 pro zvuk kontroléru ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 = 133 pro zvuk vypousténi vody = ventily valct (PARNI lokomotiva)
UPOZORNENI: PFislusny vybér pro vypousténi vody plati i pro tento zvuk pomoci funké&niho tlagitka (CV312).

CV300 = 134 pro zvuk pohonu (elektromotor, el. lok)
CV300 = 135 pro zvuk jizdy
CV300 = 136 pro zvuk kontroléru ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 = 137 pro druhy zvuk tyristord (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 = 141 pro turbodmychadlo (MOTOROVA lokomotiva)
CV300 = 142 pro ,,dynamickou brzdu“ (elektricka brzda, ELEKTRICKA lokomotiva)
Vlastni proces vybéru pro vedlejs$i zvuky probiha stejnym zpusobem jako vybér razd pary, ALE: lokomotiva by
pritom méla stat v klidu, nebot ovladaé rychlosti funguje béhem vybéru jako ovladaé hlasitosti pro pfislusny
vedlej$i zvuk!
UPOZORNENI: Tyto zvuky mohou byt rovné? prifazeny jako funkéni zvuky (viz nasledujici strana); pomoci
funkéniho tlacitka je pak mozné ukoncéeni automatickych zvuku.
V rdmci procedury vybéru maji funkéni tlacitka
nasledujici specialni vyznam, ovladac rychlosti pro hlasitost!

Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 3F2

@A4F3 ((B5F4 B6F5

@7F6 (8F7 (9Fs8

Funkéni tlacitka jako pri vybéru razu pary:
FO = play: Prehrani aktualné zvoleného zvuku.

F1, F2 = prev, next: Prepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici
vzorek zvuku.

F4, F5 = prev, next: Prepnuti tfid, viz vpravo.
OVLADAC RYCHLOSTI slouzi béhem celé procedury vybé&ru
jako ovladac¢ hlasitosti pro aktualni vedlejsi zvuk.

F3 = CLEAR +end: Proceduravybéru bude ukonéena,
aktualni vedlejsi zvuk bude vypnut!

F8 = STORE + end: Proceduravybéru bude ukonéena;
novy vybér bude prevzat.

Procedura vybéru bude rovnéz ukonéena jakymkoli programo-
vanim nebo vypnutim napéjeni.
Béhem této procedury nelze oviadat funkce!
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Komfortni procedura (bez CV300...) s MX31, verze sw 1.22 / MX31ZL sw 3.05
Prifazeni vzorkd zvukd k funkcim F1...F12:

Kazdé funkci, popf. funkénimu tlacitku F1...F12 mGze byt piitazen jeden vzorek zvuku ze zasoby,
uloZené v dekodéru. Je zcela jedno, Ze je funkce pfifazena jak funkénimu vystupu (FA1, FA2,..),
tak i funkénimu zvuku; obé akce budou vykonany po stisknuti funkéniho tlacitka.

Procedura pfifazeni pro funkéni zvuky se zahdji v ,provoznim médu“ pseudoprogramovanim

CVv300=1 pro funkci F1
CVv300=2 pro funkci F2
atd.

CV300 =20 pro funkci FO(!)

UPOZORNENI: Funkce F4 je defaultné pfirazena zvuku vypousténi vody (v CV312); pokud ma byt
F4 prifazena jinak, musi byt nastaveno CV312 = 0.

Procedura pfifazeni pracuje velmi podobné jako popsané procedury pro jizdni a vedlej$i zvuky, na
rozdil od nich je ale rozSitena, protoze je mozné hledat i mimo vlastni tfidu zvukd, a proto je nutné
prepinat i mezi tfidami.

Trida zvukd vytvari poradek mezi vzorky zvukd, napriklad existuji tfidy ,pisknuti kratka“ / ,pisknu-
ti dlouh&® / ,houkacky" / ,zvony* / ,pfikladani uhli*/ ,hlaSeni“ / a mnoho jinych.

Lokomotiva by méla stéat v klidu, protoZe ovlada¢ rychlosti funguje béhem pfifazeni jako ovladaé
hlasitosti!

podle zahjeni: F1...F12

V ramci procedury prifazeni maji funkéni
tlacitka nasledujici \
Usporadani tlagitek ZIMO MX31: speciélni vyznam!

@1lFO @2F1 3F2

@A4F3 ((BF4 6F5

@7F6 (8F7 (9OFs8

FO = play: Prehrani aktualné zvoleného vzorku zvuku ke zkuSebnimu poslechu.

F1, F2 = prev, next: PFehrani pfedchoziho, popF. nasledujiciho vzorku zvuku, uloZzeného ve zvu-
kovém dekodéru.

F4, F5 = prev, next: Prepnuti na predchozi, popt. nasledujici tfidu zvukl (piskani, zvony, prikla-
dani uhli atd.), pfehrani prvniho vzorku zvuku ve tfidé.

OVLADAC RYCHLOSTI slouzi b&hem procedury pfifazeni jako ovlada¢ hlasitosti pro aktualni
funkci.

F6 = loop: Pokud je pfi ukonceni procedury pfifazeni zapnuta F6: Vzorek zvuku bude pfi pfehra-
vani prodluZzovan tak dlouho, dokud bude stisknuto funkéni tlacitko, pficemz se
opakuije stfedni ¢ast mezi znackami (ty jsou obsazeny v ulozeném vzorku zvuku).

F7 = short: Pokud je pfi ukon€eni procedury pfifazeni zapnuta F7: Vzorek zvuku bude pfi pfehra-

hratelné pisknutit ~ vani zkrédcen na dobu stisknuti funkéniho tlacitka, pfi¢emz bude vynechana stfed-
ni ¢ast az po znacku.

UPOZORNENI: F6 a F7 psobi jen tehdy, pokud jsou ve vzorku zvuku obsaZeny pFislusné znag-
ky; zakladni nastaveni jsou rovnéz ulozena; zména jen pfi stisknuti F6, F7.



strana 38

UPOZORNENI: Pokud nejsou F6 a F7 zapnuty, bude vzorek zvuku prehravan vzdy v ulozené dél-
ce, jak pfi kratSim tak pfi delSim stisknuti funkéniho tlagitka.

F3 = CLEAR + end: Procedura pfifazeni bude ukonéena, vybér bude smazéan, tzn. tomuto
funkénimu tlacitku nebude pfifazen Zadny zvuk.

F8 = STORE + end: Procedura pfifazeni bude ukonéena; naposledy prehrany funkéni zvuk pla-
ti jako vybrany a bude nadéale spinan touto funkci.

Procedura pfifazeni bude rovnéz ukoné€ena, bude-li provedeno jakékoli programovani (napf.
CV300 = 0 nebo jakakoli jind hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napajeni. V tomto
pfipadé plati ,staré" pfifazeni; takové ,nucené ukoncéeni* se ¢asto pouZije pro navrat ke ,starym*
pfitazenim bez toho, Ze by musely byt znovu hledany ,staré* vzorky zvuka.

Ovladani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly:

»Hlas kukaéky" je slySet, kdyz...

...neni k dispozici Zadny dalSi vzorek zvuku v dané tfidé, tzn. bylo dosaZzeno posledniho nebo prvni-
ho; pro dalSi zkuSebni poslech musi byt nyni pouZito tla¢itko pro dosavadni smér (F1, F2 — cyklicky
— nasleduje prvni vzorek ve tfidé€) nebo tlacitko opacného sméru (nasleduje posledni vzorek ve
tfidé).

...neni k dispozici dalsi tfida (po F4 nebo F5), tzn. bylo dosaZzeno posledni nebo prvni; pro dalsi
zku$ebni poslech muze byt nyni stisknuto F4 nebo F5 (podle logiky jako uvnitf tiidy).

...je zapnuto prehravani (FO), ale neni pfifazen zadny vzorek zvuku,
...je stisknuto tlacitko, které nema zadny vyznam.
»Potvrzovaci gong“ je slySet po ukon&eni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.

Prifazeni vzorkd zvukd ndhodnym generatoram Z1...Z8:

Dekodér MX640 nabizi k pouziti 8 sou¢asné bézicich nahodnych generator(, jejichz ¢asové cho-
vani je uréeno vlastnimi CV; viz odstavec Tabulka CV od CV315.

Kazdému tomuto ndhodnému generatoru maze byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, uloze-
né v dekodéru.

Procedura pfifazeni pro ndhodné zvuky bude zahajena v ,,opera¢nim médu“ pseudoprogramova-
nim

CV300 =101 pro ndhodny generéator Z1
(Z1 obsahuje specialni logiku pro kompresor;
mél by tedy vZdy zlstat pfifazen kompresoru)

CV300 =102 pro ndhodny generéator Z2
CV300 =103 pro ndhodny generéator Z3
atd.
vzdy podle zahdjeni: Z1...Z8
V rdmci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici speciélni

vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 3F2

@A4F3 ((BF4 6F5

@7F6 ((8F7 (9OFs8

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

Vyznam a funkce funkénich tlacitek jako u funkénich zvuka (viz vyse), tedy
FO = play: prehrani
F1, F2 = prev, next: prehrani predchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.
ale

F6 = still: Pokud je pfi ukon¢eni procedury pfifazeni zapnuta F6: zvoleny vzorek zvuku ma byt
prehravan jako ndhodny zvuk v klidu (default).

F7 = cruise: Pokud je pfi ukonceni procedury pfifazeni zapnuta F7: zvoleny vzorek zvuku ma
byt pfehravan jako ndhodny zvuk za jizdy (default: ne).

Procedura pfifazeni pro ndhodné zvuky jako pro funkéni zvuky!

Prirazeni vzorkd zvukd ke spinacim vstupdm S1, S2:

Dekodér MX640 ma 3 spinaci vstupy (na ,druném konektoru“), z nichZ jsou dva vzdy volné pouzi-
telné (,1¢, ,2) a jeden (,3") je vétSinou pouZzit jako vstup pro detektor napravy, ale pokud neni takto
pouzit (protoZe Ulohu prebira ,simulovany detektor napravy“), je rovnéz volné pouzitelny. K témto
spinacim vstupum mohou byt pfipojeny jazyckové kontakty, opticka ¢idla, Hallovy sondy aj.; viz
kapitola 8, Pfipojeni reproduktoru, detektoru napravy,... (coz plati i zde).

Kazdému spinacimu vstupu mudze byt pfitazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, uloZzené v dekodéru;
pomoci CV341, 342, 343 se nastavuji ¢asy prehravani; viz Tabulka CV.

Procedura pfifazeni pro spinaci vstupy bude zahéjena v ,operacnim médu“ pseudoprogramova-
nim
CV300 =111 pro spinaci vstup S1
CV300 =112 pro spinaci vstup S2
CV300 =113 pro spinaci vstup S3
atd.
vzdy podle zahéjeni Z1...Z8
V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici speciélni

vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 3F2

@A4F3 ((BF4 6F5

@7F6 (8F7 (9OFs8

Vyznam a funkce funkénich tlacitek jako u funkénich zvuku (viz vyse), tedy
FO = play: prehrani
F1, F2 = prev, next: Pfehrani predchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.
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5.2 “Inkrementalni programovani” zvukovych CV300
alternativa k ,normalnimu“ programovani

Proménné (CV) pro nastaveni zvuku mohou byt programovéana samozfejmé i konvenénim zplso-
bem, tedy zadanim hodnoty z ovladace v ,servisnim médu“ na programovaci koleji nebo v ,pro-
voznim médu“ na trati, mnoha z nich ale alternativné také

pomoci ,inkrementalniho programovani®.

Metoda neni samoziejmé vhodna pro vSechna CV, naptiklad ne tehdy, pokud se CV sklada z jednotlivych bitd,
které museji byt nastaveny nezavisle na sobé.

Jnkrementalni programovani® je specialni varianta programovani v ,provoznim médu“
s nasledujicim zakladnim principem: do CV neni zapisovana (jak je jinak béZné) absolutni hodnota,
ale hodnota v CV obsaZena je zvySena (= ,inkrementovana“) nebo sniZzena (= ,dekrementovana“) o
uréitou pevnou hodnotu, pfifazenou v dekodéru pro kazdé CV.

Povely k ,inkrementovani“ a ,dekrementovani“ hodnot CV jsou zadavany pomoci funkénich tlacitek
na ovladaci, k tomuto Ucelu jsou tato tlacitka (tedy funkce F1, F2, atd.) doasné pfifazena namisto
jejich pavodniho Gcelu (spinani funkci). Toto pfifazeni se proveden napf. pseudoprogramovanim

(napf.) CV301 = 66,

coz zpUsobi, ze funkéni tlacitka prevezmou funkci tlacitek INC a DEC, a sice nejprve pro CV266
(tedy pro Cislo CV, které vznikne pfi¢tenim 200 k programované hodnoté).

Pro jednodussi a prehlednéjSi ovladani je vétSinou nékolik CV sdruzeno do jedné procedury, tedy
v pfipadé CV301 = 66 se k inkrementalnimu programovani nepfifadi jen zahajené CV266 (,vedou-
ci CV"), ale soucasné i cela skupina CV, v tomto pfipadé také CV266, 267 a 268.

To je opét zndzornéno na ovladaci ZIMO (a specialni obrazovce na displeji MX31), plati ale rovno-
cenné i pro funkéni tlacitka vSech ovladacu, pficemz jejich rozmisténi se maze lisit.

V rdmci procedury inkrementalniho
programovani maji funkéni tlacitka
Rozmisténi tiagitek ZIMO MX31: nésledujici specialni vyznam!

@1lFO @2F1 @ 3F2

TKrementovanit

@A4F3 ((B5F4 B6F5

dekrementovani!

@7F6 (8F7 (9Fs8

nastavit na defaultni hodnotu!

Posledni fadek (absolutni hodnoty CV) bude k dispozici teprve v budoucnu (zavedeni ,obousmérné komunikace®)!

FO, F3, F6 Inkrementovani, dekrementovéani a nastaveni na defaultni hodnotu ,vedouciho CV*,
jehoz ¢&islo bylo zadano v zahajovacim pseudoprogramovani CV301 = ... (nebo u
MX31 pfes menu).

F1, F4, F7 Inkrementovani, dekrementovani a nastaveni na defaultni hodnotu druhého CV ve
skupiné; kterd CV jsou do skupiny zahrnuta, vyplyvéa z nésledujici tabulky CV, ne-
bo je zobrazeno na ovladaci ZIMO MX31 (viz vySe).

F2, F5, F8 Inkrementovani, dekrementovani a nastaveni na defaultni hodnotu tfetiho CV ve sku-
piné (pokud skupina obsahuje 3 CV).
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Inkrementovani a dekrementovani hodnot CV (ktera maji vétSinou rozsah hodnot 0...255) probih&
v krocich po 1, 5, 10 nebo 15; toto je stanoveno v software dekodéru (nelze zménit). Mezihodnoty
mohou byt nastaveny pfimym programovanim, coz ale v praxi neni témeér potfeba.

+Hlas kukacky* je slySet, kdyz
...byla dosazena dolIni nebo horni mezni hodnota rozsahu hodnot CV!

Pokud neni k dispozici ,RailCom* (protoze pouzity systém neni nélezité vybaven), muze byt abso-
lutni hodnota urcitého CV zjisténa jen nactenim na programovaci koleji. VétSinou to neni vibec
nutné, protoZe reakce na zménu hodnoty CV je bezprostfedné slySitelna na zvuku.

UPOZORNENI: pomoci MXDECUP existuje moZnost nadteni celé sady CV a parametr(i a v pfipa-
dé potfeby jejich editace na pocitadi!

5.3 Méfici jizda k uréeni zakladniho zatizeni motoru

Nésledujici procedura je nutnd pro umoznéni zavislosti razt pary (hlasitost a zvuk) na zatizeni
(stoupéni, hmotnost vlaku,...), popf. optimalizaci oproti defaultnim hodnotam.

Technické zduvodnéni:

Zavislost zvuku na zatizeni vychazi z méfeni EMS (= elektromotoricka sila) v dekodéru, které je primarné uréeno
pro regulaci (vyrovnani zatéze), ktera privadi do motoru vice nebo méné energie s cilem udrzet rychlost jizdy
konstantni. Aby dekodér mohl skute¢né prehravat zvuk odpovidajici jizdni situaci, musi nejprve védét, jaké hod-
noty se naméfi pfi ,nezatizené jizdé“ (tzn. rovnomérné jizdé lokomotivy nebo vlaku na vodorovné pfimé trati), te-
dy jak velké je ,zakladni zatizeni“ vozidla nebo vlaku; toto je u modelové Zeleznice kvili ztratdm v prevodech,
shéractm proudu aj. vétSinou vyrazné vétsi nez ve skutec¢nosti. Odchylky od tohoto ,zakladniho zatizeni“ budou
potom v pozdéjSim provozu interpretovana jako stoupani nebo klesanfi, coz vyvola pfislusné zménéné razy pary.

Zahajenim pomoci pseudoprogramovanim
CV302 =75
se uskute¢ni automaticka jizda k sejmuti méficich dat zakladniho zatiZeni ve sméru vpred;

POZOR: lokomotiva (nebo vlak) se pfitom pohybuje automaticky, pficemz musi byt k dispo-
zici volné trat minimalné 5 m dlouh& ve sméru vpred, bezpodmineéné bez stoupani a klesa-
ni, pokud mozno bez (ostrych) oblouka.

Pomoci CV302 =76

miZe byt tato méfici jizda zahajena ve sméru vzad, pokud jsou na zékladé konstrukce vozidla
ocekavany rozdily v zékladnim zatiZzeni (jinak se vychéazi z rovnosti vpred a vzad).

UPOZORNENI: ,Tézky* viak (presngji: vlak s vysokym jizdnim odporem, napf. kvili shéradtim
proudu pro osvétleni) mize mit jiné zakladni zatizeni nez samostatné jedouci lokomotiva. Pro op-
timalni zavislost zvuku na zatiZzeni muZe byt proto nutna samostatna méfici jizda.

UPOZORNENI k UPOZORNENI: V pozdéjsich verzich software bude mozné praktit&jsi zachaze-
ni s raznymi zékladnimi zatizenimi, odpovidajicimi podminkam; uloZeni vice méficich dat a jedno-
duché prepinani mezi (napfiklad) jizdou naprazdno a ,tézkym viakem®.
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5.4 Zakladni nastaveni, nezavisla na druhu provozu
CV v nésledujici tabulce maji stejny vyznam pro vSechny druhy provozu (parni, diesel, elektro):

UPOZORNENI: Defaultni hodnoty jednotlivych CV nejsou v praxi specifické pro dekodér, ale
zévisi na nahraném zvukovém projektu; tzn. HARD-RESET pomoci CV8 = 8 nastavi stav, defi-
novany zvukovym projektem. V néasledujicim uvedené defaultni hodnoty jsou ve zvukovych pro-
jektech pouzitelné, ale ne pro vSechny pfipady skute¢né platné.
Cv oznaceni rozsah | default | popis
265 typ lokomotivy
celkova hlasitost 0-255 64 Defaultni hodnota ,64" udava (vypocetné) nejhlasitéjsi
266 (nasobitel) = 0—400% = 100% moznou nezkreslenou reprodukci; u¢elné jsou hodnoty
az do cca 100. Doporuéeno: CV2696 = 40...90
395 Maximalni hlasitost, na niZ je mozné najet (pozor, ne-
musi souhlasit s CV266 — tato se pfece méni tlacitky).
Tlagitko pro ztlumeni zvuku; dokud je tlagitko stisknu-
396 to; cca 10 krokd za sekundu az do 0.
POZOR: zméni se CV266
Tlagitko pro zesileni zvuku; dokud je tlagitko stisknuto;
397 cca 10 krokd za sekundu aZ do CV395.
POZOR: zméni se CV266; mze byt pouzito jako na-
hrada tla¢itka Mute
Funkéni tlacitko pro zapnuti/vypnuti jizdniho zvuku
(rdzy péry, sy€eni, vypousténi vody, skfipéni brzd,
popF. zvuky dieselova motoru, tyristortd apod.), jakozZ i
o o nahodnych zvuk( (kompresor, pfikladani uhli,...).
zaptllgg?:tlé\éygrlgam 0-28 = 8: tedy tlacitko F8 pro zapnuti/vypnuti zvukd
310 jizdni a nahodné 255 8 Upozornéni: toto je default pro originalni zvukové
zvuky projekty ZIMO; typické projekty OEM (napf. ve vozi-
dlech ROCO) maji ¢asto jiné nastaveni, vétSinou 1,
tedy tlagitko F1.
= 1...28: zapinaci/vypinaci tlaéitko pro zvuky F1...F28.
= 255: jizdni a ndhodné zvuky jsou trvale zapnuty.
Funkéni tlacitko pro zapnuti/vypnuti funkénich zvuku,
pfifazenych tlagitkdm (napf. F2 — piskani,...).
zapinaci/vypinaci = 0: neznamena FO, ale Ze funkéni zvuky jdou trvale
311 tlacitko pro 0-19 0 aktivni (nejsou generelné vypnutelné)
funkéni zvuky = stejna hodnota jako v CV310: pfislusnym tlagitkem
bude zvuk kompletné zapinan a vypinan
= 1...28: vlastni generelni tlagitko pro funkéni zvuky
312 tlacgitko vypousténi Viz 5.4 ,Parni lokomotivy — zékladni nastaveni®,
vody (nepatfi — pfes poradi — do kapitoly ,nezavislé na provozu*)
Funkéni tlagitko pro mékké ztlumeni a zesileni jizdnich
»mute” 0-28 zvukd, napf. pfi viezdu do neviditelné &asti kolejists.
313 (ztlumovaci) 101128 8 V mnoha zvukovych projektech je CV313 = CV310,
tlagitko ~ tedy stejna hodnota v obou CV, timto probiha ,nor-
malni* zapnuti/vypnuti mékce.
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CVv oznaceni rozsah | default | popis
= 0: Zadné tlac¢itko popf. funkce ,mute”
=1...28: pfislusné funkéni tla¢itko F1...F28
=101 — 128: pfisludné tlagitko funguje invertované
u Cas pro proces ,mute* vdesetindch sekundy, tedy
amute rozsah az 25 s
314 ¢as ztlume- 0-255 0 ’
ni/zesileni =0 (az 10): minimalni ¢as 1 s
=11...255: delSi prdbéhy ,mute”
hlasitost jizdniho 0-255 255 Pro redukci hlasitosti zvuku procesu (hlavni proces
376 zvuku =0- — 1009 | Mapf. dieselmotor spole¢né s vedlejsimi procesy jako
(nasobitel) 100% turbodmychadlo) oproti funk&nim zvukiim.
Nasledujici CV jsou programovatelnda jak ,normalné“ (tedy CV... = ...), tak i ,inkrementalné®; ,inkrementalni programovani* je

ucelné predevsim tehdy, kdyZ spravné nastaveni neni mozné predem vypoditat, ale je nutné ho zjistit experimentalné, coz je pfipad
mnoha parametrt zvuku.

Jako ,VEDOUCI CV* je oznageno vzdy prvni ze tfi logicky souvisejicich CV, které jsou soudasné zobrazena a spravovana pfi proce-
dure ,inkrementalniho programovani“ pomoci ZIMO MX31/MX32.

oznaéeni rsgzh l'(';'o(i default | popis
) 0 Skfipéni brzd méa byt spusténo, pokud je zpomale-
prah pro _ 10 20 ni vétsi nez urcity pocet jizdnich stupnit. PFi dosa-
skfipéni brzd 255 Zeni nulové rychlosti (klidovy stav na zakladé mé-
feni EMS) je zvuk automaticky zastaven.
0 Skfipéni brzd ma byt potlaceno, pokud lokomotiva
_ jela jen kratkou dobu, protoZe pfitom se jedna ¢as-
S to o posun, ¢asto bez vozl (ve skute€nosti skFipéji
minimalni ¢as 255 e lokomotival
jizdy pro - 10 50 vétSinou vozy, ne sama lokomotiva!).
skipéni brzd 0 Upozornéni: Zvuky skfipéni brzd mohou byt také
- pfifazeny funkénimu tlagitku (viz procedura pfifa-
25 zeni CV300 =...), pfi¢emZ tyto mohou byt manuél-
né spustény nebo zastaveny!
bit 0 — jazyck. kontakt 1 spusti kfivku skfipéni
T bit 1 — jazyck. kontakt 2 spusti kfivku skfipéni
prabéh krivky bit 2 — jazy&k. kontakt 3 spusti kfivku skFip&ni
skipéni 0 bit 3 — jazyck. kontakt 4 spusti kiivku sk¥ipéni
konfigurace ja- bit 7 = 0: tla¢itko z CV308 potlaci kfivku skiipéni
zyek. kontaktu vstupd, je-li tlagitko stisknuto
= 1: tlagitko z CV308 aktivuje kfivku skfipéni
nezavisle na jazyck. kontaktech
tlagitko kFivky 0 = tla¢itko neni definovano, jazy¢k. kontakty vzdy
g 0-28 0 aktivni
skfipéni .
1-28 = tlagitko F1 — F28

UPOZORNENI: Pokud méa dekodér mechanicky regulator hlasitosti (pfedeviim u dekodér
pro velkd méfitka), pak by tento nemél byt vytocen na ,plno*, pokud skute¢né neni vyzadovana
vysoka hlasitost (ztrata kvality, pokud je regulator na ,plno“ a hlasitost je sou¢asné silné reduko-
véana pomoci CV)!
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Cv

7 roz- INC .
oznaceni sah krok | default | popis
) ) bit 4 — invertuje polatitu vstupu 1
konfigurace ja- 0 bit 3 — invertuje polatitu vstupu 2
zyck. kontaktd bit 2 — invertuje polatitu vstupu 3
bit 5 — invertuje polatitu vstupu 4

Pro zvuky procest (sy€eni, skfipéni brzd atd.), funkéni zvuky, ndhodné zvuky a zvuky spinacich
vstupl mize byt v rdmci procedury vybéru (viz kapitola 5.1 ,Procedury CV300) uréena hlasitost.

PohodInéjSi (zejména pokud se nic nevybira, coz je vétSina pfipadu) je ale pfimé nastaveni hlasi-
tosti pomoci CV. V ramci konkrétniho zvukového projektu se samozfejmeé uplatni jen nékteré z néa-
sledujicich zvukd, ostatni CV nemaji Zzadny vyznam.

Nastaveni hlasitosti zvuk:

574 »ZVuk syceni* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,syceni pary*

576 ,Zména sméru“ 0 - 255 0 hlasitost zvuku procesu ,zména sméru*

578 ,Skfipéni brzd“ 0 - 255 0 hlasitost zvuku procesu ,skfipéni brzd*

580 »ZVUk tyristor(” 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,zvuk tyristortd“ (ELEKTRO)

582 Jrozjezdova 0— 255 0 hlasitost zvuku procesu ,rozjezdova pistala“ nebo

piStala/houkacka“ ,rozjezdovéa houkacka“

584 Lvypousténi vody* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,vypousténi vody* (PARA)

586 .elektromotor* 0 - 255 0 hlasitost zvuku procesu ,elektromotord (ELEKTRO)

588 Jizdni zvuky*“ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,jizdni zvuky"

590 ,Zvuk kontroléru“ 0 - 255 0 hlasitost zvuku procesu ,zvuk kontroléru (ELEKTRO)

592 ,,zvuk\\l/gggzpstem 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,druhy tyristor* (ELEKTRO)

600 Jturbodmychadlo* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,turbodmychadlo* (DIESEL)
Sz N hlasitost  zvuku procesu ,dynamickd brzda“

602 | ,dynamicka brzda 0-255 0 (ELEKTRO)

Upozornéni: Pfedchéazejici CV (573, 575 atd.) obsahuji €isla pfehravanych zvukd.

Nastaveni hlasitosti funkénich zvuka:

CVv oznaceni rozsah | default | popis
Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci FO.
0-255 . . S )
571 funkéni zvuk EO 150 0 = 0: plna hlasitost, originalni vzorek zvuku (jako 255)
1-100 % = 1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5 %
= 255: plna hlasitost
514 funkéni zvuk F1 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F1.
517 funkéni zvuk F2 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F2.
520 funkéni zvuk F3 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F3.
523 funkéni zvuk F4 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F4.
565 | funkéni zvuk F18 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F18.
568 funkéni zvuk F19 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F19.
674 funkéni zvuk F20 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F20.
0-255 0
698 funkéni zvuk F28 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F28.
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Upozornéni: Mezilehla CV (570, 572, 513, 515, 516, 518 atd.) obsahuji informace k pfehravanym
vzorkam zvuku (&islo vzorku, parametry loop), které je vSeobecné také mozno modifikovat, obvykle

pomoci procedur CV300.

Nastaveni hlasitosti zvuka spinacich vstupt:

0255 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S1.
739 zvuk spinaciho T 0 = 0: plna hlasitost, originalni vzorek zvuku (jako 255)
vstupu S1 L = 1...254: redukovan4 hlasitost 1 — 99,5 %
= 255: plna hlasitost
zvuk spinaciho . L L p
741 vstupu S2 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S2.
743 zwuk spinaciho 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S3.
vstupu S3
zvuk spinaciho . .
671 vstupu S4 0 Cislo vzorku zvuku pro spin. vstup S4.
672 zvuk spinaciho 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S4.
vstupu S4

Upozornéni: Pfedchéazejici CV (740, 742) obsahuiji €isla pfehravanych zvukd.

Nastaveni hlasitosti ndhodnych zvuk:

745 nahodny zvuk Z1 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z1.
748 nahodny zvuk Z2 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z2.
751 nahodny zvuk Z3 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z3.
754 nahodny zvuk Z4 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z4.
757 nahodny zvuk Z5 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z5.
760 nahodny zvuk Z6 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z6.
763 nahodny zvuk Z7 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z7.
766 nahodny zvuk Z8 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z8.

Upozornéni: Pfedchéazejici CV (744, 747 atd.) obsahuji €isla pfehravanych zvukd.

Propojeni mezi zvuky a funkénimi vystupy:

726 propojeni 1 zvuk

Eislo zvuku, ktery ma platit pro propojeni 1

727 propojeni 1 FA

funkéni vystup, ktery ma platit pro propojeni 1
1= FAQ vpred, 2 = FAO vzad, 3 = FAL,...

728 propojeni 2 zvuk

Eislo zvuku, ktery ma platit pro propojeni 1

729 propojeni 2 FA

funkéni vystup, ktery ma platit pro propojeni 1
1 =FAQ vpred, 2 = FAO vzad, 3 = FAL,...

730

735

736 propojeni 6 zvuk

Eislo zvuku, ktery ma platit pro propojeni 6

737 propojeni 6 FA

funkéni vystup, ktery ma platit pro propojeni 6
1 =FAQ vpred, 2 = FAO vzad, 3 = FAL,...




strana 42 Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658
5.5 Parni lokomotivy = zékladni nastaveni zvuku CV | omaceni | ©F | (05 | default | popis
Nasledujici CV jsou programovatelnda jak ,normalné“ (tedy CV... = ...), tak i ,inkrementalné®; ,inkrementalni programovani* je _ .
ugelné predevsim tehdy, kdyZ spravné nastaveni neni mozné predem wypoéitat, ale je nutné ho zjistit experimentélng, co? je pfipad Pro zvuk kolemjedouci parni lokomotivy je charak-
mnoha parametrd zvuku. "gs fixace tvodniho 0 teristické, Ze jeden z raz(i pary ze skupiny 4 nebo
Jako ,VEDOUCI CV* je oznaceno vzdy prvni ze ti logicky souvisejicich CV, ktera jsou sougasné zobrazena a spravovana pfi proce- razu - 10 0 6 zni hlasitéji neZ ostatni; tento efekt je jiz sam o
dufe inkrementalniho programovani* pomoci ZIMO MX31/MX32. 269 255 sobé dan vybérem zvolené sady razli pary, maze
byt ale pomoci CV269 jesté zesilen.
o7 roz- INC .
CVv oznaceni default | popis ; ; - ,
sah krok toto CV zatim PROJEKT (zatim neimplementovano):
, . 0 Viz kapitola 5.4 ,Zakladni nastaveni, nezavisla na t_)ez funkce 0 ” PFi velmi pomalé jizdé maji razy pary ve skuted-
celkova hlasitost - 5 64 druhu provozu®. 210 projekt: prodiou- 2;5 10 ) nosti na zékladn& mechanického oviadani ventilt
255 zeni _ra,z“u_pr(;i,pla- dlouhy vybéh; tento efekt je pomoci CV270 vice
) o CV267 G&inné jen je-li CV268 = 0: onve e nebo méné zafixovan.
cetnost razu pary ) ) o i 3
podle ,simulova- Razy pary sleduji ,simulovany detektor napravy", 0 Pfi rychlé jizdé se maji jednotlivé razy pary stejné
ného pak tedy neni nutné pfipojovat k dekodéru skutec- - jako ve skuteGnosti prekryvat, protoze nasleduiji
detektoru napravy* ny detektor. o 255 t&snéji po sob& a nejsou stejné zkraceny, aZ ko-
Zéakladni nastaveni ,70* udava pfiblizné 4 nebo 6 a7y | efektprekmtipii | 1 16 | neené prejdou do siabé modulovaného suméni.
0 nebo 8 razi pary na otatku podle zvolené sady rychlé jizdé ny do V modelovém provozu to neni vzdy Zadouci, pro-
- 1 70 raza pary; protoze je zde silna zavislost na motoru cca toZe to zni mené atraktivné; proto Ize pomoci
viz také CV354 255 a prevodech, musi byt vétSinou provedeno indivi- 30) CV272 nastavit, zda maji rézy pary pfi rychlé jizdé
v tomto seznamu dudlni pfizptisobeni pro dosazeni skutedné exakt- znit spiSe vyrazné nebo spise Sumét.
(Cetnost razt pary i Getnosti razd pary: k tomu slouzi CV267: Otevfeni ventill valch pro vypusténi vody probiha
pfi jizdnim stupni SniZeni hodnoty zpUsobi vy$si cetnost razd pary a ve skuteénosti individuaing podle strojviidce.
1) naopak. Nastaveni by mélo prob&hnout pfi nizsi V modelovém provozu je to spise pozadovano au-
rychlosti (asi na jizdni stuperi 10, ne 1). tomaticky pfi rozjezdu; pomoci CV272 je stanove-
= 0: ,simulovany* detektor napravy aktivni (nastaveni trvani vypousténi 0 no, jak dlouho ma v pribéhu rozjezdu znit zvuk
pomoci CV267, viz wie). vody 255 50 vypousténi vody.
= 1: skutedny detektor napravy (pfipojen na spinacim ) ) - 10 _ Hodnota v CV272 = ¢as v desetinach s!
piepnuti vstupu 2 MX640, viz kapitola 6) aktivni, kazda viz také CV312 o s Upozornéni:Pokud je zvuk vypousténi vody pfifa-
na skutegny negativni hrana vyvola jeden raz pary. (tlagitko vypousté- ° zen funk&nimu tlagitku (pfi dodani F4, viz CV312),
detektor napravy =2, 3, 4,... skuteény detektor napravy, vice hran po ni vody) 255 Ize pomoci tohoto tlacitka automaticke vypousténi
a 0 sobé& (2, 3, 4,...) vyvola jeden raz pary. vody I|poyolne p[ogilguzn nebo zkrat,n.vAL'jt(_)mat!cke:\
) L ) . a funkéni vypousténi vody je podminéné identické
poget hran signalu | =128 (bit 7 = 1 pfi ,simulovaném detektoru nprav): (podle pozd&ji provedeného vybéru (pfifazeni).
detektoru na raz 63 druhy pohon trochu pomalejS§i — ma smysl, jen L
pary a 1 0 kdy? jsou k dispozici Viastni ,druhé vzorky* jako = 0: bez zvuku vypousténi vody
i nasledujici parni set ve zvukovém projektu. L e 1. P . e .
a bity _ ) ) , . Otevreni ventild valcu a s tim spojeny zvuk zaéina
specialn funkce 6,7 =192 (bit 6 a bit 7 = 1): pokud nejsou ,druhé vzorky", ve skutegnosti v&tinou uz v klidovém stavu. Po-
. - tedy Mastni vzorky pro druhy pohon), bude pro moci CV273 to Ize ztvarnit v modelu, pfigem? je
parnich lokomotiv oba pohony pouZit identicky parni set, druhy pre- rozjezd automaticky zpozdén
,simple articula- hrévan pomaleji - ) o .
ted" . ) 0 Uginek zpozdéni rozjezdu je zruSen, je-li aktivova-
bit 7 = 1 (se skutecnym detektorem naprav, viz hod- - na funkce posunu s deaktivaci zrychleni (viz pfifa-
noty vyse) detektor napravy pro pohon 1 na IN3 2pozdéni rozjezdu 255 zeni F3 nebo F4 pomoci CV124!)
(normélné), detektor napravy pro pohon 2 na IN2 pro vypousténi i 1 0 - 0 bez zpo3déni roziezdu
(mozné, jen pokud méa dekodér dva vstupy). vody B = p ]
0 = 1: Specidlni nastaveni vypousténi vody pomoci
2;5 ovladace; bez zpozdéni rozjezdu, ale nejnizsi
jizdni stupeni) (nejnizsi poloha ovladac¢e nad
0, jen pfi 128 stupnich) znamena ,jeSté neroz-
jizdét, ale vypustit vodu!®).
= 2: Zpozdéni rozjezdu v desetinach s, doporuce-
ni: ne hodnoty > 20 (> 2 s).
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Cv

274

312

oznacéeni

roz-
sah

INC
krok

default

popis

€as stani v klidu
pfi vypousténi
vody
a
€as stani pro
pisknuti pfi roz-
jezdu

10

30

PFi posunu (Casté zastavovani a rozjizdéni) se
v praxi opakované otevirani a zavirani ventilt ne-
pouZiva. CV274 zpusobi, Ze zvuk vypousténi vody
bude potlac¢en, pokud lokomotiva nestéla po mini-
malné zde nastavenou dobu.

Tato hodnota plati i pro pisknuti pfi rozjezdu!

tlacitko vypousténi
vody

19

s

Funkéni tlagitko, kterym muaZze byt spustén zvuk
vypousténi vody (tzn. ten zvuk, ktery byl pfifazen
pomoci procedury CV300 = 133 jako automaticky
zvuk vypousténi vody), napf. pro posun s ,otevie-
nymi ventily*.

= 4: bézné tlacitko vypousténi vody

= 0: neni pfifazeno zadné tlagitko (nastavit, pokud

ma byt tlagitko pouzito jinak)

Ccv oznaéeni :;Zh_ m)(i default | popis
bit 3 = 1: DIESEL: Zvuk za stani bude pfi ,pred-
¢asném" rozjezdu zatlumen.
bit 4 = 1: Cetnost raztl PARY roste pfi rychlé jizdé
podproporcionalné (= méné).
bit 5 = 1: DIESEL: Brzdéni (i jen o jeden jizdni
stupen) zpusobi sniZzeni zvuku motoru a turba o
jeden diesel-stuper.
bit 6 = 1: ELEKTRO: Zvuk tyristord maze byt pfi
brzdéni hlasit&jsi.
bit 7 = 1: ELEKTRO: Zablesky kontroléru na FA7.
bit 0 = 1: SPECIALNE pro MX645: zablesky svétla
0 (cca 0,1 s) na FAG, pfi zvuku kontroléru
394 prekryti vzorku 2;5 . 0 bit 4 = 1: Rychlejsi zrychleni pfi ovladaci na pIno.
bit 5 = 1: pfekryti vzorku zvuku pary

354

Cetnost raza pary
pfi
jizdnim stupni 1

viz také CV367

244

CV354 jen v souvislosti s CV267!

Pomoci CV354 bude vyrovnana nelinearita méfeni
rychlosti pro ,simulovany detektor napravy*:

Tzn. béhem nastavovani CV267 pfiblizné pfi jizd-
nim stupni 10 ma probéhnout (tedy pomalu, ale ne
extrémné pomalu), mize byt pomoci CV354 pro-
vedena korekce pro jizdni stupen 1 (tedy pro ex-
trémné pomalou jizdu).

= 0: Zadna vliv (Cetnost linearni podle CV267)

=1 .. 127: razy pary pfi jizdnim stupni 1 (a ex-
trémné pomalé jizdé) cetnéjSi nez podle
CV267

=255...128: razy pary méné cetné

154

rizné
specialni bity

bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: odjet ihned, i kdyz
zvuk za klidu nebyl pfehran do konce.
bit 2 = 1: DIESEL, ELEKTRO: Pfi rozjezdu kratce
po zastaveni ¢ekani na zvuk za klidu.
bit 4 = 1: PARNI: dvoustupfiovy kompresor (Z1 po
zastaveni, Z2 béhem stani)
bit 7 = 1: PARNI: Zpozdit rozjezd, dokud ,pisknuti
pfi rozjezdu“ neni pfehrano kompletné.
Ostatni bity: OEM specialni aplikace (pantograf
aj.).

158

rizné
specialni bity

bit 0 = 1: SPECIALNE MX 648: funk&ni vystup
FA1 bude pouZzit jako automaticky oviadaci vo-
di¢ pro externi zasobnik energie.

bit 1 = 1: DIESEL, MECHANIKA: P¥i brzdéni bez
zvySovani otacek viz také CV364).
bit 2 = 0: Zpétné hlaSeni rychlosti RailCom (km/h)
ve ,staré” varianté (pro MX31ZL, Id 4).
= 1. Zpétné hlaseni rychlosti RailCom
(km/h)-v nové varianté DLE NORMY (Id 7)

5.6 Parni lokomotivy = zavislost na zatiZzeni a zrychleni

Zavislost zvuku na zatizeni je zalozena na zjiSténi aktualniho zatizeni motoru a zrychle-
ni/zpomaleni. Jako reference pro zatizeni motoru slouzi vysledky méfici jizdy pro zakladni zatizeni
motoru; viz kapitola 5.3 ,Mé&¥ici jizda k uréeni zékladniho zatiZzeni motoru*.

UPOZORNENI: Dekodéry ZIMO pro velkad méFitka od MX695 a pravdépodobné i &ast budoucich
.malych dekodér(“ (jeSté ne aktualni typy MX640 az MX648) obsahuji senzor polohy a zrychleni,
ktery po spusténi v budoucich verzich software vyrazné zlepSi moZznosti zavislosti na zrychleni.

Pro zfizeni zavislosti na zrychleni slouzi nasledujici opatfeni v tomto poradi:

+ ,automaticka meéf¥ici jizda pro zjisténi zékladniho zatiZzeni motoru®; viz kapitola 5.3

+ nastaveni CV275 a 276 + nastaveni CV277 + v pfipadé potfeby CV278 a 279

UPOZORNENI: CV této kapitoly se tykaji zavislosti na zatiZzeni hlasitosti pFislusnych zvuk( (tedy

v jaké mife mé byt zvuk pfi vySSim zatiZzeni hlasitéjsi, pfi niz§im zatiZzeni tiSSi az do nezvuéného
stavu). Eventudlni zména vzorku zvuku pfi zatizeni nebo odlehéeni je naopak zalezitost prabéhu

zvuku ve zvukovém projektu. Kazdopadné existuji specialni vyjimky z tohoto pravidla...

UPOZORNENI: Zde uvedené defaultni hodnoty jednotlivych CV jsou jen typické orienta&ni
hodnoty, protoZe skute€né hodnoty jsou v praxi uréeny nahranym zvukovym projektem; tzn.
HARD RESET pomoci CV8 = 8 znovu nastavi hodnoty definované zvukovym projektem.
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CcVv oznaéeni ;(;Zh' L’;ﬁ default | popis
Pomoci CV275 bude nastaveno, jak hlasité maji
byt razy pary pfi ,zakladnim zatizeni (tedy stejné
) provozni podminky jako pfi dfive provedené méfici
ved. ( hlaF'tQSt) 0 jizdé&), a to pi rychlosti cca 1/10 max. rychlosti.
razl par
&Y pfi nezaﬁiigné - 10 60 PFitom se nastavi rychlost cca 1/10 maximalni
275 pomalé jizdé 255 rychlosti; neni nutné ji pfesné dodrzovat.
CV277 by pritom mélo zlstat na ,0% tim nebude
nastaveni pro ,nezatizenou jizdu“ zkresleno zaté-
Zi.
hlasitost 0 Jako CV275 (viz vySe!), ale pro rychlou jizdu.
276 pr nezfa_t!ze?e - 10 80 PFi nastaveni pomoci CV276 se ma jet maximalni
rychlé jizdé 255 rychlosti.
PFi odchylce od zakladniho zatiZzeni (podle ,auto-
matické méfici jizdy pro uréeni zakladniho zatizeni
zavislost hlasitosti 0 0 motoru, viz vySe) maji byt razy pary silngjsi (ve
277 razu pary - 10 - stoupéani), popt. slabsi (az se zcela vytrati, v kle-
na aktt,ijéIn,im 255 iédkné sani).
zatizeni reakce | Ccv277 predstavuje parametr pro miru této zavis-
losti, ktery musi byt na odpovidajici hodnotu na-
staven zkouSenim.
Timto mUze byt potlacena reakce jizdniho zvuku
zména zatizeni 0 na malé zmépy za_tiiepi (napf. _pfi ,jizdé v oblouku)
) - 10 0 pro zamezeni neklidného akustického dojmu.
prahova hodnota 255 o P - s
Odpovidajici nastaveni muZze byt prakticky zjisténo
jen zkouSenim.
Timto mUze byt zpozdéna reakce jizdniho zvuku
na zmeény zatiZeni, pfiéemz se nejedna o defino-
. o 0 vané zadani €asu, ale o ,Cas zavisly na zatizeni*
zména zatizeni - 1 0 (=¢im vétsi je zména, tim rychlejsi Gcinek). Také
&as reakce 255 toto CV slouzi pro zamezeni pfilis§ neklidného
akustického dojmu.
Odpovidajici nastaveni mize byt prakticky zjisténo
jen zkouSenim.
HlasitéjSi razy pary maji doprovazet zvySenou po-
trebu vykonu oproti zékladnimu zatizeni pfi roz-
jezdu. Motor modelu nereaguje ale obecné na
zrychleni znatelnym zvySenim odbéru proudu vidi-
0 telné (proto je také Spatné méfitelné), proto musi
hlasitost razt pary - byt G€inek simulovan.
Veds ) ] 255
cv prah zrychleni (iterni 1 1 Aby bylo mozné realizovat, e zvuk jako ve sku-
281 pro P'”h>|’ zvuk rzant tednosti je slySet jiz predem (tedy dFive nez je
zrychieni stuv[))- zrychleni samo viditelné, protoZe to je prece di-
ne,

sledkem zvySeného pfFisunu pary), je ucelné zvuk
zrychleni spustit jiz pfi zvySeni rychlosti o jeden
jediny jizdni stupen (tedy pfi nepatrné zméné rych-
losti), aby bylo mozné zoviadae fidit spravny
sled zvukad. ,Strojvedouci“ muze timto zplisobem
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282

283

(1 jizdni stupen) nastavit jizdni zvuk na nadchéaze-

jici stoupani.

= 1: jizdni zvuk pfi zrychleni (razy péary) na plnou
hlasitost jiz pfi zvySeni rychlosti jen o 1 jizdni
stupen.

=2, 3,... jizdni zwuk pfi zrychleni na plnou hlasitost
teprve pfi zvySeni o tento pocet jizdnich stup-
iU, predtim proporcionalni hlasitost.

0 Po zvySeni rychlosti by mél jizdni zvuk jeSté po
- 30 néjakou dobu zUstat (jinak bude kazdy jizdni stu-
trvani zvuku 255 1 - pen slySet jednotlivé, cozZ je nerealistické).
zrychleni - 3_ Hodnota v CV282 = &as v desetinach s!
0 S
2;5
hlasitost Pomoci CV283 se nastawuje, jak hlasité maji byt
iizdnich zvukl 0 rézy pary pfi maximalnim zrychleni (default: 255 =
! (thizy pary) ’ 10 55 | Maximainf hiasitos).
pro plny zvuk 255 Je-li Cv281 = 1 (tedy prah zrychleni nastaven na
zrychleni 1jizdni stupen), pusobi zde definovana hlasitost
pfi kazdém zvySeni rychlosti (i 0 1 jizdni stuper).
Ti8Si az zcela se vytracejici razy pary maji dopro-
0 véazet redukovanou potfebu vykonu. Logika reduk-
rah znozdéni _ ce zvuku je analogické obracenému pfipadu zvuku
P pro 255 zrychleni (podle CV281 az 283).
reduk?:i 2vuku (interni 1 1 = 1: na minimum (dle CV286) redukovany jizdni
Fi z0omaleni jizdni zvuk (rézy pary) pfi snizeni rychlosti o 1 jizdni
pri zp stu- stuper.
pef) = 2, 3... na minimum redukovany jizdni zvuk pfi
snizeni o tento pocet jizdnich stupriu.
0 Po snizeni rychlosti ma zustat redukovany jizdni
o - 30 zvuk jeSté urcitou dobu redukovany (analogicky
trvani fekdUkce 255 10 k pFipadu zrychlent).
zvuku = = . -
pfi zpomaleni o 3s Hodnota v CV285 = ¢as v desetinach s!
25s
Pomoci CV286 se nastawuje, jak hlasité maji byt
hlasitost rézy pary pfi zpomaleni (default: 20 = pomérné ti-
redukovaného 0 ché, ale ne nula).
L - 10 20 _ . .
jizdniho zvuku 255 Pokud CV284 = 1 (tedy préah zpomaleni nastaven
pFi zpomaleni na 1 jizdni stupen), pusobi zde nastavena hlasi-

tost pfi kazdém snizeni rychlosti (i o 1 jizdni stu-
per).
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5.7 Motorové a elektrické lokomotivy = zvuk dieselmotoru,

Motorové a elektrické lokomotivy jsou popsany ve spolecné kapitole, protoZze maji mnoho spole¢-
ného: dieselelektrické pohony maji zvukové komponenty (zvuky procest) z obou oblasti. Naproti
tomu neni déleni ,zékladniho zatiZzeni* a ,zavislosti na zatizeni* (jako u parnich lokomotiv v pred-

chozi kapitole) proveditelné.

zvuk turbodmychadla,
zvuk tyristord,

zvuk elektromotoru,
zvuk kontroléru
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e roz- INC .
CVv oznaceni - krok | default | popis
0 . . z . . 2 . 1z
) . Viz kapitola 5.4 ,Zakladni nastaveni, nezavisla na
266 celkova hlasitost - 5 64 druhu provozu®.
255
Timto muZze byt nastavena reakce dieselmotoru na
zatizeni, zrychleni a klesani:
dieselhydraulické lokomotivy — vyS8i a nizsi
otackové a vykonové stupné,
dieselmotor 0 dlgselelektr|cke lokomotivy — chod/chod na
280 v zatisent - 10 0 prazdno,
Vilv zatizen 255 dieselmechanické lokomotivy — pfevod. stupné
= 0: bez vlivu, otd€ky motoru podle rychlosti
= 1 az 255: rostouci az maximalni viiv
UPOZORNENI: Doporuéujeme nejprve provést
meéfici jizdu s CV302 = 75 (viz kapitola 5.3)!
bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: odjet ihned, i kdyz
zvuk za klidu nebyl pfehran do konce.
razné AL o .
154 speciélni bity - 0 bit 2 = 1: DIESEL, ELEKTRO: P¥i rozjezdu kratce

po zastaveni ¢ekani na zvuk za klidu.
bit 4 = 1, bit 7 = 1 viz PARNI

rdzné specialni bi-
ty (vétSinou
158 Vv souvislosti
s funkcemi, které
jsou definovany
v jinych CV)

bit 0 =1: SPECIALNE pro MX648: Funké&ni vystup
FAL je pouzit jako automaticky oviadaci vodic
pro externi zasobnik energie.

bit 1 = 1: DIESEL-MECH: Pfi brzdéni nedojde ke
zvySeni otacek pfi brzdéni (viz také CV364).

bit 2 = 0: Zpét. hlaSeni rychlosti RailCom (km/h) ve
,Staré” varianté (pro MX31ZL), RailCom-Id 4)
= 1: Zpét. hlas. rychl. RailCom (km/h) v nové

varianté DLE NORMY (RailCom-Id 7)

bit 3 = 1: Smy¢€kovany jizdni zvuk (napf. zvuk za
klidu) bude pfi zméné na jiny stupen prerusen,
aby se zkratil €as prehravani zvuku.

bit 4 = 1: Cetnost razi PARY roste pfi rychlé jizdé
podproporcionalné.

PN roz- INC .
Cv oznaceni - krok | default | popis
bit 5 = 1: Brzdéni (i o jeden jizdni stupen) zpusobi
sniZzeni zvuku motoru a turbodmychadla o je-
den zvukovy stuper.
bit 6 = 1: Zvuk tyristord smi byt p¥i brzdéni hlasi-
t&jSi (i kdyz podle CV357 byla hlasitost redu-
kovéana); viz CV357.
bit 7 = 1: SPECIALNE pro MX645: ELEKTRO:
Zéablesky svétla (cca 0,1s) na FA7, kdyz je
prehravan zvuk kontroléru.
) . . 0 bit 0 = 1: SPECIALNE pro MX645: Zablesky svétla
394 | zablesky svétla pri - 0 (cca 0,1 s) na FA6, kdy? je prehravan zvuk
zvuku kontroléru 255 Kontroléru.
0 Po zastaveni lokomotivy maji (napfiklad) ventilato-
&as dob&hu pro 2;5 ry jeSté bézet a zastavit se po zde definované do-
zvuky motoru bé, pokud se lokomotiva mezitim znovu nerozjede.
344 Y. . = - 0
(ventilator aj.) = 0: bez dobéhu
i 0
po zastaven ° =1...255: dob&h po dobu 1...25 s
25s
prepinac Uréeni funkéniho tlagitka (F1 — F28), pomoci néjz
tlacitko se prepina mezi dvéma variantami zvuku v pro to
na nasledujici va- uréené kolekci zvukd, a to mezi uréenym v CV265
riantu uvnitf kolek- a nasledujicim vy§§im, napf.
ce zvukd 1 - pro zménu mezi dvéma druhy provozu (napi.
345 | pro druhy provozu - 0 lehky viak/t&zky viak) nebo
i 3 i 28 . ’
jedné Iolt)omonvy - mezi elektrickym a motorovym provozem vice-
nebo systémové lokomotivy; typicky pfipad: zvukovy
druhy pohonu vi- projekt pro RhB Gem.
cesystémové lo-
komotivy
podminky pro pre- 0.1 bit 0 = 1,: Pfepnuti mozné i pfi stani (nejen pfi vy-
346 | pnuti do Coll dle Y 0 pnutém zvuku).
Cv345 bit 1 = 1: PFepnuti navic mozné i za jizdy.
= 0: Zadné tlagitko, bez moZznosti prepnuti
tlacitko pro pfe- 0 = 1...28: Funkéni tlagitko (F1 — F28), jimZ se pre-
347 pnuti jizdnich _ 0 pina mezi jizdou s viakem (s relativné t&zkym
Viastnosti a zvuku 28 viakem) a jizdou sélo (bez privésené zatéze),
pro jizdu sélo tzn. zméni se nékteré jizdni a zvukové para-
metry (vybér parametrd dle CV348).
P¥i jizdé sélo (funkci dle CV347) bude...
bit 0 = 1: ...zwk dieselu (zvukové stupné) pfi
. L zrychleni stoupat neomezené (jinak omezené
Vybér opatfeni, dle CV389 v zavislosti na jizdnim stupni).
kterd se maji pro- . N . -
348 vést pfi prepnuti 0-7 0 bit 1 = 1: ...¢asy rozjezdu a brzdéni dle CV3, 4 re-

na jizdu solo (tla-
Citkem dle CV347)

dukovan, pfiéemz mira redukce je definovana
v CV390.

bit 2 = 1: ...v oblasti nizkych rychlosti pfehravan
klidovy zvuk, pficemz nejvySsi jizdni stupen
s klidovym zvukem je definovan v CV391.
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Kromé jizdniho stupné (dle definovaného prubéhu
prehravani v ZSP) mdze mit aktudlni zména rych-
losti (zrychleni, zpomaleni) kvali stim spojené

dieselmech. lok.

vliv zrychleni na 0 zméné zatiZeni vliv na zvuk.
387 | zvukové stupné " = 0: bez viivu (zvuk zavisly jen na jizd. stupni)
dieselu 255 B R
= 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na zrychleni (nejvyssi
stupen zvuku pfi zrychleni)
Jako CV287, ale pfi situaci se zpomalenim.
388 vliv zpomaleni na 0 = 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizd. stupni)
zvuk;\éeS;tLL;pne 255 = 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na zpomaleni
CV uréuje, jak moc se muze vzdalit zvuk. stupen
pfi zrychleni (= rozdil mezi cilovym jizdnim stup-
omezeni Vii ném dle polohy ovladace a aktualnim) od ¢isté za-
zeni vivu 0 vislosti na jizdnim stupni (podle planu pfehravani).
389 zrychleni na zvu- _ . | i
kové stupné die- 255 = 0: plné omezeni; zvuk motoru podle planu, zvu-
selu kovy stupen nezavisly na zrychlenti,
=1 ... 254: zAvislost podle hodnoty CV,
= 255: plna zavislost na cilové rychlosti
Pokud se prepne na jizdu sélo (tla¢itko dle CV347)
a je aktivovana redukce zrychleni a zpomaleni (dle
CV348, bit 1):
redukce &ast roz- 0
390 | jezdu a brzdéni pi - =0 = 255: bez redukce
jizd& sélo 255 = 128: redukce na polovinu
= 64: redukce na ¢tvrtinu
= 1: prakticky zruSeni ¢asu rozjezdu/brzdéni
jizda se zvukem 0 AZ do jizdniho stupné, nastaveného v CV391 ma
391 za Klidu pfi jizdé - zlstat zvuk dieselu na zvuku za klidu pfi jizdé sélo
sélo 255 (funkeéni tlacitko dle CV347).
836 2vuk startu motoru bit 0 bit 0 = 1: lokomotiva se nema rozjet, dokud zvuk
startu motoru nebyl pfehran do konce
Pravdépodobnost pro zablesky svétla (dle CV348,
pravdépodobnost 0 bit 0 nva FAB) pfi zrychlovani.
378 | zablesku svétla pfi - = 0: vzdy
zrychleni 255 = 1: velmi zfidka
= 255: velmi Casto (témérF vzdy)
Pravdépodobnost pro zablesky svétla (dle CV348,
. bit 0 na FA6) pfi zpomaleni.
pravdépodobnost 0 .
379 | zableska svétlaph | - = 0: vzdy
zpomaleni 255 = 1: velmi zfidka
= 255: velmi Casto (témér vzdy)
pokles otacek pri Speciélni CV jen pro dieselmechanické lokomoti-
364 #azeni nahoru vy, pokles otacek pfi fazeni nahoru.
dieselmech. lok. Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
otagky pi Speciélni CV jen pro dieselmechanické lokomoti-
365 #azeni nahoru vy, nejvysSi otacky pred fazenim nahoru.

Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
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turbodmychadlo 0
366 maximalni - 48
hlasitost 255
turbodmychadio 0 Zavislost frekvence prehravani na rychlosti jizdy.
367 | zavislost otasek - 150
na rychlosti 255
turbodmychadio 0 Zéavislost frekvence prehravani na rozdilu mezi
368 zavislost otadek - 100 novym a aktualnim jizdnim stupném (= zrychlen).
na zrychleni 255
369 turbodmychadlo 0 30 Prah slysitelnosti pro turbodmychadlo; zatizeni se
minimalni zatizeni | ,e5 urci z CV367, 368.
370 turbodmychadlo 0 25 Rychlost zvySeni frekvence turbodmychadla.
zvySeni frekvence 255
371 turbodmychadlo 0 15 Rychlost snizeni frekvence turbodmychadla.
sniZeni frekvence 255
289 tyristory 0 =1...255: stupnovy efekt ve vztahu k vySce ténu
stupriovy efekt 255
290 tyristory 0 Vyska ténu pfi rychlosti podle CV292.
vySka ténu pomalu 255
tyristory 0 Vyska tonu p maximalni rychlosti.
291 vyska ténu -
maximum 255
292 tyristory 0 Rychlost pro vysku ténu podle CV290.
pomalé rychlost 255
tyristory 0 Hlasitost pfi konstantni rychlosti.
293 hlasitost -
konstantni 255
204 tyristory 0 Hlasitost pfi zrychleni.
hlasitost zrychleni 255
295 tyristory 0 Hlasitost pfi brzdéni.
hlasitost brzdéni 255
tyristory 0 Interni jizdni stupefi, od n&jz ma byt zvuk tyristord
357 pokles hlasitosti - 1iSS1.
pfi rychlé jizdé 255
Pribéh, jak méa byt zvuk tyristoru tissi od jizdniho
tyristory 0 stupné, definovaného v CV257.
358 prabéh poklesu _ =0: vabec ne
hlasitosti pfi 255 =10: 0 cca 3% na jizdni stupen ti3&i
rychlé jizdé ) . .
= 255: zlom na jizdnim stupni definovaném
v CV257
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Jizdni stupefi, od né&jz bude pfepnuto na druhy
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kontrolér Pocet spinacich stupfid pres cely rozsah (klid az
rozdéleni rychlosti 0 plnd jizda), napf. pokud je definovano 10 spina-
363 do spinacich - cich stupnid, ozve se pfi (internim) jizdnim stupni
stupnd 255 25, 50, 75 ... (tedy celkem 10x) zvuk kontroléru.
pro ELEKTRICKE = 0: stejny vyznam jako 5; tzn. 5 spinacich stuprd
lokomotivy pres cely rozsah rychlosti
bit 2 = 0: u vysokorychlostniho kontroléru vzdy za-
¢inat 1. vzorkem
) bi bit 2 = 1: pozit nasledujici vzorek pfi pfechodu
303 | ZIMO kogflgurace l_t 2, zpét na 1. vzorek
bit 3 bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru pfehrat zacate¢ni a
koncovou €ast (pfi fazeni doll jen stfedni)
bit 3 = 1: i pfi Fazeni nahoru preskocit zacate¢ni a
koncovou ¢ast (jako pfi fazeni dold)
380 tlagitko ruéni 1 Funkéni tlagitko pro ruéni zapnuti zvuku ,dynamic-
elektrické brzdy 2_8 ké" nebo ,elektrické” brzdy.
elektricka brzda 0 Elektricka brzda ma byt slySet jen tehdy, pokud je
381 minimalni - jizdni stupef mezi hodnotou v CV381...
jizdni stupeft 255
elektricka brzda 0 ...a hodnotou v CV382.
382 maximalni -
jizdni stupefi 255
383 elektricka brzda 0 = 0: vySka ténu nezavisla na rychlosti
vySka ténu 255 =1...255: ...zavisla s rostouci mirou
elektricka brzda 0 Pocet jizdnich stupfid, o které se musi rychlost
3841 prah zpozdani oo snizit, aby se prehral zvuk elektrické brzdy".
385 elektricka brzda 0 = 0: bez spusténi viivem ,negativniho” zatizeni
jizda v klesani 255 =1 - 255: spusténi po ,hegativnim zatizeni*
286 elektricka brzda 0 bit 3 = 0: zvuk bude na konci utlumen
loop 255 = 1: zvuk konéi koncovym vzorkem
bit 2 = 0: prodlouzeni doby béhu
356 tlagitko zamku 0-28 Je-li tlacitko aktivovano, je mozné ménit zvuk jizdy
rychlosti : ovladacem rychlosti bez toho, Ze by se ménila
rychlost jizdy.
bit f — 1 ckeri ;
837 prabéhy skriptu 03 bit 0-3 = 1: skript 1-4 deaktivovat

tyristory 0 zvuk tyristordl pro vy3i rychlosti; toto bude zave-
362 prah prepnuti - 0 deno vsouvislosti se zvukovym projektem pro
na druhy zvuk 255 LICN“ (dodavka Roco).
= 0: Z&dny druhy zvuk tyristord
393 | ZIMO kogflgurace bit 4 0 Zvuk tyristoru 2: vySku zvuju nezvySovat.
394 ZIMO ko‘r:figurace bit 7 0 Zvuk tyristoru jde pred odjetim.
elektromotor 0
296 . - 0
hlasitost 255
297 elektromotor 0 0 Prah slysitelnosti pro elektromotor; rychlost, od niz
minimalni zatizeni 2;5 bude elektromotor slySitelny. Prvni bod kfivky
podle CV293, 294.
elektromotor 0 Pokles kFivky pro hlasitost v zavislosti na rychlosti
298 | zavislost hlasitosti - 0 (kfivka zagina v CV297).
na rychlosti 255 Viz popis ZSP!
elektromotor 0 Pokles kfivky pro frekvenci v zavislosti na rychlosti
299 zAvislost vySky - 0 (kfivka zagina v CV297).
ténu na rychlosti 255 Viz popis ZSP!
elektromotor 0 = 0: bez funkce
372 AVi itosti - 0 - . .
zavislost hlasitosti =1...255: minimalni az maximalni G&inek
na zrychleni 255
elektromotor 0 = 0: bez funkce
373 | zavislost hlasitosti | = 0 = 1...255: minimalni a2 maximalni (&inek
na brzdéni 255
) Cas vdesetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), po
kontrolér 0 n&jZ nema byt zvuk kontroléru slyset po rozjezdu;
350 | blokovani po roz- - 30 méa smysl, pokud prvni stupen je jiz ve vzorku klid
jezdu 255 -> F1-.
= 0: kontrolér se ozve hned pfi rozjezdu
kontrolér Cas vdesetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), po
MR 0 néjz ma byt zvuk kontroléru slySet vzdy pfi zméné
359 doba prehravzgm _ 30 rychlost.
zvuku kontroléru 255 ?
pfi zméné rychlosti U¢inné, jen pokud je zvuk kontroléru ve zvukovém
projektu k dispozici.
kontrolér 0 Cas vdesetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), po
360 doba pFehrévéni _ 0 néjz ma byt zvuk kontroléru slySet po zastaveni.
zvuku kontroléru 255 = 0: po zastaveni viibec ne
po zastaveni
kontrolér PFi rychle po sobé jdoucich zménach rychlosti by
doba &ekani do 0 se zvuk'kontroléru ozyval prili§ ¢asto.
361 pristiho prehrani - 20 CV361:Cas v desetinach sekundy (tedy 0 az 25 s)
255 jako minimalni odstup mezi opakovanym pfehra-

pro ELEKTRICKE
loko

nim zvuku kontroléru.




strana 48 Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

S funkcemi pro Coasting (angl. pro ,jizdu naprazdno') a Notching (angl. pro ,odjisténi“) se 5.8 Nadhodné zvuky a zvuky spinacich Vstup[j
znézorni jizdni situace, kdy zvuk jizdy nemudze byt odvozen jen z rychlosti, zrychleni a zavislosti na
zatézi. CcV oznadeni rozsah | default | popis
Zejmgna u motorovych lokomotiv (ve_llc’e neni to omezeno jen na ne) se stlsvknutlm tlaGitka vynuti jizda Nahodny  generétor WIVAR v nepravidelngch
napréazdno (zvuk za klidu) nebo ur€ity pfedem definovany zvukovy stupen. (=nahodnych) ¢asowych odstupech interni impulsy,
Metoda muZe byt pouzita pfi jizdé naprazdno nebo k ,vytoeni* (napf. roztoteni motoru do otacek pomoci nichZ jsou spoustény zvuky, pfifazené vzdy
pro topenf pii stani). V budoucich verzich software bude vyhodnoceni na pIné samostatné ovlivnéni nahodny generator | O — 255 jednomu z nahodnych generatord. CV315 uréuje nej-
2vuku 315 71 _ 1 mensi mozny interval mezi dvéma po sobé nasleduji-
’ - cimi impulsy.
minimalni interval 0-255s . ) : ) ) 3 ) 3
. Pfifazeni vzork( zvukd k ndhodnému generatoru Z1
Cv oznaceni rozsah default | popis prob&hne pomoci procedury zahajené CV300 = 101,
Funkeni tlagitko, jimz maze byt akiivovan ,Coasting", e Vﬁfﬁ’ ve staw pgld"da”' (default) je ,kompresor
tzn. zvuk nezavisle na jizdni situaci pfepnut na urgity Jako Kiidovy zvukna £1.
374 | tagitko Coasting 019 o i%iegtar:?éiﬁ?gg? pro jizdni stupen (Casté pouZiti: Specialni upozornéni k nahodnému generatoru Z1:
(nebo Notching) ' o Nahodny generator Z1 je optimalizovan pro kompresor
= 0: NEznamena FO, ale ZADNE tla¢itko pro Coasting (ten se ma rozbéhnout kratce po zastaveni lokomoti-
= 1...28: funkéni tlagitko F1...F28 pro Coasting vy); proto hby mélo tgto prifazeni ze stavu pfi QOkdéni
Zvukovy stupen, ktery je aktivovan po stisknuti tlacitka zustat z(a:(i/:)(‘)lvsano ne Ot T(e,JV,yS € Z’T‘f)”fj”" navtt]vmy kom—
Coasting (dle CV374), nezavisle na jizdnim stupni. presor. > Urcuje take casovy bod spustent kom-
) ] ) presoru po klidovém stavu!
stupen Coasting = 0: Zvuk za Kklidu (typicky pfipad Coasting)
375 (nebo Notching) 0-10 0 = 1...10: Zvukovy stupefi (typicky je u motorové loko- néhodng generdior 0-255 C\g%l% urcuje _neJd(TIS| njﬁzr&y 1rr1]terval mezi dvéma Zo
motivy 5 a2 10 stupitl), ktery ma byt aktivovan tia- 316 1 = 0 sobé jdoucimi impulsy nahodného generatoru Z1 (tedy
&itkem Coasting (napfiklad pro znazornéni vytapé- R | 0— 255 vétSinou rozbéh kompresoru v Klidovém stawu; mezi
ni pfi stani). nejvyssi interval obéma hodnotami v CV315 a CV316 jsou skute¢né vy-
s tvarené impulsy rozdéleny rovnomérné.
Pocet jizdnich stupiid, o néz musi byt béhem 0,5
s zabrzdéno, aby bylo Coasting spusténo automaticky o ) 0-255 Vzorek zvuku pfifazeny nahodnému generatoru Z1
298 automatické pa- 0255 0 (tzn. bez specialniho tlagitka Coasting, viz vy3e), tzn. ”ah"d”yz%e”erator = (tedy v&tSinou kompresor) ma byt prehravan vzdy po
sobeni Coasting poklesl zvuk spalovaciho motoru na zvuk za klidu. PFi 317 o 0- 255 5 dobu, definovanou v CV317.
pomalejsim snizovani jizdnich stuprit tento efekt ne- doba prehravani - o o
nastane. S = 0: vzorek pfehrat jednou (v uloZené délce)
318 ja';l‘;"grie' 0-255 20 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z2 zvuk piikladani
319 . , 0-255 80 uhli jako Klidovy zvuk.
K ) st . Sit v 320 nah. generator 22 0-255 5
Zejména pfi provozu dieselmotor( je G¢elné mit moZznost ZVUKOVY Stupen zvysit rucne. - —
321 Jaklo WSe, 0-255 30 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z3 vodni ¢erpadlo
322 ale pro 0-255 90 iako Klidowy
T - . . jako klidovy zvuk.
CcVv oznaceni rozsah | default | popis 323 nah. generator Z3 0-255 3
Funkéni tlagitko, jimz bude zvySen zvuk dieselmotoru 324 jako vyse, 0-255 Ve stavu pfi dodani nenf tento nahodny generator po-
339 | flagitko pro zvyse- 0—28 0 na minimalni stupe, definovany v CV340. 325 ale pro 0-255 uzit,
ni stupné dieselu Viz nize pro piipad, Ze pro dal3i zvySovani maji byt 326 nah. generdtor 24 0-255
definovana dalsi tlacitka. 327 jako vyse, 0-255 . - : c . .
Ve stawu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
stupen dieselu, na Minimalni stupef, na n&jz ma byt zvy3en zvuk diesel- 328 ale pro 0-255 uFit. P Ve P
340 n&jz ma byt zvy- 0-10 0 motoru tlagitkem dle CV339, ev. doplnén podle vzorce 329 n&h. generator Z5 0-255
Seno a event. dal- (pokud ma byt definovano vice tlagitek (postupné)): 330 jako wae, 0—255 . . i , B ,
§i tlagitka minimalni stupefi + (16 * (podet tlagitek — 1)). 331 ale pro 0255 Vf-‘_tstavu pfi dodani nenf tento nahodny generator po-
uzit.
332 nah. generéator Z6 0-255
333 jako wyse, 0-255 . - . . . .
Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
334 ale pro 0-255 i P v P
335 nah. generéator 27 0 - 255 '
336 jako vyse, 0-255 . L . . . .
Ve stavu pfi dodani neni tento nahodny generator po-
337 ale pro 0- 255 P e P
338 nah. generéator Z8 0-255 '
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Cv oznaceni rozsah | default | popis
inaci vstup 1 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S1, ma
341 Sp'”acj s “p ’ = 0 byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV341.
doba prehravani
0-255s = 0: vzorek prehrat jednou (v uloZené délce)
hacl vstup 2 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S2, ma
342 Sp'”acj s ”p ; - 0 byt prehravan vzdy po dobu, definovanou v CV342.
doba prehravani
0-255s = 0: vzorek prehrat jednou (v uloZené délce)
(nsé’;ri'_a"‘;:);’;:‘jpaso 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S3, ma
343 detektor napravy) - 0 byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV343.
doba prehravani 0-255s

= 0: vzorek prehrat jednou (v uloZzené délce)
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6. Montaz a pripojeni dekodéru ZIMO

Vieobecna UPOZORNENI:

Pro dekodér musi byt ve vozidle nalezen nebo vytvofen prostor, kam muze byt umistén bez me-
chanického zatizeni. Zejména je nutné dbat na to, aby pfi nasazeni skfiné lokomotivy nevznikl zad-
ny tlak na dekodér a aby pohyblivé dily nepoSkodily dekodér nebo jeho pfivody.

VSechna pfima propojeni mezi sbéraci proudu a motorem, ktera jsou ve vozidle v ptivodnim stavu,
museji byt spolehlivé pferuSena; jinak mize po uvedeni do provozu dojit ke zni¢eni koncového
stupné dekodéru.

Také ¢elni osvétleni a dalSi zafizeni musi byt kompletné odizolovano.

Maji odruSovaci prvky v lokomotivé Spatny vliv naregulaci?

Ano, obéas...

Pro vysvétleni: obvykle jsou motory modelovych lokomotiv vybaveny pfedfazenymi tlumivkami a
kondenzatory. Tyto maji omezit rusiva jiskfeni na komutatoru (nap¥. ruSici televizni pfijem).

Takové soucastky zhorSuji regulovatelnost motoru. Dekodéry ZIMO jako takové s nimi vychazeji ve
srovnani dobre, tzn. neni téméF rozdil zda jsou tyto soucastky odstranény nebo ponechéany. V po-
slednich letech je ale do lokomotiv zabudovavano stale vice tlumivek nez bylo dfive obvyklé (jako
opatfeni kvali aktualnim predpisim) — a tyto ovlivauji jizdni vlastnosti jiz znatelné.

Potencialné ,Skodlivé" tlumivky jsou vétSinou rozeznatelné diky stejné konstrukci jako rezistory a
barevnymi prouzky (na rozdil od ovinuté feritové tyCinky). To ale neznamend, Ze takové tlumivky
maji ve vSech pfipadech skute¢né negativni vliv.

Typické zkuSenosti a opatfent...
ROCO, BRAWA, HORNBY — dosud zZadné problémy, nejsou nutna Zadna opatfeni.

FLEISCHMANN HO — ,kulaty motor* — tlumivky nevadi, kondenzatory by mély byt v pfipadé potfeby
odstranény, zejména ty mezi Sasi a motorem (nebezpeci zni¢eni dekodéru)! Nové motory
Biihler — dosud Zadné problémy.

TRIX HO — tlumivka mezi kolejnici a konektorem pro dekodér by méla byt odstranénal!

MINITRIX, FLEISCHMANN PICCOLO - velmi nejednotné; odstranéni kondenzator(i ¢asto vyhod-
né; tlumivky naopak podle dosavadnich zkuSenosti nevadi.

Indikatory skute€¢né Skodlivosti v konkrétnim pfipadé jsou kromé generelné neuspokojivé regulace

(cukani, rozjezd ne na stupni 0, ale mnohem pozdéji,...):

- malé regulac¢ni sila lokomotivy; zavér poskytne test, kdy se pokusné pfepne na nizkou frekvenci —
CV9 = 200 - a zkontroluje se, zda je pfitom regulace silngjSi; pokud je to tento pfipad, jsou na viné
pravdépodobné tlumivky.

- pokud je znatelny rozdil v regulaci mezi 20 a 40 kHz (volitelné pomoci CV112 / bit 5).

Pomoc: tlumivky pfemostit (nebo odstranit a nahradit dratovymi propojkami), kondenzéatory odstra-
nit! Kondenzatory nemaji obvykle Spatny vliv na regulaci.
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U vozidel s normalizovanym digitalnim rozhranim

(8pdblova nebo 6pdlova zasuvka)...
...a pouziti dekodéru typu MX...R, MX...F, MX...N (tedy napf. MX630R nebo MX620F) s 8po6lovym
(...R) nebo 6pdlovym (...F, N) konektorem je pfestavba vozidla velmi jednoduchd: v takovych pfipa-
dech je potfebné misto zpravidla k dispozici a vyjmutim propojky jsou Skodliva spojeni pferuSena.
V nékterych pfipadech existuje kombinace mezi normalizovanym konektorem a volnymi draty (napf.

MX630R, kde se na 8-polovy konektor nevejdou vSechny funkéni vystupy); pro volné vyvody pak
plati nasledujici provedeni.

Digitalizace lokomotivy se stejnosmérnym motorem a €elnim osvétlenim:

Toto schéma pfipojeni pfedstavuje zékladni pouziti pro dekodér HO; vSechna dalsSi pouziti (viz dal-
Si popis) jsou rozsifenim této standardni pfestavby.

Eervena ke kolejl'm o o ) o
Eerni 1 prava celnlrusvetilem ) stemosrtnerny
1 leva zadni  pfedni motor

oranzova

modra pravy

Zluta \J
bila (g) ‘ : '
Seda

]

levy

Takto zapojené Celni osvétleni sviti smérové zavisle i v klidovém stavu a je spinatelné funkci FO.
PFislusnym pouzitim ,pfifazeni funkci* — CV33, 34, 35... — mizZe byt dosazeno toho, Ze osvétleni je
spinatelné nezavisle, napf. pomoci FO a F1.

UPOZORNENI ohledné &elniho osvétleni: pokud jsou Z&rovky spojeny jednim pélem s jednou ko-
lejnici a toto spojeni je obtizné preruSitelné (nap¥. Zarovky zasunuté v kostfe lokomotivy), je mozné
toto spojeni ponechat (modry vodi¢ nesmi pak byt samozfejmé zapojen); Celni osvétleni pak sviti
shizenym jasem, nebot je prakticky napajeno jen palvinnym napétim.

...lokomotivy se stfidavym motorem (,univerzalni motor"):

Pro digitalizaci lokomotivy s takovym stfidavym motorem (vétSinou starSi lokomotivy Marklin nebo
Hag) jsou nutné dvé diody 1N4007 nebo podobné (diody na min. 1 A). Takové diody je mozné kou-
pit u ZIMO nebo v prodejnach se sou¢astkami (za nepatrnou cenu).

Lokomotivy se stfidavym motorem jsou vétSinou napdjeny pres stfedovou kolejnici; se zplsobem

pfipojeni motoru to ale nesouvisi. VySe uvedené schéma plati tedy jak pro dvoukolejnicovy, tak i

pro tfikolejnicovy systém (namisto ,leva“ a ,prava kolejnice” se pak jmenuji ,vnéjsi“ a ,vnitfni*).
Sarveni ke kolejim stfidavy motor

4 Celni osvétleni inuti
cerna prava vinuti statoru

- .. lleva zadni  predni
modra
Zluta
bila @ f%)
Seda
‘ 2 diody 1N4007
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Dodate¢né pripojeni vnitiiho osvétleni, spinaného pres FO:

Tento zpusob se dnes uz vétSinou nepouziva, pochazi z dob, kdy mél dekodér vétSinou jen dva
funkéni vystupy a tyto vystupy musely byt pouzity sou¢asné pro €elni a vnitfni osvétleni. Takto za-
pojené zarovky vnitfniho osvétleni maji byt tedy spinany pomoci FO spole¢né s ¢elnim osvétlenim,
ale na rozdil od n&j maji svitit nezavisle na sméru jizdy.

Schéma je nutno chapat jako vSeobecny navod pro vSechny pfipady, kdy zafizeni maji byt spinana
z nékolika funk&nich vystup(; tyto funkéni vystupy jsou ale navic pouzity pro dalsi zafizeni. Nutné
jsou vzdy dvé diody (1N4007 nebo podobné). Takové diody je mozné koupit u ZIMO nebo
v prodejnach se sou¢astkami (za nepatrnou cenu).

éelni osvétleni vnitfni osvétleni

modré zadni  predni

zluta i
14 iody
bila l 1N4007
| —

il I

™

Pouziti funkénich vystupd FAL, FA2, FA3, FAA4...:

Funkéni vystupy (nad ramec ¢elniho osvétleni), tedy FA1, FA2,... jsou zapojeny podle typu dekodé-
ru bud na vodi¢ich, na konektoru nebo na péjecich ploSkach (napfiklad u MX620 FA1, FA2 jako pa-
jeci ploSky, u MX630, MX632 FA1, FA2 na vodi€ich, ostatni jako péajeci ploSky) a mohou byt zapo-
jeny stejné jako Celni osvétleni. Pfifazeni vystupl k funkcim viz kapitola 5; standardné jsou FA1 a
FA2 spinany funkcemi F1 a F2, atd. (Pfifazeni funkci od CV33 atd., ve stavu pfi expedici).

Viz také upozornéni MX632 dole!

=
2
=
2
Eervens ke kolejim = 8
— rava R T @z
gerna P g celni osveétleni c g
1 leva S =
zadni  pfedni £

modra

Zluta
bila

pajeci ploska FA1

Pouziti logickych (nezesilenych) vystup:

Dekodéry ZIMO maji kromé ,normalnich” funkénich vystupt tzv. Jogické" vystupy — vystupy, k nimz
neni mozné spottebice pfipojit pfimo, nebot je na nich jen nezatizitelné logické napéti (0 V, 5 V).
Pokud maji byt tyto vystupy pouZzity, musi byt pouZit bud zesilovaci modul M4000Z nebo tranzisto-
rovy ¢len vlastni stavby.

sLogické" vystupy pouZzivaji alternativné vyvody ,SUSI-CLOCK" a ,SUSI-DATA", tyto jsou na ,logic-
ké" vystupy pfepnuty CV124, bit 7 = 1 (,SUSI“ pak samoziejmé neni k dispozici). Stejné piny mo-
hou byt navic alternativné pouzity i pro Fidici vodi¢e pro serva (aktivace pres CV181, 182).
Upozornéni MX632: ,Logické" vystupy na MX632 jsou funkéné identické se ,zesilenymi“ funk&énimi
vystupy FA5, FA6 (tedy ne FA7, FA8, jak bylo omylem inzerovano); pokud je ale aktivovano
»SUSI* (CV124, bit 7) nebo serva (CV181, 182), nejsou funkéni vystupy FA5, FA6 (jak ,nor-
malni“, tak i ,logické") funkéni!!!
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Zesilovaci modul M4000Z se svym hnédym vodi¢em pfipoji na pfislusny ,logicky* vystup, tzn. pfi-
p4ji na péjeci plosku.

napr.
koufovy generator,

hnéda sprahlo, atd.

PFipojit na pajeci plosky SUSI-CLOCK nebo
SUSI-DATA dekodéru MX620, pokud

jsou tyto vystupy pomoci CV # 124, Bit 7
prepnuty na provoz jako funkéni vystupy. ke kolejfm

Pripojeni zvukovych moduld DIETZ bez , SUSI* / ,simulovany detektor napravy“:

Podrobnosti k montéazi zvukovych modulll a jejich pfipojeni k dekodérim ZIMO najdete v navodech
k pouziti firmy Dietz.

U parnich lokomotiv je synchronizace raz(i pary s otacenim kol dalezitym kritériem pro kvalitu akus-
tického dojmu. Proto by mél byt ke zvukovému modulu pfipojen detektor napravy (jazy¢kovy kon-
takt, optickd nebo Hallova sonda), ktery poskytuje pfesné 2 nebo 4 impulsy na otacku kola (podle
konstrukce lokomotivy).

Pokud neni detektor napravy k dispozici (protoZze montéz je nemozné nebo naro€na), vytvareji zvu-
kové moduly obvykle vlastni takt, ktery je ziskan z informace o rychlosti (z dekodéru sdélované
napf. pres rozhrani SUSI). Vysledek je ¢asto nedostatecny, zejména pfi pomalé jizdé vychéazi ¢asto
pfilis rychly sled raza péary (kvazi-standardizovany protokol SUSI tento pfipad zohledfiuje jen velmi
malo).

Proto nabizeji dekodéry ZIMO , simulovany detektor napravy“; k tomuto se pouZzije funkéni vy-
stup FA4, ktery se pomoci CV133 pfepne na detektor napravy a spoji se vstupem zvukového mo-
dulu pro senzor (napf. ,jazyckovy vstup“ u moduld Dietz); samoziejmé navic k propojeni SUSI nebo
ostatnim spojim. Simulace samoziejmé neposkytuje spousténi raz(i pary v zavislosti na poloze na-
pravy, ale spousténi zavislé na otaceni napravy, coz ale pro pozorovatele predstavuje jen maly
rozdil.

Pomoci CV267 se nastavi po€et impulsu ,simulovaného detektoru napravy“ na otacku kola. Viz ta-
bulka CV v kapitole ,Zvuk ZIMO*!

Pripojeni zvukovych moduld DIETZ a jinych moduld se , SUSI*:

Rozhrani ,SUSI” je standard NMRA-DCC a vychazi z vyvoje firmy Dietz; definuje pfipojeni zvuko-
vych moduld (pokud jsou tyto rovnéz vybaveny ,SUSI") k lokomotivnimu dekodéru.

U malych dekodért neni 4podlové rozhrani ,SUSI", tvofené 2 datovymi vodi€i, zemi a +V (kladné
napajeci napéti zvukového modulu) z prostorovych divodu provedeno jako normalizovany konek-
tor, ale jako 4 pajeci ploSky (viz vykres pfipojeni na za¢atku tohoto navodu).

Pfes datové vodi¢e ,SUSI” (CLOCK a DATA) se z dekodéru do zvukového modulu pfenéseji infor-
mace jako rychlost jizdy a zatiZzeni motoru (stoupéni/klesani/rozjezd atd.) a hodnoty pro programo-
vani CV v modulu (CV890,...).

PRISTUP k CV v modulu SUSI: Tato CV leZi podle normy (RP) NMRA DCC v prostoru od 890.
Ten ale nemohou mnohé digitalni systémy obslouZit (i ovlada¢e ZIMO MX2 a MX21 — aZ do polovi-
ny 2004 — byly omezeny na 255); proto umoZziuji dekodéry ZIMO tyto CV obslouzit i pomoci
CV190...!
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Pripojeni elektrického spfahla (systém , Krois”):

Pro ochranu vinuti spfahla pfed pretizenim trvalym proudem mohou byt pro jeden nebo nékolik
funkénich vystupl nastavena pfislusna omezeni délky impulsu.

Nejprve musi byt v tom ,efektovém* CV (napf. CV127 pro FA1 nebo CV128 pro FA2), kam je spfah-
lo pfipojeno, zapsana hodnota ,48".

Pak se v CV115 (viz tabulka CV) definuje pozadované omezeni délky impulsu:

U ,systému Krois” je doporuéena hodnota ,60", ,70" nebo ,80" pro CV115; ty znamenaji omezeni

délky impulsu na 2, 3 nebo 4 s; definice dil¢iho napéti neni pro systém ,Krois" nutna (proto jednotky
,0"); toto je naopak ucelné pro spfahla ROCO.

Informace o automatickém poodijeti pii rozpojovani, popf. o automatickém stlateni a poodjeti viz
CV116 a kapitola ,DOPLNUJICI UPOZORNENI"!

MX622R, MX632R, MX630R,... pro 8polové rozhrani (NEM 652):

LVarianty R” maji 8pdlovy konektor na konci pfipojovacich
vodicu, ktery odpovida digitdlnimu rozhrani pfislusné vy-
bavenych lokomotiv. K pfestavbé lokomotivy musi byt tedy
jen vytazena originalni propojka a pfipojen dekodér.

svétla vpfed (bila
svétla vzad (Zluta

MX621F, MX623F, MX630F... pro 6polové rozhrani (NEM 651):

LVarianty F” maji 6pdlovy konektor na konci pfipojovacich
vodicu, ktery odpovida digitadlnimu rozhrani pfislusné vy-
bavenych lokomotiv.

PFi tomto zapojeni sviti ¢elni osvétleni s pllvinnym napéa-
jenim (redukovany jas), nebot spolecny plus poél na  +psl (modra)
6pdlovém konektoru chybi (a Zarovky jsou misto k nému kolej (¢erna
pfipojeny k jednomu sbéraci z kol). Na dekodéru je ale i
.modry drat‘ k dispozici a muze byt v pfipadé potieby pou-
zZit!

MX621, MX622N pro pfimé nasunuti do digitalniho rozhrani (NEM 651):

MX620 Cetna hnaci vozidla velikosti N, HOe a HOm (i n&které lokomotivy HO)
bohled ha stranu procesor maji normalizovanou zasuvku a montézni prostor s plochou min. 14 x
== W — svétlavzad .
= °m

[— e, POZOR: pfi zasouvani do lokomotivy patfi strana s koliky vétSinou
H dolu. tedy shora pohled na stranu mikrokontroléru!

b motor levy
i motor pravy

6-polovy

dekodér I\&BZ_ON konektor

plodny spoj lokomotivy
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MX631D, MX632D, MX632VD, MX632WD, MX640D, MX642D, MX644D
MX631C, MX632C, MX640C, MX642C. MX644C — 21p6lovy pFfimy konektor:

Tato provedeni jsou vybavena 21pdlovou zasuvkou na desce (tzn. bez vodicu), kterou se dekodér
nasadi pfimo na pfisluSnou 21pdlovou kolikovou liStu ve vozidle. Jedna se vlastné o 22pdlovy ko-
nektor, pfi¢emz jeden pin (¢. 11, pfi béZném sméru pohledu vpravo nahore) chybi nebo je blokovan,
¢imz je zamezeno chybnému nasunuti. 21pdlové rozhrani (nazyvané také ,MTC") je definovano

v NMRA DCC RP 9.1.1 stejné jako 8pdlové a 6polové (obrazek vievo dole).

Vee m index

Aux 3 m m reproduktor
Aux 2 u n reproduktor
Aux 1 3 B3 svetia vpreau
spoleény + m n svétla vzadu
motor 3 n Train Bus Data
motor 2 u H Train Bus Clock
motor 1 m n Aux 4

ZEM (20 ff 5 R
kolejnice leva m n Hall 2
kolejnice prava n Hall 1

Protoze originélni definice
21pdlového rozhrani byla
puvodné koncipovana pro
urgity ucel (,C-Sinus"), jsou
nékteré pozice pfi ,normal-
nim*“ pouZziti nadbyte¢né
(Hall, Motor 3) a jsou pouzi-
ty jinak.

L,C-typy", tedy MX631C, MX632C, MX640C,
MX642C se od ,D-typua“ lisi funkénimi vystupy
FA3, FA4: u ,C" jsou provedeny jako logické vy-
stupy, u ,D*“ jako normalni vystupy. ,C-typy“ pro
Marklin. Trix a napf. LS-models.

Pripojeni 21-polového dekodéru k desce lokomotivy (napf. TRIX)

Horni strana dekoderu je vidét shora, koliky konektoru
na desce lokomotivy prochazej deskou dekodér
zdola do konektoru dekodéry

deska lakomotivy — ]

Pripojeni 21-polového dekodéru k desce lokomotivy (napr. BRAWA)
Spodni strana nasunutého dekodeéry je vidét shoral
-
‘- m =g @ m

deska lokomotivy

MX632D  horni strana
a MX632 VD, MX632 WD

+5Y pin blokovan (kddowani)
B funkEnf vystup FA3 nepouZito
| funkini wystup FAZ nepaouita
L funkEniwystup FAT svetla vpredu
|| spoleény plus pal svEtla vzacu
| nizké napeti (W, SUSI Data (FAB, servo 2)

\ motor 1 SUSI Clock (FAS, serva 1)
| maotar 2 funkini wystup FA4
ZEM funkeni wstup FAS

funkéni wystup FAG
nepouZito na piani zvastni provedeni -
minus elektrolyt (ne zerm)

kolejnice leva
kolejnice prava

MX640D horni strana
(=kde e urmnistén 21-pélovy konektor!)
+5V, 200 mA max pin blokovan (kadovani)
funkEni wystup FA3 reproduktor
funkEni wystup FAZ reproduktor
funkeni vystup FAT swvitla vpiedu
spoleny plus pal svitla vzadu
nepouzito SUSI Data
maotor vlevo SUSI Clock
motor vpravo funkeni vystup FA4

ZEM nepoufito
kalgjnice leva nepouzito

kolejnice prava spinaci vstup 1

Proto existuji podle vybavy dekodéru lehce se li-
Sici zapojeni 21pdlového konektoru. Tyto pfi-
davné vystupy jsou pouZity jen tehdy, pokud je
pro to vozidlo speciéalné uréeno. Proto jsou napf.
na MX632D funkéni vystupy FA4 — FAG6 jak jako
nizkonapétové, tak i na pajecich ploskach na
dekodéru; viz zapojovaci plany v kapitole ,Kon-
strukce a technickéa data“.

Dekodéry s 21pdlovym konektorem mohou byt
namontovany dvojim zpusobem; deska pod
konektorem je provrtana, takze vzdy podle typu
lokomotivy je konektor dekodéru nasunut na
konektor v lokomotivé shora nebo zdola. Vyne-
chany, popf. blokovany pin 11 (index) zabranuje
Spatné montéazi.
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MX630P12, MX630P16, MX633P22, MX645P16, MX645P22,...
- dekodéry s konektorem PluX:
Na rozdil od 21pdlového systému rozhrani je na dekodéru ,PluxX* kolikovéa lista a zasuvka je na

desce lokomotivy. ,PluX* existuje ve verzi 8-, 12-, 16- a 22p6lového konektoru, pficemz i zde je po-
Get vyuzitelnych spojeni o 1 menSi (indexovaci pozice = chybéjici pin pro zamezeni otoceni).

Systém ,PluX” je definovan v NMRA 9.1.1. a také v NEM (MOROP), v&etné prislusejicich maximal-
nich rozmérd normovaného dekodéru.

oeoc [l @l avcer DRSS MX830P (s PluX 16)
SPORTS S Bn rebgcra g LB, serva 2, {j el FAR, EAS
spolecny plus pol
GND d| +)Ci it.

L n n LJ..?”“ motor vpravo svétla vpiedu

For ) Motor right motor vlevo spole¢ny plus pél

. n (orange) kolejnice prava --- (index)

(+) Plus n m Motor left kolejnice leva svétla vzadu

(blue) (gray) funkéni vystupy FA1 FA3

Index n n (Yrr:;,l right ‘ | funkéni vystupy FA2 FA4
rocyonow|| [ e MX630P22 je vybaven 16polovym konektorem ,PluX* (z toho sku-
Spesker A n H aux1/Ft te€né osazenych 15 pinQ, 1 indexovaci pozice); mize byt pouzit
(Fof) ve vozidlech srovnéz 16pdlovym rozhranim, ale i ve vozidlech
seesker o [ [ fon /P2 s 22p6lovym rozhranim — viz obrézek vievo (hnéda oblast =

AUXA F4 m n auxses  16polovy).

Pt e V_pn"_l'pgdf'a MX_6_3(?P (Ifter}'l NENI zvukovy dekod%r) jsou obffl piny,,
originéIni definici ur€ené pro reproduktor, vyuzZity pro pfidavné
funkéni vystupy FA3, FA4. Toto NEVEDE k poSkozeni pfipadného
reproduktoru, umisténého ve vozidle.

MX623 horni strana zapojeni pint (PluX 12)

programovaci plodky,
Kortaktovdn zakzdnol

| motor vpravo svétla vpfedu
motor vievo spol. plus pél (+)
I kolejnice prava - (index)
kolejnice leva svétla vzadu FA3, FA4 jsou

] funkgni vystupy FA1 FA3 _~ 1
]| funkeni vystupy FA2 FA4 logicke vystupy!

MX623P12 (uzsi nez MX630!) ma 12 pdlovou kolikovou liStu
JPlux®, tzn. oproti MX630 odpadaji 4 nejvyssi vyvody, proto neni
vyvedeno SUSI a ZEM.

MX633P22 horni strana (s PluX22)

funkéni vystup FA3 spinaci vstup

. SUSI Data (servo 2) SUSI Clock (servo 1)

= !‘ =  elektroly plus ZEM

> @ motor vpravo svétla vpredu

C} motor vievo spol. plus pél (+)

- E kolejnice prava --- (index)

kolejnice leva svétla vzadu

| - I\ funkéni vystup FA1 reproduktor
- ! ' \\ funkéni vystup FA2 reproduktor
e ) < funkéni vystup FAS FA4
000 0 L " funkgni vystup FA7 FA6

programovaci plodky,
kontaktovani zakézano!

MX633P22 ma ,plnohodnotny* konektor PluX, s 9 funkénimi vy-
stupy.
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Zvukovy dekodér MX643 a MX645 je nabizen volitelné s 16p6lovym nebo 22pdlovym rozhranim
JPlux, viz také vykresy pfipojeni v kapitole 2 (,Pfipojeni a technicka data")..

elektrolyticky kondenzator jako zasobnik energie v pfipadé potfeby,
(obwykle na desce lokomotivy a automaticky pfipojen konektorem,
pro MX645P22 i pro MX645P16)

MX645P16 horni strana (s PluX16)

programovaci plogky, Vystupy SUSI jsou alternativné lektrol elektrolyt

kontaktovani zakazano! pouZitelné jako servovystupy. Sieklion minus
plus

AT e

SUSID (servo 2, FA10, jaz. k. 3) SUSI Clock (servo, FAS, jaz. k. 1)
= Elekirolyt pluS m—————————— ZEN ——

motor vpravo svétla vpiedu

motor vlevo spolegny plus pal

kolejnice prava - (index)

kolejnice leva svétla vzadu

funkéni vystup FA1 reproduktor

funkéni vystup FA2 reproduktor

funkéni vystup FA8

MX645P2|2 horni strana (s PluX22) ,,
Eongtal-ctovam zzkazano‘

Vystupy SUSI jsou alternativné
pouZitelné jako servovystupy.

funkéni vystup FA3 spin. vstup (IN1, detektor naprav)
SUSI Data (servo 2, FA10,IN3)  SUSI Clock (servo 1. FA9, IN2)

elektrolyt plus ZEM

motor vpravo svétla vpledu
motor vlevo spoleény plus pél
kolejnice prava — (index)
kolejnice leva svétla vzadu
funkéni vystup FA1 reproduktor
funkéni vwystup FA2 reproduktor
funkéni vystup FAS FA4

funkéni vwystup FAT FAG

! funkéni wstup FAS |
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Pripojeni serv a SmartServa:

K pfipojeni béznych serv a Smart-
Servo RC-1 (vyrobce: TOKO
Corp., Japan) jsou na MX620,
MX630, MX632, MX640 k dispozici
2 vystupy, pficemz prislusné pajeci
ploSky (popt. kontakty na
21po6lovém konektoru nebo konek-
toru PluX) mohou byt alternativné
pouzity pro SUSI, logické vystupy
nebo prave pro serva.

PFi pouziti funkce pro serva (aktivu-
je se pomoci CV181, 182, viz nize)
neni tedy kdispozici SUSI a ani
oba logické vystupy, u MX632 také
ani funkéni vystupy FA5, FA6.

Typy MX632W, MX632WD obsa-
huji také napajeni 5 V pro provoz
serv, u MX640 je 5V omezeno na
200 mA.

Jinak musi byt napéajeci napéti 5
V pro servo ziskano externé, na-
pfiklad pomoci bézné soucastky
pro stabilizaci napéti LM7805 se
zapojenim podle obrazku.

Aktivace pfislusnych vyvoda jako
vystupu pro fidici vodic¢e pro serva
probéhne pomoci CV181...182
(rdzné od 0).

Pomoci CV181 popf. 182 mohou
byt servim pfifazeny rdzné funkce
(pfifazeny i sméram jizdy), volitelné
s jednotlacitkovym nebo dvoutla-
Citkovym ovlddanim.

CV161...169 umoZnuji nastaveni
dorazll a rychlosti; viz tabulka CV!

V CV161 muze byt zvolen protokol
na fFidicim vodici; ,normdlni* pro
vétSinu serv (proto default) jsou
pozitivni impulsy; kromé toho je
mozno rozhodnout, zda ma byt
servo aktivovano jen béhem pohy-
bu nebo dostavat fidici signél trva-
le. Posledni je u¢elné tehdy, pokud
by jinak poloha byla ovlivnéna me-
chanickymi vlivy.

prog rAmcue plETy,
ForBan !

MX630 horni strana

PLUS

MX632W horni strana

pite piproSuSt
SUSIC ek kebosens |
SIS Data vebo se s 2

ZEN

tlurnivka
napf. 47 uH

_H_

14007

ZEM
0%

semno 1
fidici vodig

Graupner. oranfovd ridv hnédd

Robbe: bily, rady, Semy

flal oy

senvo 1
fidici vadic

MX620, MX620N, MX620R, MX620F
strana piivodii

Smart

fidich wodié

Graupner. aranZovy, rudy, hnédy

Robhbe: bily, rudy, ferny

Ly

10 nF

IN4O07  tlumivka, napf. 47 uH

AW

Smart servo RC-1 (TOKD) :
jaka Robbe thilty, rudy, Eern) |f

S
<

100 uF,
246

reos]

100 uF |
[25
-
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MX640, MX642 — pFfipojeni serv a SmartServa:

K pfipojeni béznych serv a SmartServo RC-1 (vyrobce: TOKO Corp., Japan) jsou na MX640
k dispozici 2 fidici vystupy. Jedna se o alternativni vyuziti vystupa SUSI (podle typu péjeci plos-
ky, popf. kontakty na 21pélovém konektoru), kazdy mize byt pfipojen k fidicimu vstupu jednoho
serva.

Serva s malym odbérem (do 200 mA) mohou byt napajena pfimo z MX640!

Jinak musi byt napéjeci napéti 5 V pro servo ziskano externé, napfiklad pomoci bézné soucéastky
pro stabilizaci napéti LM7805 se zapojenim podle obrazku.

Aktivace prislusnych vyvodl jako vystupl pro fidici vodiCe pro serva probéhne pomoci CV181...
182 (rdzné od 0). Pomoci CV181 popf. 182 mohou byt serviim pfifazeny rizné funkce (pfifazeny i
smérim jizdy), volitelné s jednotlacitkovym nebo dvoutla¢itkovym ovliadanim.

CV161... 169 umozfuji nastaveni dorazu a rychlosti; viz tabulka CV!

V CV161 mize byt zvolen protokol na fidicim vodici; ,normalni“ pro vétSinu serv (proto default) jsou
pozitivni impulsy; kromé toho je mozno rozhodnout, zda mé byt servo aktivovano jen béhem pohy-
bu nebo dostavat Fidici signal trvale. Posledni je U¢elné tehdy, pokud by jinak poloha byla ovlivnéna
mechanickymi vlivy. Pro SmartServo musi byt v kazdém pfipadé nastaven bit 1 v CV161, tedy
CV161 = 2!

Smart
servo

s malou
spotrebou

A nepdlen promalé seno o, Smarl ser

IepreikDI - Eprikbr
I FAL
W FAZ
UL
— 1 TAVHI

spokCIy pits ol

3 metor vk

) — D

KR B
)

bW

1

jako Robbe (bily, mdy, Samy)

< Smart serva RC-1(TOKO)

=

=t

spinaci wstup 2

MX640 spodni strana
;

e jsou phpajeny vod

b FAL
U1 FA3

Smart
Servo

nebo
“normalni”

serun ¢
fidici vodid SEng

servo 1
fidici vodic

1M4007  tumivla, napf. 47 uH
805

100 uF, 00 uF,
ZEM Exh Bs v Zeu

smart servo RC-1 (TOKD) |
jake Robbe (Hil, rud, Semi)

=
5
El
b =)
=<
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MX640 — celkové schéma zapojeni a opatfeni pro ZVUK

reproduktor
i plosk . . : 8 Ohm Zarovky nebo LED s
k%r:gitaon;g:?:;‘géozzny& MX640 horni strana 5V. 200 mAnapajeni pro mald serva (napr. SmartServo) pfedf'adnymi rezistory MX642, |\/|X6447 MX645 .
e — fialovy-fialovy dukt _ 2 ¥
= iZﬁ{idﬁktEI —_— nebo generdtor koure. . Nejnovéjsi zvukové dekodéry se pripojuji v principu stejnym zplUsobem, pficemz prede-
I funkéni vystup FA1 ~ ——————— — 5
3 funken vystup FA2 & vsim
B tj:e:niosvrje::en[ va%dU((=LLyoL)) . - ZEM, spinaci vstup a plus pdl se pfipojuji na pajeci ploSky na horni strané vpravo, popr.
celni osvetieni vzadu (= Lruci ] - x Z
o spolegny plus pol ._‘ na modry vodi€ (plus pdl), a
g pifvod motonlevy - jsou k dispozici jen 2 vystupy pro LED (MX642) nebo nejsou vibec, které jsou alterna-
g R tivni k vodi¢um SUSI na péjecich ploSkach na horni strané vpravo
2 sb{era{: z kol levy ) .
I— ’ SRRz Rp I | Viz také pripojovaci plany dekodért na prvnich stranéach tohoto navodu!
Vistupy pro LED (10 mA) sbérace z kol pravy levy olor Pripojeni reproduktoru, detektoru napravy:
nebo logické vystupy Aby mohl byt MX640 provozovan jako zvukovy dekodér, museji/mohou byt pfipojena na-
.\ mechanicky kontakt pmﬁ}cz’ﬁﬁmi,{’é"g’éff" sledujici zafizeni:
na napravé nebo :
jazyckpovy kontakt ? v{“ﬁ - povinné — REPRODUKTOR — muZe byt pouzit jakykoli reproduktor 8 Ohm nebo dva re-
niebo Gpticky:snimac — Fas Fa9  MIX640 dolni strana produktory 4 Ohm v sérii. Reproduktory s vy3si impedanci jsou samoziejmé také povole-
MASSE :._K_l\" i i ny, znamenaji ale pokles hlasitosti.
¢ FAS V pfipadé potfeby muZze byt navic pfipojen vysSkovy reproduktor (rovnéz 8 Ohm nebo vi-
4‘_ funkéni vystup FA4 ce); tento by ale mél byt kazdopadné pripojen pres bipolarni kondenzéator (10 pF bipolarni
. ARSHINYSHIEEAS pro mezni frekvenci 2 kHz).
s  — - volitelné - DETEKTOR NAPRAVY - obvykle jsou zvukové dekodéry ZIMO nastaveny
PLUS SUSI Clock — na ,simulovany detektor napravy“, ktery se softwarové nastavuje pomoci CV267. Pokud
s (SushPlus se pouzije ,skute&ny” detektor, musi byt nastaveno CV267 = 0 nebo = 1, podle toho, zda
ma raz pary spoustét kazdy nebo kazdy druhy impuls. Viz kapitola 6!
Jako detektory naprav mohou byt pouzity: mechanické kontakty, jazyckové kontakty, op-
ticka cidla, Hallovy sondy.
| 10 uF, bipolarni
0 uF
S reproduktor 8 Ohm
reproduktor —L gegrﬁr?]uktor T‘ V(?I.'Leln?' reproduktor hnaci kolo
reproduktor VaRKOY, TEpig reproduktor Hallova sonda, s magnety
; o napf. TLE4905
detektor napravy (spinaci vstup ) detektor napravy (spinaci vstup 1)1 P
mechanicky kontakt Outp
MASSE \ na napravé nebo “ zem (MASSE) —— ‘ GND
1 Jazyckovy kgnta!(t 5 ) o V+
nebo opticky snimac plus pol (modry vodic) _
o, . , . . . , - Zabranéni zastaveni a blikani svétel na zneciSténych kolejich nebo srdcovkach vyhybek, zejména
Pouziti externiho zasobniku energie (vétSinou kondenzatoru) spole¢né s ZIMO metodou zastaveni na nenapajenych mistech (skute¢né uZite&né od cca 1000 pF),
viz déle,
Zasobnik energie u dekodéru mé velky uzitek v mnoha ohledech; jiz velmi malé kondenzatory od - snizeni ohfevu dekodéru zejména u motord s nizkym ohmickym odporem (G¢inné jiz od kapacity

100 pF maji pozitivni efekty, vétsi o to vice: cca 100 pF),
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- pfi pouziti techniky RailCom: zamezeni ztrat energie kvuli ,pauze RailCom®*, snizeni hlu¢nosti mo-
toru, zlepSeni kvality (= ¢itelnosti) signalu RailCom (G¢inné jiz od cca 100 pF).

ZpUsob pripojeni a potfebna napétova pevnost kondenzétoru se fidi podle typu dekodéru, napéti
v kolejich a pouziti; rozliSujeme tfi pfipady, které budou popsany v nasledujicim.

Dekodéry ,typu PluxX* S pfimym pfipojenim zasobniku energie:
LTypu PluX® jsou vSechny dekodéry, jejichz fady obsahuji také typy PluX, i kdyZ jsou s vodici.

Napétova pevnost pfipojovanych kondenzatoru (nezavisle na napéti v kolejich): 16V
(Nabijeci napéti pro kondenzator je v dekodéru interné omezeno na 16 V)

K této skupiné patfi dekodéry fad MX633 (bez zvuku) a MX645 (zvukové) a jejich predchozi a
nasledujici typy (napf. MX643); kondenzator se pfipoji bez jakychkoli dalSich soucastek
s pFislusnymi vyvody. V piipadé dekodérli s vodici jsou pro néj k dispozici dva vodi¢e (modry, Cer-
ny); v pfipadé verzi PluX jsou vyvody k dispozici na konektoru PluX. V néasledujicim pfikladu typ
MX633 (s vodici):

. ™
M¥B45 ma stejné zapojen! plosek jako MXE33I E] )
) i 8> typicky
SUSIwistupy jsou alternativne oW 2 o
. . pouZitelne jako wistupy pro servo S zasobnik
MX633 s vyvody horni strana funkéni vistup FA3 - energie:
spinaci vstup
SUSI Data [servo 2 SUSI Clock [semvo 1) elektrolyt
~ elyt plus 1800 uF,
e
m motor vpravo Supercap
svétla wpiady =L motar vievo 6800 uF
spal. plus pol () —"2 kolejnice pravd

5”‘}3 kolejnice levd
M sydtla vzady
reproduktaor Y fynkin] vistup FAL

reproduktar hnzdy funkeni vistup FAZ
funkEni vistup FA4
[ funkn?n[vfstup FAS
programovaci plodhy, funkeni vystup FAB
kontaktovani zakazano! funkeni vistup FA7

Povolena kapacita pripojeného kondenzatoru je vSeobecné omezena na 5000 pF, lehké prekroceni
(napf. zobrazeny Supercap s 6800 pF z programu ZIMO) je mozné.

U MX633 (na rozdil od MX645) je povolena i vy3si kapacita, takze mohou byt pouzity i moduly Gold-
cap ZIMO s 140.000 pF (sestavajici ze 7 Goldcap v sérii).

V baleni dekodéru je obsazen maly kondenzator (napf. 680 pF, podle dostupnosti) pro ,vstup“ do
techniky zasobnikd energie, doporu¢eny jsou kondenzatory s vySSimi kapacitami, takové jsou lehce
k dosténi, v pfipadé potfeby i u ZIMO, a mohou byt jednoduSe spojovany paralelné.
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Dekodéry ,typu MTC" S pfimym pfipojenim zasobniku energie:
LTypu MTC" jsou vSechny dekodéry, jejichz rady obsahuji také typy MTC, i kdyZ jsou s vodici.

Napétova pevnost pfipojovanych kondenzatoru: Lnhormalné“ 35 V
(na rozdil od dekodéru ,typu PluX“ zde neni omezeni nabijeciho napéti)
Je-li zajiSténo, Ze napéti v kolejich nikdy nebude vySsi nez 16 popf. 20 V: 16 popf. 20 V
POZOR: pokud mé byt mozny provoz s analogem AC
(tedy s vysokonapétovym impulsem pro zménu sméru) 35V

K této skuping patii dekodéry fad MX632, MX634 (bez zvuku) a MX644 (zvukové) a jejich
pfedchozi a nésledujici typy (napf. MX631, MX642); kondenzator se pfipoji bez jakychkoli dalSich
soucastek s prislusnymi vyvody. V pfipadé dekodérd s vodi¢i jsou pro néj k dispozici dva vodice
(modry, €erny); v pfipadé verzi MTC jsou vyvody k dispozici na konektoru MTC (a navic pajeci plos-
ky na spodni strané). V nésledujicich pfikladech dekodér bez zvuku MX634 a zvukovy dekodér
MX644 (s vodi€i nebo s konektorem):

MX634 a MX644 maji

stejné zapojeni plosek! elekirolyt jako zésobnik energie v pfipadé poffeby

je také YRRy
e ) zasobnik
MX634 spodni strana elyt éﬁjuspepcg:y MX644D, C  spodni strana energie:
0 = elektrolyt
o 680 uF
(25 V)

Pozor:
tento vodic
NENI ZEM!
elektrolyt
minus

Povolend kapacita pfipojeného kondenzatoru je vSeobecné omezena na 5000 pF, Supercap
s 6800 YF (viz dekodéry ,typu PluX* NELZE pouZit, protoZe jeho napétovéa pevnost 15 V nevyhovuje
(méné kvali jeho kapacité). VYJIMKA: kdyZ napéti v kolejich jisté NIKDY nepiekro&i 16 V, by bylo
pouziti Supercaps mozné!

UPOZORNEN!I, viz Kapitola 7 (Lokomotivni a adaptérové desky): s adaptérovou deskou ADAMTC
nebo ADAMKL mohou byt pfipojovany libovolné velké kapacity (i ZIMO moduly Goldcap
s 140.000 pF), pficemz napétovéa pevnost 16 V je dostatec¢na.
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Dekodéry BEZ pfimého pfipojeni zdsobniku energie:
Je jedno, zda se jedna o ,typ PluX®, ,typ MTC" nebo jina rozhrani.

Napétova pevnost pfipojovanych kondenzator:
(podle napéti v kolejich)
Je-li zajiSténo, ze napéti v kolejich nikdy nebude vyssi nez 16 popf. 20 V: 16 popf. 20 V
POZOR: pokud ma byt mozny provoz s analogem AC
(tedy s vysokonapétovym impulsem pro zménu sméru) 3BV

K dekodériim BEZ pfimého pfipojeni zasobniku energie patfi miniaturni a stfedné velké dekodéry
jako MX618, MX621, MX622, MX623, MX630 (vSechny bez zvuku) a MX646, MX648, MX658
(vSechny zvukové) a jejich pfedchozi a nasledujici typy.

L,hormalné" 25 V

Zde NENI jednoduché pfipojeni kondenzatoru mezi zem dekodéru a plus pél G&elné, protoZe docha-
zi k nezadoucimu vedlejSimu efektu: neomezeny ,Inrush-current” pfi nabijeni zatéZuje digitalni cent-
rélu; kromé toho se ztizi nebo znemozni update software a nahravani zvukd, programovani v ,ser-
visnim modu“ (programovaci kolej) a zjiStovani &isla vlaku ZIMO, protoZe potvrzovani téchto proce-
dur je spolknuto*.

Presto je mozné kondenzatory pfipojit, ale s pfidavnymi sou¢astkami, pficemz existuji rizné moz-
nosti, rizné narocné podle situace.

Pripojeni obvodu zasobniku energie zde probiha (na rozdil od dekodéru s ,pfimym pfipojenim*, kde
pro to existuji vlastni vodi¢e nebo piny, viz vySe) vzdy mezi vyvod dekodéru ZEM a ,plus pdl“ nebo
spoleény plus pol“ (= modry vodic).

Nejjednodussi a misto a narocnost velmi SetAci je piipojit do série s pripojenym konden-
zétorem jednoduchy rezistor (doporuc¢eno 33 Ohm). Ten zamezi velkym proudim z/do kondenzéatoru
a potlaci tim nezadouci vedlejsi efekty (i kdyz Inrush-current podle oficidlnich Gdaji zlstava porad
jesté velmi vysoky). Na nésledujicich obrézcich slouzi jako pfiklad miniaturni dekodéry MX621,
MX622 a miniaturni zvukovy dekodér:

33E, 114 W

MX621, MX621R, MX621F, MX621N

strana vyvodu MX622, MX622R, MX622F, MX622N

B - strana vyvodu ~ .
vodicGiebo/piry LOt-PadS (= wo Drahte angeldtet sind !) vodiceneno; ity

plus pdl (modry) - plus pél (modry)
et e e
motor Y

b et Fapic tertg)
olejnice (Gerny,

svétla vpfedu (bily) sveitla vpredu gb \'lg?)
svétla vzadu (Zluty) svétla vzadu (Zluty)

pajeci
plodky

programovaci plosky,
nepouZivat!

plus pél
I 33E, 174 W

mator vpravo {oranzavy)
svétla vpredu (bily)
mator vievo (5edy)
spolecny plus pal (modry)
kolejnice prava (rudy)
kolejnice leva (gemy)
svétla vzadu (zluty)
funkeni wstup FA1  (zeleny)
funkéni wstup FA2  (hnédy)
2x reproduktar  (fialovy., fialovy)
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POZOR — JEN PRO MALY PROUD: Rezistor samoziejmé redukuje také Gginnost zasobniku ener-
gie, protoze kvuli ubytku napéti je pouzitelny vybijeci proud, ktery miZze téci do dekodéru, omezen
na cca 200 mA (a také od cca 6 V se ,ztrati“). Pro malé lokomotivy (zejména ve velikosti N, ale i TT
nebo HO s Uspornymi motory a vyhradné LED osvétlenim) maze byt toto zapojeni i pfesto velmi vy-
hodné.

Pokud je mozné vice mista a narocénosti, mélo by byt pouzito rozsifené zapojeni: nabfjeni
kondenzéatoru pak probiha pres rezistor (napf. 68E) k redukci ,Inrush-current”, dioda (napf. 1N4007)
premostuje rezistor pfi vybijeni, takZze vybijeci proud muze téci plné do dekodéru. Tlumivka slouzi
k tomu, Ze pres plny vybijeci proud ze zasobniku energie spolehlivé fungovalo update software a
nahravani zvukd, programovani v ,servisnim médu“ (programovaci kolej) a zjistovani ¢isla vlaku
ZIMO. Rezistor 3K3 kone&né slouzi pro umysiné samovybijeni zbytkového napéti, které by napéajelo
pamét procesoru a mohlo by vést k nechténym efektim. Na néasledujicich obrazcich slouzi jako pfri-
klady dekodéry MX623 a MX630:

BB E, 14 W

napf. dioda
1N4007N

tumivka
100uH, 05 A

MX623 Oberseite

"plus stranu” obvodu
pfipojit na modry vodi€ (plus pal)

MX623 Unterseite

motorvprava  (oranZovy)

svEtla vpfedu (bily)

motor vievo (Gedy)

spolecny plus pél  (modrf)

kolejnice prava {rudy}

kolejnice leva (Cerny)

svétlavzadu (Zuty)
"minus stranu” obvodu P
pfipojit na plosku ZEM na spodni strané =~ —————

68 E, 1/4 W

napf. dioda
1N4007N

tlumivka

MX630 Oberseite 100uH.054

spolecny plus pél  (modry)

mator vprava (oranZovy)
svétla vpredu (bily)
motor vievo (Gedy)
kolejnice prava (rudj)
kolejnice leva (Eerny)

svétla vzadu (Zutiy
funkénivistup FA1  (zeleny)
funkéni vistup FA2 (hnédjy

Prvky a moduly zasobnikd energie — programu ZIMO

ZIMO nabizi fadu sortimentt (elektrolyty, tantaly, Supercap a Goldcap) a také zasobnikové moduly;
viz pfehled vyrobk( a cenik popf. informace na www.zimo.at (Decoder, Energiespeicher). Jsou tak
pokryty vSechny druhy a velikosti dekodéru.

Pro dekodéry ZIMO mohou byt pouZzita feSeni zasobniku energie na béazi elektrolytickych nebo
tantalovych kondenzatoru jakoz i Supercap a Goldcap,
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PRIKLADY:

elektrolyty
(Cetné typy)

& Wnagg

Supercap Moduly Goldcap se 7 Goldcap (7 x 1F v sérii, tedy 140.000 F - 17,5 V)

MX632V, MX632W, MX632VD, MX632WD —

provedeni MX632 se zabudovanym zdrojem nizkého nap éti
Tyto typy obsahuji bezztratovy spinany regulator 1,5V, popf. 5V, ktery umoznuje pfimé pripojeni
nizkonapétovych Zarovek k dekodéru. Nizké napéti je vyvedeno na samostatném vodiéi (fialovém) a
pouzije se pro prislusné spotfebi¢e misto ,spole¢ného plus polu” (modrého).

MX632V a MX632VD (1,5 V) usnadnuji zejména prestavbu drahych mosaznych modeld (kde jsou
takové zarovky s oblibou pouZzivany), protoZe odpada nutnost montaze externiho stabilizatoru (¢asto
s pozadavkem na chlazeni).

MX632W a MX632WD (5 V) je predevsim uréen pro prestavbu modelt velkych méfitek (LGB), kde
se pouzivaji zarovky na 5 V. Napdjeni 5 V mliZze byt pouZito i pro serva, ¢imz se uSetfi externi stabi-
lizator.

elektrolyt jako zasobnik (je-li nutny)

MX632 horni strana
a WHEIZY, MHBIZW

ZEM gy L

T funkgn[ v;fstup FAZ

_wa funkeni wistup FAT
swEtla wpfedu

Sty &
SUSID (FAB, sen o modry . Svetia vzadu

SUSI CI (FA7, servo 1) ssgp PIUS POI(*)

plus pal

tota fEni vistup FA4 BNIOvY rmotar vievo
MENI ZEM! feni vistup FAS rmotor vpravo
fEni wistup FAB m—— kolejnice leva
elyt minus (ne zem!) mem——— KOIEJNICE prava
fialowy .
nizké napéti:
MXE3ZV: 18V

WMXEIZW. &Y

Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

MX640, MX642, MX643, MX644, MX645, MX646 —
pripojeni generatord koufe pro parni a motorové lokomotivy:
Na prikladu generatoru koure , Seuthe* 18 V:

Kromé jednoduchého zapnuti a vypnuti libovolnym funkénim vystupem nabizi MX640/MX642 moz-
nost nastavit zavislost intenzity vyvijeni koufe na klidu nebo jizdé a zrychleni.

K tomu se generator koufe pfipoji k jednomu z funkénich vystupd FA1l az FAG6; v ,efektovém CV*,
pFislusejicim k tomuto vystupu (tedy 127 pro FA1, 128 pro FA2 atd.) musi byt naprogramovan poza-
dovany efekt, tedy vytvareni koufe pro prani lokomotivu (kéd efektu ,72“) nebo vytvareni koufe pro
motorovou lokomotivu (kéd efektu ,,80%).

PRIKLAD — parni lokomotiva, generator koufe na funkénim vystupu FA5: CV131 = 72.

Pro pfislusny vystup pak plati ,kfivka pro generator koufe" z CV137, 138, 139; tato museji byt
BEZPODMINECNE naprogramovana hodnotami, jinak je kouf vzdy vypnut.

PRIKLAD - typicka kfivka pro napéti v kolejich cca 20 V, generator kouFe na plné napéti:
CV137 = 70...90: Toto zpUsobi pfi stani lokomotivy slaby pramen koufre.

cca 80% svého maximalniho vykonu; tedy relativné husty koufr.
CV139 = 255: Pfi zrychleni bude generator koufe napajen na maximum; tedy zvIlast husty kour.

Razy pary synchronné nebo typické koureni pro diesel s generatory koure s ventilatorem:

MX640/MX642 muze pomoci generatoru koufe se zabudovanym ventilatorem vytvaret razy koure
synchronné se zvuky razd pary nebo v zavislosti na jizdni situaci (spousténi spalovaciho motoru —
toto je fizeno zvukovym projektem), bez toho, Ze by byla nutna jakakoli pfidavna elektronika.

Topné téleso generatoru koufe bude — jak bylo popsano v pfikladu ,Seuthe* — pfipojeno na FAL,
FA2,...FA6 a konfigurovéano, tzn. pfislusné efektové CV = 72 (péara) popf.= 80 (motor).

Ventilator bude pfipojen na FA4 (u MX620-MX632 a MX646 FA2); druhy p6l motoru ventilatoru musi
byt vétSinou (v zavislosti na jeho typu) napajen nizkym napétim, bud z externiho stabilizatoru, nebo
— pokud je ventilator ur€en pro 5V —z 5 V vystupu dekodéru.

Nésledujici CV museji byt (méla by byt, maji byt,...) naprogramovana:

CV137, 138, 139 = 60, 90, 120: (DULEZITE) Pokud je topné téleso uréeno jen na omezené napéti,
musi byt napéti na funkénim vystupu omezeno, coz se provede pfislusné upravenou kfivkou
(tedy CV137, 138, 139).

CV133 = 1: (DULEZITE): Timto je FA4 konfigurovan jako vystup pro ventilator.

CV353 = ... napfiklad 10; automatické odpojeni generéatoru koufe (v pfikladu ,10“: po 250 s) jako
ochrana proti pfehrati.

CV351, 352 = .. (jen pro motorové lokomotivy, tedy pokud je kdod efektu ,80" v efektovém CV pro
FALl...FA6)" Tim je nastaveno PWM (napéti) pro ventilator pro stavy spousténi motoru (de-
fault: maximum) a jizda (default: polovi¢ni vykon); viz tabulka CV.

CV355 = .. (parni a motorové lokomotivy): PWM pro ventilator za klidu (aby i v tomto stavu vychéazel
— vétSinou slaby — kour).
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MX631C, MX632C, MX640C, MX642C pro C-Sinus (Softdrive)

Speciélné pro vozidla Mérklin a Trix s motorem C-Sinus, pokud jsou tato vybavena 21pélovym roz-
hranim, byla vytvofena provedeni MX631C, MX632C, popf. MX640C, MX642C. Poskytuji rovnéz pro
desku C-Sinus potfebné napéjeni 5V (€ehoz nejsou ,normalni“ dekodéry schopné!).

Tyto ,C" typy jsou samoziejmé bez ohledu na druh provozu pouZitelné pro vozidla Marklin, Trix a
Mérklin kompatibilni, ktera také neuméji na vystupech FA3, FA4 pracovat s ,normalnimi“ funk&nimi
vystupy, ale potfebuji ,logické vystupy*.

Varianty ,C" se od normalnich ,21pdélovych* (MX631D, MX632D, MX640D, MX642D) lisi tim, Ze vy-
stupy FA3 a FA4 (= AUX3, AUX4 dle specifikace rozhrani NMRA) jsou provedeny jako ,logické" a
tim poskytuji potfebnou Uroven 5V pro aktivaci desek C-Sinus nebo Softdrive, nebo napfiklad také
pro smyckovy prepinag, ktery je zabudovéan v nékterych vozidlech.

MX631C, MX632C (nebo se zvukem: MX640C, MX642C) se nasune na kolikovou liStu lokomotivy,
horni strana dekodéru nahoru, tzn. koliky prochézeji deskou. Orientace vychazi z desky a je rovnéz
zajiSténa chybéjicim pinem 11 a na tomto misté neprovrtanou deskou dekodéru.

Nésledujici obrazek znazorruje mozné usporadani; deska lokomotivy se muze ale pfipad od pfipa-
du lisit.

deska lokomotivy s 21-polovym rozhranim nasazeny MX64D plochy kabel k motoru C-Sinus

Nejprve je nutné zkontrolovat, zda deska obsahuje rezistory 0 Ohm; viz VYSTRAHA na nésledu;ji-
ci strané!

MX631C, MX632C a MX640C MX642C jsou az na vystupy FA3 a FA4 ,normalni* dekodéry pro
Lhormalni“ motory; pfepnuti na provoz C-Sinus probéhne pomoci CV145 = 10 (vétSinou vyhovujici,
pokud byl dfive zabudovan dekodér Marklin/Trix) nebo CV145 = 12 (vétSinou vyhovujici, pokud byl
dfive zabudovéan dekodér ESU, typicky rozeznatelny podle modré desky).

Pomoci CV145 mohou byt konfigurovany i specialni varianty, které jsou v nékterych pfipadech nutné
kvali rozdilnému osazeni rozhrani ze strany Marklin/Trix, viz tabulka CV!

Provoz s lokomotivou C-Sinus s MX64DM muZe probihat jak ve formatu DCC NMRA, tak i
v protokolu MOTOROLA, ne ale v analogovém provozu!

V provozu C-Sinus neexistuje regulace motoru v dosavadnim smyslu, protoZze motor se snazi
v kazdém prfipadé pfesné dodrZet zadanou rychlost. PFisluSné proménné, mj. CV9, 56, 58 jsou proto
neucinné!
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VYSTRAHA:

Mérklin/Trix bohuZel proved! ,zly Zert* (pravdépodobné nedmysiné...): v ur€itych modelech nebo
v ur€itém obdobi nebyly na desce lokomotivy jindy pouZzité ochranné rezistory osazeny; pfesnéji:
misto dosavadnich rezistord 100 kOhm byly osazeny rezistory 0 Ohm (tedy nelc¢inné soucastky).
Diky tomu se dostava zni€ujici napéti z dekodéru dovnitf desky lokomotivy, pokud nebyl dekodér
pfedem pFepnut na C-Sinus (Softdrive-Sinus) pomoci CV112 = 10 nebo 12; deska néasledné ,shofi*;
dekodér sam je pfitom také ¢asto poSkozen.

| po provedeném prepnuti pomoci CV145 = 10 nebo 12 ,neZije“ takova deska lokomotivy
(s rezistory 0 Ohm) bezpeéné (pfestoze na zacatku to nevypadd, Ze by vznikl problém)!

Dlivod: 21pélova kolikova lista ve vozidlech Marklin a Trix je sice velmi podobné normalizovanému
(NMRA-DCC) 21po6lovému rozhrani (mechanicky identickd), byla ale firmou Mérklin podle potfeby a
libosti modifikovana (vice variant, ,zneuziti“ funkénich vystupt k aktivaci motoru a rovnéz i elektricka
zména vstupt); pritom byl vzdy zohlednén jen vlastni dekodér; montaz jinych dekodéru neni oprav-
du Zadouci...

OPATRENI: MX631C, MX632C popt. MX640C, MX642C nesmi byt zabudovan, pokud jsou na des-
ce lokomotivy osazeny rezistory 0 Ohm (oznaceny ,000“) misto funkénich ochrannych rezistord
(,104"). Pfipadné museji byt bezpodmine¢né vyménény zarezistory 100 kOhm (,104").

—

Deska s “nebezpecnymi rezistory 0 Ohm (,000%); deska mize v jednotlivych pfipadech vypadat ji-
nak; v tomto pfipadé neni povolena pro uvedeni do provozu s MX631C, MX632C,...!

VYSTRAHA Il — Vyjimka zaruky v souvislosti s Méarklin/Trix:

Marklin/Trix nebere ohledy na kompatibilitu svych vozidel s cizimi vyrobky; podminky rozhrani se
¢asto méni bez upozornéni. ZIMO nemUze proto prevzit jakoukoli zaruku, Ze popsany postup pfipo-
jeni a provozu skute¢né bude funkéni s deskami C-Sinus.
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7. LOKOMOTIVNI pOpf. ADAPTEROVE desky, ADAPLU — adaptérové desky pro dekodéry PluX22:

zasobniky energie

Dekodéry ZIMO sice téméf nepotfebuji rozsifeni ve vztahu k jejich vystuplm, protoze maji az 10
funkénich vystupll (MX633, MX645!) a navic 2 vystupy pro servo. Adaptérové desky pIni ale tlohy, o
néz je asto zajem:

- velké pajeci ploSky nebo Sroubovaci svorky pro kolejnice, motor, funkéni vystupy aj. usnadnuji
zapojeni lokomotivy, pfi€emz spole¢né vyvody pro mnoho zafizeni (plus pdl pro plné napéti a pri-
padné nizké napéti 1,5 nebo 5 V) jsou vyvedeny vicenasobné.

- pfidavny usmérfiova¢ na adaptérové desce (s vyjimkou ADAPUS) zvySuje celkovy vykon dekodé-

ru (tzn. kombinace z adaptérové desky a dekodéru) o cca 50 % na celkovy proud cca 1,8 A, pficemz ADAPLU - bez zdroje nizkého napéti ADAPLU15/ADAPLUS0 — s nizkym napétim 1,5 popr. 5V
dekodéry HO mohou byt dobfe pouZity i pro ,mala vozidla velkych méfitek* a specialné i pro velikost izke sii spinaci vstup o )

0 (mensi prostorova naroénost oproti skutenym* dekodérdm pro velka méfitka). g}ﬂ(g S:ggt:' ZEM g&%‘g;%hgig‘éf zditka pro dekoder PluX

- podle vybaveni stabilizatorem napéti pro nizké napéti pro funkce 1,5V (ADA...15) nebo volitelné nizké napéti kolejnice prava kolejnice leva ADAPLU horni strana

5V (ADA...P50). Pomoci napéti 5 V mohou byt napfiklad napéjena serva; ovladaci vodi€e pro vzdy spol. plus pdl r-rgssgguig reproduktor kdyZ piné osazeno: ADAPLU15

2 serva jsou k dispozici u viech dekodért ZIMO, a mohou byt pfipojeny i pfes adaptérovou desku. spol. plus pal £ vyﬁstup FAG f. vystup FA4 nebo ADAPLUS0

osazeny jen diody: ADAPLU

Je nékolik zakladnich typu (fad) adaptérovych desek, a v ramci nich vzdy 3 varianty: @ %F
ADAPLU: Adaptérova deska pro dekodéry PluX22, zejména MX645P22 (zvukovy), MX633P22 (bez s
zvuku). NENI vhodna pro MX630P16, MX648P161 (chybéjici nabijeci obvody pro zasobnik energie). quc‘tz (2]
POZOR: Pouziti velkych modulti Goldcap NENI pfipustné, ale jen elektrolyty/Supercap §:1 sL
do 7000 yF, 16 V... kromé ptipadu, kdy dekodér sdm umoZzriuje vice (MX633P22). LS Fﬁ B
Varianty ADAPLU15 a ADAPLU50 s nizkym napétim pro funkce 1,5 nebo 5 V. Faa &
ADAMTC: Adaptérova deska pro dekodéry MTC-21, zejména pro MX644C (zvukovy) a MX634C v |
(bez zvuku). Pouziti moduld Goldcap (GOLM...) mozné nezavisle na dekodéru! POZOR: Popis na desce s £4stefné
. P P rozdilnym oznaéenim o
Varianty ADAMTC15 a ADAMTC50 s nizkym napétim provfunkce 15 ne})o 5V. SLISR = kolejnice leva/prava o fstrjysslﬁg;:AKB nizké napéti
ADAMKL: Adaptérova deska pro dekodéry MTC-21, se SROUBOVACIMI SVORKAMI, jinak stejna fli"s-’ff"f = mdﬂt;f vievo/vpravo motor vpravo miolaiedo nizké napéti
jako ADAMTC; zejména pro MX644C (zvukov;’{) a MX634C (bez zvuku). PouZiti modult e AT kolejnice pravd  kolgjnice leva ﬂlﬂ(:% HEBDEf[!
Goldcap (GOLM...) mozné nezavisle na dekodéru! CAP = elekirolyt plus svétla vzadu f vjstup FA2 ;gg;' giﬁz ggt
Varianty ADAMKL15 a ADAMKL50 s nizkym napétim pro funkce 1,5 nebo 5 V. ﬁ:[]_: Z1-4 (dekadey £ sloktralyt) fwslup FAS  f vystup FA7 i
= spinaci vstup 1 (detektor napravy)
ADAPUS: Adaptérova deska pro dekodéry PluX22, predevsim pro americké modely (Athearn, Ka- +V = spaletny plus pol (plné napéti)

to,...), Usporadani vyvod( jako u originalnich dekodérovych desek. POZOR: PouZiti mo- NSPg=izke naped4,5:poph 51

dulti Goldcap NENI pFipustné, ale jen elektrolyty/Supercap do 5000 uF, 16 V... kromé
piipadl, kdy dekodér sdm umozniuje vice (MX633P22).

Varianty ADAPUS15 a ADAPUS50 s nizkym napétim pro funkce 1,5 nebo 5 V.

€ ADAPLU s nasunutym MX645P22

davé ,zvukovy dekodér” s

1,8 A proudem motoru a celkovym

9 funkénimi vystupy

2 logickymi vystupy (servo, SUSI)

3 Watt audio, 4 - 8 Ohm, 32 Mbit

pfimym pripojenim pro externi zadsobnik energie
s 16 V elektrolytem nebo Supercap do 6800 pF
(jako vlastni dekodér)

rozméry: 45 x 15 x 8 mm

POZOR: Pohled z jiné strany nez nahore (samotna adaptérova deska)
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+5V

1F3A

1F1

J+5V

C)auuqbdha

Priklad pro kombinaci adaptérové desky a de-
kodéru:

€ ADAMTCS50 s nasunutym MX644C

davé ,zvukovy dekodér" s

1,8 A proudem motoru a celkovym

8 funk&nimi vystupy

2 logickymi vystupy (servo, SUSI)

5V nizkym napétim

3 Watt audio, 4 - 8 Ohm, 32 Mbit

pfimym pripojenim pro externi zasobnik energie
s 16 V elektrolytem nebo Supercap do 6800 pF
(jako vlastni dekodér)

rozméry: 44 x 26,5 x 6 mm
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ADAMKL — bez zdroje nizkého napéti ADAMKL15/ADAMKLS50 — s nizkym napétim 1,5 popf. 5V
Zapojeni svorek stejné jako na obrazku vlevo (pod variantami s pajecimi ploSkami).

Priklady pro kombinace z adaptérovych desek a dekodéru:

€ ADAMKL s nasunutym MX634C

dava ,dekodér bez zvuku“s

1,8 A proudem motoru a celkovym

8 funkénimi vystupy

2 logickymi vystupy (servo, SUSI)

pfimym pripojenim pro externi zasobnik energie
s 16 V elektrolytem nebo Supercap do 6800 pF
(jako vlastni dekodér)

rozméry: 44 x 26,5 x 12 mm

€ ADAMKL15 s nasunutym MX644C

davé ,zvukovy dekodér" s

1,8 A proudem motoru a celkovym

8 funkénimi vystupy

2 logickymi vystupy (servo, SUSI)

1,5 V nizkym napétim

3 Watt audio, 4 - 8 Ohm, 32 Mbit

pfimym pripojenim pro externi zasobnik energie
s 16 V elektrolytem nebo Supercap do 6800 uF
(jako vlastni dekodér)

rozméry: 44 x 26,5 x 12 mm

Typické pouziti téchto kombinaci: dekodér pro velikost 0!
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DULEZITA UPOZORNENI k pouZiti adaptérovych desek:

EVENTUALNI PROBLEMY pfi UPDATE SOFTWARE a NAHRAVANI ZVUKU pfi pouZiti adaptéro-
vych desek snizkym napétim (tedy ADAPLU15, ADAPLU50, ADAMTC15, ADAMTCI15,
ADAMKL15, ADAMTC50)

Update software a nahravani zvuk( (pfes MXULF, MX10, MXDECUP, MX31ZL...) miZe byt
chybné kvili stabilizatoru napéti na adaptérové desce!

Pomoc: Vlastni dekodér (tedy napf. MX645P22, MX634C, MX644C) musi byt vyjmut z adapté-
rové desky a jako takovy pfipojen k updatovacimu pfistroji.

POZOR: Piimé pfipojeni velkych generétora koufe (USA-Trains, aj.) NENI mozné! Adaptérova
deska sice zesiluje celkovy vykon dekodéru pfidavnym usmérniovacem, NEzvySuje ale proudové
omezeni funk&nich vystupd.

UPOZORNENI k pfipojeni SERV k ADAPLUS50 (provedeni s nizkym napétim 5 V), k napajeni, pipo-
jenému mezi nizké napéti ,NSpg“ (= 5V) a ,GND* (ZEM), ovladanému ovladacimi vodici pro
servo, na jednom z vyvodu ,SUSI Clock® nebo ,SUSI Data"“.

Bézna serva se ale chovaji razné; zatimco mnohé typy mohou byt provozovany bez problému,
jsou u jinych rdzné problémy, vmnoha pfipadech i na nich nezéavislé, popf. jen tehdy,
kdyZ/pokud digitélni centrala vytvari ,pauzy RailCom"“. Kmitani v klidovém stavu, nebo vicena-
sobné prejizdéni sem a tam po zapnuti nebo po sepnuti pfislusné funkce.

NAPRAVA v takovych pfipadech je vétSinou mozna pomoci kondenzétoru — 1) elektrolyt
s 2.200 pF, 16 V nebo vice v béZzném zapojeni zasobniku energie, tedy mezi ,elektrolyt plus* a
.GND*, a 2) elektrolyt s 220 yF, 6 V (i méné nebo vice nez 2200 yF, vyzkouSet!) v napajecich
vodi¢ich serva (tedy mezi ,NSpg“ a ,GND".
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ADAPLU —, americké" adaptérové desky pro dekodéry Plux22:

Specialné pro pouziti vamerickych modelech (Athearn, Kato atd.) byla vyrobena adaptérova
deska ADAPUS; vychazi z originélni dekodérové desky, ktera je k nalezeni v mnoha americkych
modelech, ale na rozdil od ni jsou dostupné vSechny funkéni vystupy nasazeného zvukového
dekodéru ZIMO MX645P22 (tedy 10). | zde jsou v nabidce s provedenimi ADAPUS15 a
ADAPUSS50 verze se stabilizatorem napéti pro nizké napéti pro funkce 1,5
V popf. 5 V.

Upozornéni: Nizké napéti pro funkce muze byt pomoci pajeci spojky (obrazek vpravo) pre-

pnuto z 1,5V na 5V (pokud je zrovna k dispozici $patny typ...). pro mnohé mikroZarovky je

potfeba 1,5 V,pro serva 5 V. | pfi provozu LED je 5V jako napéajeci napéti s odpovidajicim
predfadnym rezistorem spravna volba.

Obréazky: ADAPUS15 s nizkym napétim 1,5V, 71 x 18 x 4 mm
ADAPUS15 se zvukovym dekodérem ZIMO MX645P22, 71 x 18 x 7,8 mm

Adaptérova deska ma i pfislusné ,prsty”, aby (pokud je to opravdu bezpodmineéné vyZzadovano) na
né pasovaly originalni plastové kryty pro upevnéni pfivodnich vodicu.

Timm

18mm

LT TRLTTR

Srovnani mezi originalni deskou z modelu (vlevo) a ADAPUS (vpravo)

Funkéni vystup FAS8: jako takovy neni na normalizovaném rozhrani PluX planovan, od ZIMO
MX645 presto nabizen, a sice na misté, kde je u ,normalniho* MX645P22 (podle standardu PluX ja-
ko ochrana proti spatnému nasunuti) odstfizen jeden pin (,indexovaci pin“). Nyni je mozné na prani
ziskat také dekodér s indexovacim pinem (tedy neodstfizenym)... a tak adaptérova deska nabizi
moznost dosédhnout na FA8 (toto provedeni dekodéru ale nepasuje do normovaného rozhrani PluX,
kde je misto indexovaciho pinu blokovano — pfesné vzato to neni ,dekodér PluX"...).
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Do adaptéru mohou byt totiz zasunuty i jiné nez 22po6lové, totiz 12-
nebo 16polové dekodéry PluX; u typt PluX12 nebo PluX22 musi
byt ale dodrZena spravna poloha uzsi kolikové listy v rdmci 22pélové
zéasuvky,

na prikladu MX630P16 (Plux-16):

UPOZORNENI: Na rozdil od MX633P22 nebo MX645P22 NEMA
napfiklad MX630P16 zapojeni pro zasobnik energie! Proto tyto sou-
¢astky musi byt v pfipadé pfipojeni elektrolytu a adaptérovou desku
mimo ni (dioda, civka, rezistor podle navodu).

Doporuceno je radéji pouziti MX633P22 jako alternativy bez zvuku
k MX630P16, ktery pravé umozriuje pfimé pfipojeni zasobniku ener-
gie (navic je vhodny i pro moduly Goldcap).
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8. PhApravené sady CV

V nasledujicim popsané sady CV existuji od verze sw 27.0, a sice jen v nezvukovych dekodérech,
tedy MX620, MX621, MX630, MX631, MX632. S pokracujicimi verzemi sw pfibudou dalsi sady CV.

Ve zvukovych dekodérech sady CV neexistuji (pfinejmensim ne do ¢ervence 2010); odpovidajici
Ukol je realizovan pomoci seznamu CV v ramci zvukového projektu.

Sady CV jsou pfipravené seznamy nastaveni CV, které jsou vlozeny do software dekodéru;
v pfipadé potfeby maze byt jeden z téchto seznamU aktivovan pomoci ,pseoudoprogramovani“ CV8.

Ve stavu pfi expedici ,normalniho“ dekodéru neni zadna z dostupnych sad CV aktivni, ale CV ob-
sahuji ,normélni“ defaultni hodnoty dekodéru. Na prani (,CV8" — procedury viz nize) maze byt ale
néktera ze sad aktivovana.

Ve stavu pfi expedici , OEM-dekodéru*“, tedy dekodéru zabudovaného vyrobcem do sériové vyra-
béné lokomotivy je ¢asto odpovidajici sada CV pfi expedici aktivni. Na pfani je mozné dekodér na-
stavit zpét na ,normalni* defaultni hodnoty (,CV8“ — procedury viz nize).

Aktivovatelné sady CV v dekodérech bez zvuku ZIMO:

Sada CV, aktivovatelnd pomoci CV8 = 10
pro ROCO ICN, nezvukova verze, tovarné instalovany dekodér MX630P16, dodavky od srpna 2010.

CV2= 4 | pocatecni jizdni stuperi nastaven na provoz ICN bez cukani
3= 6 | zrychleni
4= 2 | zpomaleni
5= 252 | maximalni rychlost; odpovida normalni defaultni hodnoté; nebyla by v sadé CV nutna
6= 85 | stfedni rychlost (k¥ivka rychlosti)
= 95 | regulace motoru: nastavena vysoka hodnota vzorkovani jako opatfeni cukani
10= 128 | CV10, 113, 150 jsou nastavena na plnou regulaci az do maximalni rychlosti
29= 6 | aktivovan analogovy provoz, RailCom vypnut
56 = 33 | PID-regulace optimalizovana pro ICN
105= 161 | kédovani ROCO
106 = 1 | kédovani ROCO
113= 255 | CV10, 113, 150 jsou nastavena na plnou regulaci az do maximalni rychlosti
122 = 31 | exponencialni brzdna kfivka (mék¢i zastavovani)
144 = 128 | z&brana update, aby se predeslo nechténym poruchdm
146 = 30 | vyrovnani chodu prevodu naprazdno pfi zméné sméru (mékei rozjezd)
150 = 255 | CV10, 113, 150 jsou nastavena na plnou regulaci az do maximalni rychlosti

Sada CV, aktivovatelna pomoci CV8 = 11
vytvoreno pro firmu HAG, dekodér MX631D, od ¢ervna 2010.

CV3= 3 | zrychleni
= 2 | zpomaleni
= 88 | regulace motoru: vysoka hodnota vzorkovani a dlouha méfici pauza
13= 1 | v analogovém provozu zapnut funkéni vystup F1
56 = 61 | snizena integra¢ni hodnota v regulaci PID
58 = 170 | regulace redukovana
112 = 36 | frekvence fizeni motoru 40 kHz
124 = 128 | SUSI deaktivovano, oba vyvody jsou pouzity pro logické funkeni vystupy
152 = 64 | FA3, FA4 jsou pouZzity pro smérovy bit pro oviadani smyckového prepinace ESU
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Sada CV, aktivovatelna pomoci CV8 = 12
vytvoreno pro firmu Hobby-Trade, dekodér MX631D, od fijna 2010.

CV3= 15 | zrychleni
4= 8 | zpomaleni
6= 120 | stfedni rychlost (pfizplisobeni kfivky rychlosti)
35= 12 | pfifazeni funkci
35= 48 | pritazeni funkci
124 = 2 | redukce €asu zrychleni/brzdéni ma byt na 1/4 hodnot z CV3, 4
127 = 2 | smérové zavisla zadni svétla
128 = 1 | smérové zavisla zadni svétla
129 = 170 | smérova zavislost dalSiho zafizeni
130 = 36 | smérova zavislost dalsiho zafizeni
155 = 4 | polovi¢ni rychlost (posun) pomoci F4
156 = 4 | deaktivace ¢asu zrychleni a brzdéni (posun) pomoci F4

Sada CV, aktivovatelnd pomoci CV8 = 13
vytvoreno pro firmu Hobby-Trade, dekodér MX631C (typ jako ,druh Mérklin“ popf. ESU), od fijna 2010.

CV3= 10 | zrychleni
4= 7 | zpomaleni

35= 0 | tlagitko F1 nema mit Zadnou funkci

36= 0 | tlacitko F2 nema mit Zadnou funkci

37= 0 | tlacitko F3 nema mit Zadnou funkci

61= 97 | zména standardu ,pfifazeni funkci“ na verzi bez posunuti vievo
124 = 4 | redukce €asu zrychleni/brzdéni ma byt na 1/4 hodnot z CV3, 4
155 = 4 | polovi¢ni rychlost (posun) pomoci F4
156 = 4 | deaktivace ¢asu zrychleni a brzdéni (posun) pomoci F4

Rada dalSich sad CV byla definovana v prib&hu let 2011 a? 2013 a od doby svého vzniku je inte-
grovana ve vSech dekodérech bez zvuku:

Sada CV, aktivovatelnd pomoci CV8 = ...

=14, 15, 16 pro vyrobky Roco 801088000, 801088001, 801088002 (dodavky BEZ RailCom)

=17, 18, 19, 22 ... pro rdzné vyrobky Roco (dodavky SE zapnutym RailCom)

=29, 30, 31, 32, 33 pro razné vyrobky Fleischmann

Sady CV pro vozidla Roco se od sebe navzajem lisi pfedevSim v oblasti ,pfifazeni funkci“ a svételnych efektd,
ostatni CV jsou nastavena nasledovné:

CV2= 4 | rozjezdové napéti
3= 6 | zrychleni
4= 2 | zpomaleni
5= 252 | maximdlni rychlost

= 85 | stfedni rychlost
= 95 | regulace motoru: méfici pauza EMS, hodnota vzorkovani; pfizptsobeni typu motoru
10= 128 | Cutoff pro regulaci — interni jizdni stupné (do 252), kde ma platit CV113 (zde stfedni stuper)

56 = 33 | regulace motoru — hodnoty PID, pfizptisobeni pouZitému typu motoru
105= 161 | volna uZivatelska data
113= 255 | Cutoff pro regulaci — zde nastavena plna regulace pro jizdni stuperi dle CV10 (tedy stfed)
122 = 31 | exponencidlni brzdna kfivka, zde mékéi vybéh v nejnizsi oblasti rychlosti
144 = 128 | zde je zablokovano update software, programovani CV je povoleno
146 = 30 | vyrovnani chodu prevodu, pfizplisobeni pouzitym pfevodam

150 = 255 | zde plati plna sila regulace i pfi pIné rychlosti
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CV8-procedury k manipulaci se sadami CV:

Jako takové obsahuje CV8 ,manufacturer ID“, tedy &islo vyrobce dekodéru, v pfipadé ZIMO ,145".
Tuto hodnotu nelze zménit, proto je CV pouZzito k provedeni raznych akci pomoci ,pseudoprogramo-
vani“ (,pseudo” — protoZe se neulozi Zzadna hodnota).

V pfipadé CV8 jde o ,HARD RESET" dekodéru (ten je normovéan pro vSechny dekodéry) a manipu-
laci se sadami CV (jen dekodéry ZIMO).

CV8 = xx (xx = Cislo pozadované sady CV); provede se HARD RESET, pfi¢emz vSechna CV, na-
chézejici se v sadé, budou nastavena podle popisu sady a vSechna ostatni CV na pfislusné
defaultni hodnoty dekodéru (podle navodu k pouZziti).

CV8 = 8 (tento povel je normalizovan NMRA); obnovi se stav pfedchoziho HARD RESET, tzn. bude
pouzita stejna sada CV jako pfi pfedchozim povelu ,CV8 = xx“; ostatni CV samozfejmé opét
na defaultni hodnoty.

Toto je i spravny HARD RESET pro pfipady OEM, tedy vozidla, do nichZ byl dekodér ZIMO
zabudovan vyrobcem; v tomto pfipadé byla jiz spravna sada CV aktivovana pred expedici.
CV8 = 8 je naopak ,normalni“ HARD RESET, kdyZ je nutné se vratit do vychoziho bodu, napf.
pfi chybném programovani.

CV8 = 0 (tento povel NENI normovan, ale existuje jen u dekodérii ZIMO); vSechna CV budou vrace-

na na defaultni hodnoty podle navodu k pouZiti, bez ohledu na dfive aktivovanou sadu CV
nebo zvukové projekty.

Po aktivaci sady CV nebo HARD RESETu je samozfejmé& mozné i nadale kdykoli pfeprogramovéavat
jednotlivad CV.
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Prepocet dvojkova / desitkové soustava

Pokud pro nékteré CV podle tabulky proménnych museji byt nastaveny jednotlivé bity (to jsou napr.
CV29, 112, 124), postupuje se nasledovné:

Kazdy bit ma pfifazenou hodnotu:

bito=1

bit1=2

bit2=4

bit3=8

bit4 =16

bit 5 =32

bit 6 = 64

bit 7 = 128

Pro vSechny bity, které maji byt vdaném CV nastaveny (,bit... = 1“ podle Gdaju v tabulce promén-
nych), se hodnoty se¢tou do vysledné desitkové hodnoty; vSechny ostatni bity (,bit... = 0") nejsou
zohlednény, tedy:

PRIKLAD:

Maji byt nastaveny bity 0, 2, 4, 5 (,bit... = 1"); ostatni (tedy 1, 3, 6, 7) naopak ne (,bit... = 0"). To
udava vzor bitl (zapsany podle konvence od bitu 7 po bit 0) ,00110101"; tedy

bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bitl bit0

0 0 1 1 0 1 0 1

0 + 0 + 32 +16 + 0 + 4 + 0 +1 = 53(desitkova hodnota)

Zpétny prepocet:

Aby bylo mozné z desitkové hodnoty urcit jednotlivé bity, musi se ,zkouSet": je hodnota vétSi nebo
rovna 128 (pak je bit 7 = 1)? — je zbytek (desitkova hodnota minus hodnota posledniho bitu, uréené-
ho jako nastaveny) vétSi nebo rovna 64 (pak je bit 6 = 1) — atd.

PRIKLAD:

Desitkova hodnota ,53" neni vétSi nebo rovna 128, ani vétSi nebo rovna 64, ale je vétsi nez 32 (pro-
to je bit 7= 0, bit 6 = 0, bit 5 = 1); zbytek (53 - 32 = 21) je vétSi nez 16 (proto bit 4 = 1), zbytek (21 -
16 = 5) neni vétSi nez 8, ale je vétSi nez 4 (proto bit 3 = 0, bit 2 = 1), zbytek (5 - 4 = 1) neni vétSi nez
4, ale je roven 1.
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9. Pouziti v cizich systemech

Protoze dekodér MX640 pracuje podle normalizovanych postupd NMRA-DCC, muze byt pouzit na
kolejistich, fizenych cizimi digitalnimi systémy, pokud tyto pfistroje rovnéz pozivaji datovy format
NMRA-DCC.

Rozdil oproti ZIMO je téméF ve vSech cizich systémech stejny: napajeci napéti neni viibec nebo jen
¢éastecné stabilizované a Casto relativné slabé (jak ohledné napéti, tak i proudu). Proto maze dochéa-
zet ke kolisani rovnomérnosti chodu a/nebo k chybné koncové rychlosti, nebot dekodéry ZIMO jsou
defaultné nastaveny na stabilizované a az 24 V dosahujici napéti ze zakladnich pfistroji ZIMO.

V pfipadé potfeby se doporucuje (tedy pokud nastanou problémy, nebo preventivné) -

- CV57 (referencni napéti) nenechavat na defaultni nastaveni ,0” (kdy se regulace odvozuje od zmé-
feného napéti v kolejich), ale nastavit na pevnou hodnotu (napf. ,140” pro digitalni systém s napétim
v kolejich 16 — 18 V, z €ehoz bude vyuzito 14 V a z(istane rezerva) — neplati pro MX62, kde bez tak
jako tak plati pevna hodnota.

MX640 se systémem Lenz , DIGITAL plus” od verze software 2.0

Od verze 2.0 (na rozdil od starSich verzi) disponuje DIGITAL plus jiz systémem jizdnich stupfid s 28
jizdnimi stupni (od verze 3.0 jiz 128 jizdnich stupnt) a také stzv. ,direct mode” dle standardu
NMRA-DCC pro programovani proménnych. Tim je dana plna kompatibilita s dekodéry ZIMO.

Je nutné zkontrolovat, zda je pro konkrétni adresu v systému skuteéné nastaveno 28 jizdnich stup-
nu, protoze dekodéry ZIMO jsou standardné naprogramovany na 28 jizdnich stuprid. Nesoulad sys-
tému jizdnich stupnt je v provozu Casto zjistitelny tim, Ze nefunguje Celni osvétleni (tento efekt je
podminén rozdilnym formatem povel(). Ugelné je nastavit systém na 28 nebo 128 jizdnich stupiid,
protoZe prestaveni dekodéru na 14 jizdnich stupnl by zbyte¢né zhorSovalo jizdni vlastnosti.

Je mozné pfistupovat ke vSem proménnym, postup je popsan v navodu k pouZiti ovladace. Adresa
vozidla je dostupné jako registr 1.

Proménné 49 az 54 jsou (jako ve vSech cizich systémech) neuc&inné, nebot ,ovlivnéni jizdy viaku
naveéstidly* podporuji jen pfistroje ZIMO.

MX640 s ROCO Lokmaus-2

Pomoci Lokmaus-2 mlze byt sice provedeno programovani proménnych v dekodéru, ale je omeze-
na na rozsah hodnot 0...99 kvli dvoumistnému displeji a rozsahu dostupnych proménnych.

Proto nabizeji dekodéry ZIMO C¢isté specialni proceduru s pomoci CV7. Toto CV jako takové obsa-
huje ¢islo verze software (napf. ,5") a nemudze byt zménéno. Pomoci tzv. ,pseudoprogramovani“ (=
normalni procedura programovani, ale programovana hodnota neni ve skute¢nosti uloZzena, ucho-
véna pro jediné pouziti) je CV7 pouZito pro rozsifeni moznosti programovani s Lokmaus-2 (viz ta-
bulka CV); lokomotiva musi béhem programovani stat v klidu (rychlost 0)!
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Priklady:

Do CV5 (maximélni rychlost) méa byt naprogramovana hodnota ,160" (kterd se na Lokmaus-2 neda
nastavit, protoZze > 99); postup:

Nejprve se naprogramuje CV7 na 1", bezprostfedné potom (nesmi dojit k pferuSeni napéjeni) CV5
na ,60"! Objasnéni: CV7 = ,1", vlastné ,01", tedy desitky ,0” a jednotky ,1” znamen4, Ze hodnota pfi
néasledujicim programovacim pfikazu bude zvySena o ,100", takZe tedy CV5 = 60 ma za nasledek
CV5 = 160!

Do CV122 ma byt naprogramovana hodnota ,25” (aktivace exponencialniho zrychleni s typickym
zakfivenim); postup:

Nejprve naprogramovat CV7 na ,10", bezprostfedné potom CV22 na ,25". Objasnéni: CV7 = 10
zpusobi pro nasledujici programovani, Zze ve skutec¢nosti se nebude ménit CV22, ale CV122!

MX640 s DIGITRAX Chief

Provoz, adresovani a programovani jsou mozné bez omezeni!

Obvykle odpovidaji médy jizdnich stupriti systému Digitrax a dekodéru ZIMO MX64 jiz od pocatku
(standardni nastaveni v obou pfipadech 28 popf. 128 jizdnich stupnit — coZ funguje rovnocenng).
Pokud by pfi uvedeni do provozu i pfes spravné zapojeni nefungovalo ¢elni osvétleni, zda neni pro
danou adresu nastaveno 14 jizdnich stupfit — coZ se da na ovlada¢i DT100 zménit na 28 nebo 128
jizdnich stupni.

Specialni postup pro digitalni systémy s omezenym rozsahem CV

Pro vybér a pfifazeni vzorkd zvukd, jakoZ i pro dal$i nastaveni jsou pouzity proménné CV266 az
500. Programovani téchto CV neni pro moderni ,high level — systémy“ (jako jsou aktualni digitalni
systémy ZIMO) zadny problém, jak ,servisnim modu® (na programovaci koleji), tak v ,provoznim
modu*.

V pouzivani jsou ale ¢etné digitalni systémy (Caste¢né také jeSté ve vyrobé), které uméji pracovat
s CV jen do 255 nebo jen do 127 nebo 99.

Pro takové aplikace nabizeji zvukové dekodéry ZIMO moznost ovladani ,vysokych* CV pres nizka
Cisla. Toto se déje pomoci pfedem ulozeného ,pseudoprogramovani*

CV7 = 110 popf. = 120 popf. = 130,

pficemz nasledné oslovované CV bude pfistupné pres cislo CV, snizené vzdy o 100 popf. 200,
napr. tedy:

pokud neni mozny programovaci povel CV266 = 45,

mUze byt misto néj pomoci CV7 = 110 a néasledné CV166 = 45
dosazeno pozadovaného programovéani CV266 = 45, popr.
pokud neni mozné CV266 = 45 a ani CV166 = 45,
Ize misto toho pomoci CV7 = 120 a nasledné CV66 = 45
doséahnout poZzadovaného programovani CV266 = 45.

Uginek uloZeného pseudoprogramovani CV7 zistava zachovéan i pro néasledujici programovani
(CV267 bude tedy nahrazeno 167, CV300 nahrazeno 200 atd.) tak dlouho, dokud dekodér nebude
bez napéjeni. POZOR: PFi opétovném zapnuti toto precislovani uz neplati, pomoci CV167 je tedy
opét osloveno CV167; jak tomu zabranit, viz dale!



Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

Pomoci CVv7=0

muZze byt kdykoli bez odpojovani napajeni precislovani CV zruSeno, napf. aby bylo mozné oslovit
originélni CV166.

Pomoci pseudoprogramovani
CV7 =210 popf. = 220
je dosazeno stejného ucinku jako vyse, ale tento zUstane platny trvale (i po vypnuti napajeni a opé-

tovném zapnuti). Pfecislovani muze byt zruSeno jen pomoci
CV7=0,
aby bylo opét mozné oslovit originalni CV pod jejich Eisly!

Pouziti v systému Méarklin Motorola
Smysluplné se schopnost pouZiti dekodéru ZIMO v systému MOTOROLA uplatni jen tehdy, pokud

musi byt pouzit systém, ktery nepracuje ve formatu DCC. DCC je vyrazné vykonngjSi a proto bez-
podmineéné prednostni.

Zjisténi datového formatu MOTOROLA probéhne automaticky.

Adresovani a programovani CV je mozné jak s aktualni Marklin Mobile Station tak i se starou cen-
tralou Marklin 6021. V prvnim pfipadé je postup automatizovan a jednoduse proveditelny (viz na-
vod k pouZziti Mobile Station); se starymi pfistroji naopak opravdu zdlouhavy (protoZe tam proto
nejsou pfipravena zadné vlastni opatfeni):

Navod k programovani CV se starou centralou Mérklin 6021:

» Prejit do programovaciho médu:
- zvolit adresu programované lokomotivy,
- stisknout tla¢itko ,STOP" na centrale a pockat nékolik sekund,
- ovladac rychlosti oto¢it pres levy doraz, podrZzet (zména sméru),
- stisknout tlacitko ,START" na centrale,
- ovladac rychlosti uvolnit

Dekodér by mél nyni byt v programovacim modu a ¢elni osvétleni by mélo blikat v odstupu jed-
né sekundy.

K dispozici jsou dva zpusoby programovani:

1. Kratky moéd: mohou byt programovéna jen CV1 — 79 a rozsah hodnot 0 — 79.
2. Dlouhy méd: zadavané hodnoty budou rozdéleny a pfedavany vzdy ve dvou krocich (rozsah CV
1- 799, rozsah hodnot 0 — 255)

Po vstupu do programovaciho médu je vzdy aktivni kratky méd. Pro zménu mddu naprogramuijte
hodnotu 80 do CV80 (zadat adresu 80 a dvakrat provést zménu sméru pro dlouhy méd).
» Kratky mod:
Zadejte CV, které chcete programovat jako adresu do centraly a kratce provedte zménu sméru.
Celni osvétleni nyni blikne dvakrat po sobé.
Zadejte nyni hodnotu, kterou chcete zapsat do zvoleného CV (pro hodnotu 0 musi byt zvolena
adresa 80) a opét provedte zménu sméru.
Celni osvétleni blikne nyni jednou a maZe byt zadanu bud’ dal$i CV nebo programovaci méd
ukonéen vypnutim napajeciho napéti.
» Dlouhy mod:
Dbejte vZdy na to, Ze pro hodnotu 0 musi byt zvolena adresa 80!
Zadejte stovky a desitky programovaného CV do centrdly (pro CV123 napf. 12) a provedte
zménu sméru.
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Celni osvétleni nyni blikne dvakrat po sobé.

Nyni zadejte jednotky programovaného CV (pro CV123 napf. 03) a opét provedte zménu sméru.
Celni osvétleni nyni blikne tfikrat po sobé.

Zadejte stovky a desitky programované hodnoty provedte zménu sméru.

Celni osvétleni nyni blikne &tyfikréat po sobé.

Nyni zadejte jednotky programované hodnoty a provedte zménu sméru.

Celni osvétleni blikne nyni jednou a muZe byt zadanu bud’ dal$i CV nebo programovaci méd
ukonéen vypnutim napajeciho napéti.

10. Analogovy stejnosmérny a stridavy provoz

Dekodéry ZIMO automaticky pfepnou na analogovy provoz, pokud je zjisténo pfislusné napéjeni a je
spravné nastaveno CV29, tzn. bit 2 = 1 (coz je defaultni hodnota).

Analogovy provoz je mozny s mnoha raznymi zdroji:

- ,hormalni“ stejnosmérné trafo, tzn. viibec nebo malo vyhlazené usmérnéné napéti,

- vyhlazené stejnosmérné napéti z laboratornich zdroja aj.,
- pfistroje s PWM, napf. Roco-Analogmaus.

Pro analogovy provoz jsou k dispozici nasledujici moznosti nastaveni CV:
o CV14, bit 7 = 0: analogovy provoz bez regulace motoru,

bit 7 = 1: analogovy provoz s regulaci motoru (vyznamny v souvislosti zejména se
ZVUKEM, aby souhlasila napt. frekvence razu pary),

o CV14, bit 6 = 0: analogovy provoz s hodnotami zrychleni/brzdéni dle CV3, 4,
bit 6 = 1: analogovy provoz bez zpozdéného zrychleni/brzdéni.

o CV13, CV14: zadéani funkci, které maji byt zapnuté v analogovém provozu.

DOPORUCENI pfi intenzivnim analogovém provozu by méla byt nastavena ZABRANA UPDATE
CV144, bit 7, tedy napf. CV144 = 128,
aby se predeslo porucham a Spatnym jizdnim viastnostem!

POZOR: Dekodéry fady MX621 (miniaturni dekodéry) a MX640 (starSi zvukovy dekodér) nemayji
potfebnou napétovou odolnost (> 30 V), aby vydrZzely pfepétovy impuls pro zménu sméru, ktery se
pouziva v klasickém stfidavém provozu!
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11. Prfehledny seznam CV

Tento seznam zahrnuje vSechna CV v €iselném poradi; s velmi kratkym popisem (jako pomucku pro
pfipomenuti); Uplné informace jsou uvedeny v pfedchozich kapitolach (,Konfigurovani®, ,Zvuk
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ZIMQO").
Levy ,Cerveny” sloupec: odkaz na kapitolu v tomto navodu s podrobnym popisem.
CV oznaceni rozsah | default popis
1 adresa vozidla 1-127 3 ,Mald“ (,kratkd"). Platna kdyz CV29, bit5 = 0.
2 rozjezdové napéti 1-255 1 Interni jizd. stupefi pro nejnizsi externi jizd. st.
3 ¢as zrychleni 0-255 2 Nasobeno 0,9 > ¢€as pro proces rozjezdu.
4 ¢as brzdéni 0-255 1) Nasobeno 0,9 - €as pro proces brzdéni.
5 maximalni rychlost 0-255 | 1(=2s5) | Interni jizd. stupen pro nejvySsi externi jizd. st.
6 stfedni rychlost 32-128 1C(f/51)’3 Interni jizd. stupef pro stfedni externi jizd. st.
7 Cislo verze sw read only - aktualné nahraného sw; subverze viz CV65.
g | 'dentiikace vyrobce,re- | o g sot | 145 | 7a4an0 NMRA; CV8 =8 > hard reset.
set, set (ZIMO)
9 vzorkovani regulace 1-255 55 MéfFici pauza EMS (desitky), hodnota vzorkovani
motoru - (jednotky).
10 preruSeni regulace 0-252 0 Interni j. stupen, kde sila regulace dle CV113.
11 | e - - -
12 | e - - -
13 a”a'°9°"yF‘g°"°Z F1- | o-255 0 | vybérf. vyst. pro analog: F1 (bit 0), F2 (bit 1),...
14 analogovy provoz FO, 0-255 0 Vybér funkénich vystupl pro analog: FO vpred
F9... (bit 0), vzad (bit 1),...
15 | e - - -
16 | e - - -
17,18 roz8ifena adresa 128-10239 0 ,Velkd“ (,dlouhd®). Platna kdyz CV29, bit5 = 1.
19 sdruzené adresa 0-127 0 Adresa pro sdruZeny provoz, platna kdyz > 0.
rozSifena sdruzena Hodnota =z CV20*100 se pficté khodnoté
20 0-102 0 A s
adresa z CV19 = rozSifena sdruZzen adresa.
21 sdruzeny provoz F1 — F8 0-255 0 Vybér f. vyst. pro s. prov.: F1 (bit 0), F2 (bit 1),...
2 sdruzeny provoz FO 0-3 0 X))I/:)tla; f. vyst. pro s. prov.: FO vpred (bit 0), vzad
23 varianta zrychleni 0-255 0 Pro dogasné prizplsobeni CV3 (zrychleni).
24 varianta brzdéni 0-255 0 Pro dogasné prizplsobeni CV4 (brzdéni).
25 | e - - -
26 | e - - -
27 zastaveni asymetrii 0,1,2, 0 bit 0 = 1: zastavit, kdyZ je napéti vpravo
(ABC) 3 bit 1: vlevo
) ) 0,1,2, bit 0 = 1: RailCom Broadcast
28 konfigurace RailCom 3 3 bit 1 = 1. Data
14 =
0000
1110 bit 0 — smér. chovani: 0 = normal, 1 = obracené
tedy bi- | bit 1 — méd jizdnich stupnit: 0 = 14, 1 = 28, 128
. . . ty 1, 2, | bit 2 — automat. pfepnuti na analogovy provoz
29 zakladni nastaveni DCC 0-63 |3 (28 j. | bit 3 — RailCom: 0 = vypnut, 1 = zapnut
S., ana- | bit 4 — kfivka rychlosti: 0 = tfibodova, 1 = volna
log, bit 5 — adresa vozidla: 0 = CV1, 1 =CV17, 18
Rail-

CV oznaceni rozsah | default popis
33 NMRA pfifazeni funkci FO | 0-255 1 Pfifazeni funkci pro FO vpred.
34 NMRA prfifazeni funkci FO | 0-255 Prifazeni funkci pro FO vzad.
3546 | piitazeni funkei F1-F12 | 0-255 | 35 % | Prirazeni funkef pro F1...F12.
47 | - - - -
48 | e - - -
49 zrychleni HLU 0-255 0 Nasob. 0,4 >0 €as pro zrychleni v zav. na nav.
. 50 ¢as brzdéni HLU 0-255 0 Nasob. 0,4 > €as pro brzdéni v zav. na nav.
cRlN 51-55 limity HLU 0-255 | 20,40, Jizd. stupeni pro kazdy z 5 rychlost. limitd HLU.
d 56 param. regulace motoru 1-255 55 PID-regulace: hodnota P (desitky), | (jednotky).
57 reference regulace moto- 0-255 0 Max. napéti ‘motoru v desetinach V, = 0: podle
ru napéti v kolejich.
58 vliv regulace motoru 0-255 255 Vyrovnani sily regulace pfi pomalé jizdé.
59 Cas reakce HLU 0-255 5 Zpozdéni v desetinach s pro platné limity HLU.
60 stmivani funkg. vystupu 0-255 0 Redukce efektivniho napéti pomoci PWM.
61 | rozsitené prirazeni ZIMO 3'7?5'8 0 Sﬁf:z'z'r:' ﬁ&’gff"ﬁc& ktera neni mozna pomoci
62 modifikace svétel. efektd 0-9 0 Zména minimalni hodnoty stmivani.
63 modifikace svétel. efektd 0-99 51 Cas cyklu (desitky), prodlou?. vypnuti (jednotky).
64 modifikace svétel. efektd 0-9 5 Modifikace €asu vypnuti pro ditch light.
65 Cislo subverze sw 0-255 - Doplnéni &isla verze z CV7.
66 trim. hodnota jizdy vpied 0-255 0 Nasobeni jizdniho stupné trim. hodnotou/128".
67-94 volna kfivka rychlosti 0-255 0 Interni jizd. st. pro kazdy z 28 externich jizd. st.
95 trim. hodnota jizdy vzad 0-255 0 Nasobeni jizdniho stupné trim. hodnotou/128".
9% | - - - -
97 tla¢itko sdruzené adresy 0-28 0 hi ;v§? a(ggi?u;é n';isé)la:éas(gﬁko pro prepnuti mezi
105, 6 uZivatelska data 0-255 0 K volnému vyuziti jako pamétova mista.
107 jednostr. potlaceni svétel 0-255 0 Potlaceni svétel na strané stanovisté 1 (vpredu).
108 jednostr. potlaceni svétel 0-255 0 Potlaceni svétel na strané stanovisté 2 (vzadu).
109 rozsifeni CV107 1-6 0 ﬁé‘é’ﬁt_“p (1 -6 pro FAL — FAG), ktery ma byt po-
110 rozsifeni CV108 1-6 0 ﬁé‘é’ﬁt_“p (1 -6 pro FAL — FAG), ktery ma byt po-
bit 1 = 1: potvrzeni vysokofrekvenénimi impulsy
4= | pit2=0/1:impulsy &isla viaku ZIMO zap/vyp
specialni konfiguraéni bity teaybiz | bit 3= 1: mOd 8 funkef (pro staré systémy ZIMO)
112 ZIMO 0-255 =1 (im- b!t 4=1: prijem rgtezu pulsu (pro staré LGB)
5:;'% ;:;a bit 5= 0/ 1: fizeni motoru 20 kHz / 40 kHz
20kHz) | bit 6 = 1: brzdéni ,Marklin“ (+CV29, bit 2, 124, 5)
bit 7 = 1: vytvoreni fetézce pulsu
113 preruSeni regulace 0-255 0 Vliv regulace pfi jizdnim stupni dle CV10.
114 maska stmivani 1 bity 0-7 0 Vylou€eni jednotl. vystupl ze stmivani dle CV60.
115 ovladani sprahla 0-99 0 Ef. 48: Interval (desitky), zbytk. nap. (jednotky).
automatické poodijeti pfi Stlageni (stovky), €as poodjeti (desitky), rychlost
116 o 0-199 0 ;
rozpojeni (jednotky).
117 blikani 0-99 0 Faze zapnuti (desitky) a vypnuti (jednotky).
118 maska blikani bity 0-7 0 Udani funk&nich vystupd pro blikani dle CV117.
119 maska tlumeni F6 bity 0-7 0 Udani fun. vyst. pro tlumeni pomoci F6 na CV60.
120 maska tlumeni F7 bity 0-7 0 Udani fun. vyst. pro tlumeni pomoci F7 na CV60.
121 exponencialni zrychleni 0-99 0 Rozsah kFivky (desitky), zakfiveni (jednotky).
122 exponencialni brzdéni 0-99 0 Rozsah kFivky (desitky), zakfiveni (jednotky).
123 adaptivni zrychle- 0-99 0 | Prizpts. zrychleni (desitky) a brzdni (jednotky).

ni/brzdéni




Dekodéry MX600 az MX634, zvukové dekodéry MX640 az MX658

CV oznaceni rozsah | default popis
124 tlacitko posun, vystupy b'zy g g 0 Tlagitko posunu (polovi(':ni_ rychlost, deaktivace
misto SUSI bii 7 zrychlenti), pfepnuti SUSI pinli na log. vystupy.
125 efekty na ,svétla vpredu” . .
126 _svétla vzadu® bity 1, 0 = 00: smérové nezavislé (plsobi vzdy)
127 F1 = 01: pusobi jen pfi jizdé vpred
128 E2 = 10: plsobi jen pfi jizdé vzad
129 E3 0-255 0 bity 7, 6, 5, 4, 3, 2 = kéd efektu, napt.:
130 F4 oviadani sprahla - 00110000 = 48"
softstart pro vystup - 00110100 = ,52
131 FS automaticka brzdova svatla - 00111000 = 56" atd.
132 F6
0 = FA4 jako normalni vystup, = 1 jako vystup
FA4 — vystup pro ventila- pro ventilétor _kouFe ) ’
. S bit 4 = invertuje polaritu vstupu 1 pro jaz. kontakt
133 tor a konfigurace jazyck. 1 o g . d
Kontaktd b!t 3= invertuje polar!tu vstupu 2 pro jaz. kontakt
bit 2 = invertuje polaritu vstupu 3 pro jaz. kontakt
bit 5 = invertuje polaritu vstupu 4 pro jaz. kontakt
134 ZaStaV‘?Rggyme"” 110-114 106 | Vyhlazeni (stovky), prah (desitky, jednotky).
135 regulace v km/h 2-20 0 =1-> {ahéjeni cejch. jizdy; 5, 10, 20: relace
km/stupen.
Rail- Kontrolni hodnota po cejchovaci jizdé; nebo ko-
136 regulace vkm/h nebor Com | rekéni hodnota Rai?(:om.J J
137 0-255 0 Efekt 72,80: CV137: PWM f. vystupu v klidu
138 kfivka generatoru koure 0-255 0 CV138: PWM . v. pfi konst. jizdé
139 0-255 0 CV139: PWM f. v. pfi zrychleni
140 | Zastavenifizené vzdale- |  0-3, 0 | =1: HLU nebo ABC = 2: ru¢né = 3: oboje
nosti 11-13
141 | Z8S@v reer vzdalenos- | o oog 0 | .Konst. brzdna draha: bod zastav. = 155: 500 m
142 zastav. r|zent? vzdalenos- 0-255 12 Komp. rychlé j. pro zpozdéni rozeznani u ABC.
143 zastav. r|zent? vzdalenos- 0-255 0 Komp. rychlé j. pro zpozdéni rozeznani u HLU.
= 0: programovani a update neni blokovano
i bity b!t 4 = 1: potvrzeni zapisu CV zvukem
144 zébrana program./update 4-7 0 bit 5 = 1: blokovani &teni CV v ,servisnim médu“
bit 6 = 1: blokovani zapisu CV v ,servisnim médu*
bit 7 = 1: blokovani update
145 | 0 e - - -
146 vyrov. chodu naprazdno 0-255 0 Cas otadeni po zmé&né& sméru v setinich s.
147... experimentalni CV 0-255 0 Specidlni nastaveni pro regulaci motoru.
= jednotky (1...9): sila a rychlost motorové brzdy
151 motorova brzda 0-99 0 = desitky (1 — 9): redukce regulace pfi aktivnim
sdruzeném tlacitku
152 maska stmivani 2 bity 0-7 0 Vylouéeni jednotl. vyst. ze stmivani dle CV60.
153 dalsi jizda bez signalu 0-255 0 Zastaveni po nepfijeti DCC v desetinach s.
154 specialni bity OEM 0-255 0 PouZiti jen v ur&itych specialnich projektech.
155 poloviéni rychlost 0-19 0 Vybér funkéniho tlaitka (misto CV124).
156 deaktivace zrychleni 0-19 0 Vybér funkéniho tladitka (misto CV124).
157 funkce MAN 0-19 0 Vybér funkéniho tlagitka.
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CV oznaceni rozsah | default popis
bit 0 = 1: U MX648 s FAL1 odpojeni externiho z&sob-
niku energie
bit 1 = 1: bez motorové brzdy u dieselmechanickych
lokomotiv pfi béhu dieselu
bit 2 = 0: zpétné hlaSeni RailCom ve staré varianté
ZIMOnald 4
= 1: normalizované zpétné hlaSeni km/h na Id 7
158 riizné specialni bity + va- 0255 4 bit 3 = 1: pferuSeni smyckovaného zvuku jizdy pfi
rianty RailCom zméné na jiny zvuk
bit 4 = 1: pomalej§i zména Cetnosti rdzt pary pfi
vyS8i rychlosti
bit 5 = 1: snizeni zvuku dieselu o jeden stuper a
snhizeni zvuku turba pokud bylo brzdéno
bit 6 = 1: zvuk tyristor( pfi brzdéni hlasitéjsi
bit 7 = 1: blikani svétla kontroléru u elektrickych loko
motiv na FA7
159 efekty na F7
160 £8 0-255 0 Jako CV125 - 132.
. bit 0 = 0: pozitivni impulsy, = 1: negativni
161 protokol serva 0-3 O | bit 1 = 0: aktivni jen bshem pohybu, = 1: vidy
servo 1 konc. poloha vie-
162 | VO 49 VyuZitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
163 | servo 1 konc. pol. vpravo 0-255 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
164 R a 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
165 | S€™© 1 stfedni poloha 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
servo 1 ¢as chodu
servo 2 konc. poloha vie-
166 |Vo 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
167 | servo 2 konc. pol. vpravo 0-255 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
168 servo 2 stredni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
169 P 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
servo 2 ¢as chodu
servo 3 konc. poloha vie-
170 |Vo 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
171 | servo 3 konc. pol. vpravo 0-255 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
172 servo 3 stfedni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
173 P 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
servo 3 ¢as chodu
servo 4 konc. poloha vie-
174 | Vo 49 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
175 | servo 4 konc. pol. vpravo 0-255 205 Vyuzitelny podil z celkového rozsahu otaceni.
176 servo 4 stiedni poloha 127 Pro pfipad tfipolohového provozu.
177 P 30 Cas béhu z jedné do druhé konc. p. v des. s.
servo 4 ¢as chodu
servo 1
181 0
182 |servo2 0-114 0 Druhy ovladani (jednotiagitkovy, dvoutlagitko-
183 |[servo 3 0 W,...).
184 | servo 4 0
185 specialni pro lokomotivy 1-3 0 Nastaveni oviadani pro lokomotivy na skute¢nou

na skuteénou péaru

paru.
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Ccv oznaceni rozsah | default popis Ccv oznaceni rozsah | default popis
186- specialni konfigurace : ) e . s ) Ti8Si az zcela vymizelé razy pary maji doprova-
189 pantografu 0 Konfigurace pantografu pro specialni projekty. 284 prah zpozf_:iem pri red,uk,m 0-255 1 zet snizeny pozadavek na vykon pfi zpomalova-
— —— = —— —— zvuku pfi zpomalovani ;
190, rozsvéceni/stmivani } 0 Zadéni Casu pro rozsvéceni/stmivani pro efekty ni.
191 (efekt 88) 88, 89, 90. 285 trvani redukce zvuku pfi 0— 255 30 Po snizeni rychlosti by mél byt redukovany zvuk
250 zpomalovani B za jizdy jesté urcitou dobu zUstat redukovan.
251 . read on- . P . . L hlasitost redukovaného . Lo . - -
ID dekodéru - Vyrobni &islo, automaticky zadano pfi vyrobé. » o ) Hlasitost razt pary pfi zpomalovani (default: 20
252 ly 286 zvuku za ]IZd’y pfi zpoma 0-255 20 = pomé&nné tiché, ale ne nula).
253 lovani
260 . o _ Jizdni stupen, od néjz ma byt pfehravano skfi-
261 iz PR . . ) 287 prah pro skfipéni brzd 0-255 20 péni brzd, pokud je tento podkro€en.
nahravaci kéd - - Opravnéni pro ,kddované“ zvukové projekty. —— —— s — = ———
262 288 minimalni ¢as jizdy 0— 255 50 Minimalni trvani doby jizdy, nez je pfehrano
263 pro skfipéni brzd B skfipéni brzd.
264 | 00 - Tyristor: stupfiovy efekt = 1: bez stupriového efektu, kontinualni vzrist
o . 1-32 =1, 2, ... 32: vybér ze setll parnich lokomotiv 289 vysky tonu 1-255 1 > L: vzrist vySky ténu podie jizdnich stupid
265 vybér z kolekce zvukd 101 - 1 _ Lo 5 . v odpovidajicim intervalu
=101 ... 132: vybér ze setd motorovych lok. - — - —
132 Tyristor: vySka tonu pfi
- - —— — 290 o - 0-100 40
. . 0-65 II: > 65 Velké zesileni, mj. nebezpeéné pro re- stfedni rychlosti
266 celkova hlasitost 65 - — ~ —
(255) produktor. 291 Tyristor: vySka tonu pfi 0-100 100
267 Cetnost razd pary 0-255 70 Jen kdyz CV268=0, simulov. detektor napravy. maximalni rychlosti B
268 prepnuti detektoru napra- 0— 255 0 b!t 0 f 0 ,,S|mulvov'any detekt(?r napravy 292 Tynstoz: legm stupen pro 0— 255 100
vy bit 0 = 1: skute¢ny detektor napravy stfedni rychlost
269 fixace Uvodniho raz 0-255 0 zvySeni hlasitosti razu pary 293 Tyristor: hlasitost pfi rov- 0— 255 100
270 prodlouzeni raza pfi 0— 255 0 nomérné jizdé
Jplazivé" jizdé B 294 Tyristor: hlasitost pfi 0— 255 50
271 efekt prel_<,ryt|vpn rychlé 0-255 16 rézy pary zafixovany nebo skryty - zryc.:hlov_am —
jizdé 295 Tyristor: hlasitost pfi 0255 100
- S = 0: bez zvuku vypousténi vody, zpomalovani
2r2 trvani vypousténi vody 0-25 50 > 0: €as v desetinach s (hodnota 50 = 5 s) 296 Elektromotor: 0255 100
K = 0: bez zpozdéni pfi rozjezdu, maximalni hlasitost
273 zpozdéni pfi rozjezdu 0-255 0 L - _ -
> 0: ¢as v desetinach s (hodnota 50 = 5 s) elektromotor: - o .
- - — e T < 297 S 5 0-255 30 Rychlost, od nizZ bude elektromotor slySitelny.
274 ¢as v Klidu pfi vypousténi 0— 255 30 Zvuk vypousténi vody bude potlacen, dokud lo- nejnizsi jizdni stupen
vody komotiva nebude stét po zde definovanou dobu. elektromotor: Lo T . )
Kiizdy (raz pa 298 narast hlasitosti 0-255 100 Narast hlasitosti pfi rostouci rychlosti.
275 hIaZsViLtjothIZF?/ ((;ErlnzaFI)gr'%/gdé 0- 255 60 Hlasitost pfi zakladnim zatizeni. Nutnd automa- elektromotor-
pri pomale | tické méficf jizda (CV302=75). 299 e ' 0-100 0 | Nardist vysky ténu pi rostouci rychlosti.
bez zatéze narast frekvence
zvuk jizdy (raz pary) Hlasitost pfi rychlé jizdé bez zatéZze (maximalni - RUzna nastaveni pro pfifazeni funkci vzorkd
276 | nhiasitost pfirychlé jizdé | 0—255 | 80 |rychlost). Nutna automatickd méfici jizda 800 | pseudoprogramovani | 0-255 | 0 |
bez zatéze ((E_V302:75). _ _ § _ 302 méfici jizda 75_76 75 Aytf){nat|cka méfici jizda pro zaznam zékladni
- S PFi odchylce od zékladni zatéZe by mély byt razy zatéze.
zavislost jizdniho zvuku . g - - o M = o - — o
277 (rAzy péry) na zatizeni 0-255 0 pary silngjsi (ve stoupani) popf. slabSi (popf. 307 kfivka skiipéni 0 Volba vstupu pro jaz. kontakt pro kfivku skiipéni
zcela vymizet, v kleséni). vstupy pro jaz. kontakt brzd.
zména zatéze _ Zvuk za jizdy by se pfi miniméalni zméné zatéze ” - L Tlagitko pro aktivaci a potlaceni kfivky skfipéni
278 prahova hodnota 0-255 0 nemé&l ménit (napf. v oblouku). 308 tiaditko kiivky skFipéni 0-28 brzd.
279 zména zatéze 0- 255 0 Zpozdéni reakce zvuku za jizdy pfi zméné zaté- 309 tlagitko brzdy 0-29 0 Definice tlagitka brzdy (pribéh pres CV349)
Cas reakce Ze. 310 tlagitko 0255 Definovani zapinaciho a vypinaciho tlagitka pro
280 Vliv zatéZe pro motorové 0— 255 0 = 0: bez vlivu; = 255: velky Vliv; zvuk zapnut/vypnut zvuky za jizdy a ndhodné zvuky,
lokomotivy nutnd méfici jizda s CV302 = 75 tlagitko zapnuti/vypnuti laditk i { funk&nich K
oréh aryehlent pro ping PFi zrychlovani se méni hlasitost zvuku za jizdy 811 funk&nich zvuka 0-29 0 | Tladitko zapnuti/vypnuti funkénich zvuka.
281 2wk pfi zrychleni 0-255 1 (razy pary) od nastaveného jizdniho stupné na 312 | taditko Wooustani vod 0_29 o Definovani funkéniho tlagitka, jimz muze byt
plnou hlasitost. P Y B spustén zvuk vypousténi vody.
282 trvani zvuku zrychlovani 0 — 255 30 ¢as v desetinach sekundy .. 0-29, N ] L
Zvuk za jizdy (razy pary) - i ) - 313 tlacitko Mute 101-129 0 VSechny zvuky ztlumit/zesilit.
: 7 Maximalni hlasitost zvuku za jizdy (razy pary) pfi — —
283 hlasitost pro plny zvuk 0-255 255 zrychlovani 314 M il {/zesileni 0— 255 0 > 0: ¢as v desetinach s (50 =5s)
zrychlovani ) cas ztiumeniizesilent B =0:rovno 10 (1 s)
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CV oznaceni rozsah | default popis
nahodny generator Z1 Minimalni ¢as ¢ekani po poslednim spusténi na-
315 AR 0-255 1 . g . .
minimalni interval hodného zvuku pred jeho opétovnym spusténim.
nahodny generator Z1 Maximélni ¢as ¢ekani po poslednim spusténi
316 iny ger 0-255 60 nahodného zvuku pred jeho opétovnym spusté-
nejvyssi interval nim
nahodny generator Z1 Doba, po niZ je ndhodny zvuk pfehravan.
317 PR 0-255 5 A AP .
doba prehravani = 0: zvuk prehrét jedenkrat
318 nahqd_ny,ge,nerator z2 viz 71
minimalni interval
319 nahoqnyvgv(,anerator z2 viz 71
nejvysSi interval
320 nahodny gene,rat'or,zz viz 71
doba prehravani
321- nahodny generator
338 Z3-78
tlagitko pro zvySeni stup- ” P .
339 né dieselu 0-29 0 Tlagitko pro manualni zvySeni zvuku dieselu.
P Stupent dieselu, na né&jz méa byt zvySeno, a ev.
340 stupen zvySeni dieselu 0-255 0 dal3i agitko.
341 spinaci vst,up'l, 0— 255 0 Zvuk! prifazeny S1 bude prehravan
doba prehravani s definovanym trvanim.
342 spinaci vst,up'z, 0— 255 0 Zvuk! prifazeny S2 bude prehravan
doba prehravani s definovanym trvanim.
343 spinaci vst,up'S, 0— 255 0 Zvuk! prifazeny S3 bude prehravan
doba prehravani s definovanym trvanim.
344 el. Iokomo_nya — dobéh 0255 0 0 — 25,5 s. Po zastaveni zlstane zvuk za jizdy
ventilatoru (FS1).
L " . Slouzi k pfepnuti sady zvukd (vicesystémové lo-
345 tlagitko prepnuti sady 0-29 0 komotivy).
=0 ->zména sady jen pfi vypnutém zvuku
346 podminky pfepnuti sady 0-2 0 =1->zména sady i pfi zvuku za stani
= 2 -> zména sady pfi zvuku za sténi i za jizdy
347 tlagitko lokomotivni jizdy 0-29 0 Definuje funkéni tlagitko pro ,lokomotivni jizdu".
=0 -> bez funkce
=1 -> zvuk dieselu zrychluje bez omezeni (jako
definice chovani pro lo- Cv3sg = 2.55)
348 Komotivni iizdu 0-4 0 =2 -> redukuje CV3, CV4 podle CV390
! =4 -> posune prahy zvukl dieselu nahoru podle
CV391
Je-li bit2 = 0, je CV391 vZdy aktivni.
hodnota brzdéni pro brz- )
349 dové tlatitko Cvaog | 07255 | 0 |jakoCv4
350 ¢as blokovani kontroléru | 0 —255 Zpozdéni zvuku kontroléru po rozjezdu.
otacky ventilatoru koure . 2 - PRV
351 pfi konstantni jizdé 0-255 0 Nastaveni PWM ventilatoru pfi konstantni jizdé.
352 otack)f_vennlator'u Ifoure 0-255 0 Nastaveni PWM ventilatoru pfi zrychlovani.
pfi zrychlovani
353 doba béhu qeneratoru 0— 255 0 Autqmanc:ke odpojeni topného télesa po nasta-
koure vené dobé.
354 | CRWMOSLIAZUPANYPAIPO- | o _o55 | o | Odeditana korekéni hodnota k CV267.
malé jizdé
355 otagky V:Fri“s”tgtr?im koute 0-255 Nastaveni PWM ventilatoru pfi stani.
356 tlagitko zamku rychlosti 0-28 0 Zvuk se méni ovlada¢em rychlosti bez toho, ze

by se ménila rychlost jizdy.

CV oznaceni rozsah | default popis
357 Tynsto_r,: snizeni hlasttostl 0— 255 0 IrJte_rvnlledm stupen, od né&jz ma byt zvuk tyristo-
od jizdniho stupné ru tissi.
358 Tyristor: strmost redukce 0— 255 0 Jak rychle bude hlasitost redukovana, pokud je
hlasitosti prekro€en prah v CV357.
359 trvani zvuku kontroléru 0-255 0 Cas v desetinach sekundy
360 trvani zvuku kont(oleru PO | 5_ 255 0 Jak dlquho je prehravan zvuk kontroléru po za-
zastaveni staveni.
361 z_VL_jk Ifor)t_roleru 0— 255 20 ng do ppetovneh(? Qre@ranl zvuku pfi zrychlo-
minimalni interval vani poté, co byl pravé prehran.
362 | tyristor: prah pro tyristor 2 | 0 —255 0 Rychlost, od niZ se pfepne na tyristor 2.
363 kontrolér: pocet stupiit 0-255 0 Pocet stupiili v celém rozsahu rychlosti.
dieselmechanicka: ’ - iy o p
364 otagky motoru pfi fazeni | 0— 100 0 Obsahuje otack‘}/, na néz dieselmotor pfi fazeni
nahoru ,spadne*.
nahoru
365 dleselrr]%chamcka: 0—100 0 ObsgnUJe otacky, na néz se motor maximalné
max. otd€ky motoru roztagi.
366 turbo: hlasitost 0-64 0 Hlasitost turba.
367 turbo: frekvence 0-255 0 Zavislost frekvence na rychlosti jizdy.
k rychlost
turbo: frekvence ke zrych- Zavislost frekvence na rozdilu mezi nastavenym
368 ey L 0-255 0 AP <
lovani/brzdéni a aktudlnim jizdnim stupném.
369 turbo: prah slysitelnosti 0-255 0 Minimalni zatéz, pfi niz je turbo slysSitelné.
370 turbo: zvyseni nardstu 0-255 0 Jak rychle turbo zvySuje frekvenci.
frekvence
371 turbo: snizeni nardstu 0-255 0 Jak rychle turbo snizuje frekvenci.
frekvence
372 elektromotor: h[asﬁost P | o255 0 hlasitost pfi zrychlovan
zrychlovani
373 | elekiomotor: Nlasitostpfi | 5 _5e5 | o | hiasitost pii brzdéni
brzdéni
o ) Prizplsobi zvuk k nastavenému jizdnimu stupni
374 tla¢itko Coasting 0-29 0 (CV374).
375 stupen Coasting 0-255 0 jizdni stupen, od n&jZ mé Coasting platit
376 hlasitost zvuku za jizdy 0-255 0 0 = 255 = pIné hlasitost
377 | - - -
p . Pravdépodobnost zableskl svétla pfi zrychlova-
378 zablesky svéta 0- 255 0 | ni(0=vady, 1= velmi zfidka, 255 = velmi &as-
pfi zrychlovani t0)
379 z4ablesky svétla 0— 255 0 Pravdépodobnost zablesku svétla pfi brzdéni
pfi brzdéni (0 = vZdy, 1 = velmi zfidka, 255 = velmi asto).
380 tlagitko elektrické brzdy 0-29 0 1-28=F1-F28;29 =F0
381 e_Iek_t,ncka,L brzdav 0— 255 0 I?od néj nebude zvuk spustén, popf. bude ukon-
min. jizdni stupen éen.
382 elekrickabrzda | 555 | o | Nad ngj nebude zvuk spustsn.
max. jizdni stupen
elektricka brzda iz
383 | zavislostwygkyténuna | 0—2s5 | o |9=Zadna o o
A 1 - 255 = zvySovani rychlosti pfehravani
rychlosti
elektricka brzda Pocet jizdnich stuprit, o néz musi byt zpomale-
384 . P 0-255 0 h o 3
prah zpomaleni no, aby se spustil zvuk ,elektrické brzdy".
elektricka brzda = 0: nenf spUSEENT ,negativni ZAtSZi*
385 | jizda ve spadu (negativni | 0-—255 0 e P »neg

zatéZ motoru)

=1 - 255: spusténi po ,hegativni zatézi
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CV oznaceni rozsah | default popis CV oznaceni rozsah | default popis
elektricka brzda bit 3 = 1 = na konci zvuku smy¢ku ukong¢it a zvuk 431
386 smycka 0-15 0 . pr(ihra_t do konc? m,|svto zatlymem _ 437 0 = neni definovano, 1 — 28 pro tla¢itka F1 —
bit 2 = 0 = prodlouZeni ¢asu béhu (0-7 = 0-7's) 443 F28, 29 pro FO
387 zrychlvery —zvuk Q|eselu 0-255 0 VI_|v zrycfjloyam na stgpen zvul_<u dieselu. 449 Je-li nastaven bit 7 (hodnota + 128): vystupy
388 brzdéni — zvuk dieselu 0-255 0 Vliv brzdéni na stupef zvuku dieselu. 455 funkéniho tlagitka budou zapnuty jen tehdy, je-l
389 stupefi zvuku dieselu 0255 o Omezeni, jak dalece ma zvuk dieselu pfi zrych- 461 zapnuto tlagitko M. '
limit zrychleni lovani odpovidat aktudlni rychlosti. 467 Je-li nastaven bit 6 (hodnota + 64): pfi sméru
onli i 473 v ; . e
300 | redukce Gasizrychleni | 0—-255 | o | Redukee CV3, CV4 je-li zapnuta ,lokomotini 479 _ Master o_2s5 | o |ifzdy vpred nebudou vystupy tagitka M vypnuty,
J|z<3|a : i — i _ 485 (globalni tlacitko svétel) je-li zapnuto funkéni tlacitko.
51 | aviseiprananonoss | 0255 | o | NS T s e bt ey e
» o . jizdy vzad nebudou vystupy tlacitka M vypnuty,
392 - - - gg; je-li zapnuto funkéni tlagitko.
bit 0 = 1: aktivace Ditch light, kdyz zni zvon 801 255 = funkce dalkového svétla pro libovolné
bit 1 = 1: aktivace Ditch light, kdyZ zni houkacka 807 funkeni tlagitko — JEN je-li vystup zapnut a
bit 2 = 1: misto pouziti vzdy 1. vzorku u vysoko- 813 LStmivan“ (pfes CV60, CV114, CV152)!
rychlostniho kontroléru se za¢ne jinym vzorkem 319
393 ZIMO konfigurace 5 0— 255 0 bit 3 = 1:v vysovlsorycrvll,ostpl,kontroler pfi fazeni 432
nahoru presko&i zacateéni a koncovou c¢ast
vzorku (je-li nastaven ukazatel smycky) 438
bit 4 = 1: vySka ténu Tyristor2 se nezvySuje 444
bit 5 = 1: SUSI pfepnout na vstupy pro jazyékovy 450
Kkontakt 456 Rozs,ah ,hodnot: 0, ,1— 1,3, 1,4 —15. o .
394 ZIMO konfigurace 4 0-255 0 RUzné konfigura¢ni bity. 222 ?r\ém vys(tjup, ktery ma byt sepnuty pfi sméru
395 maximalni hlasitost 0 — 255 0 Max. hlasitost pro tlagitko podle CV396/397. J|z_yvv,pre'. . _ _
396 tlacitko ztlumit 0—29 0 474 0 = Zadny vystup, 1 — 13 = FA1 - FA13, 14 =
acitko Ztum| = 480 Al vpred 0-255 0 | FAO vpFed, 15 = FAO vzad.
397 tladitko zesilit 0-29 0 Fotet JiaToh SIpRG 2 255) 0 TeY Ta Dy B3 486 bit 7 — 5: odkaz na 5 konfiguraénich CV pro
s e . ocet jizdnich stupnid (z , 0 NéZ ma 8- 492 PWM (508 — 512
automatické pisobeni ) ol ( ).
398 Coasting 0 - 255 0 hem cca O,§ §“zpomaleno, aby dieselmotor snizil 498 Konfigurace 6 (1100xxxx) vystup vypnut.
_ zvukna,stani®. 504 Konfigurace 7 (1110xxxx) vystup pIn& zapnut.
399 »Rule 17, prah dalkového 0— 255 0 Jizdni stupen, od néjZz ma byt zatlumeno. 802
svétla VIZ CV430...! 808
400- - . Externi funkce (funkeéni tlagitko) pro interni FO — 814
428 mapovani vstupu 0-25 0 externi funkce (funkéni tlagitko pro interni F28. 820
429 - - - 433
430 438
436 445
442 451
448 457 Rozsah hodnot: 0, 1 — 13, 14 — 15.
454 463 Druhy vystup, ktery ma byt sepnuty pfi sméru
460 Rozsah hodnot: 0, 1 — 29 469 jizdy vpred.
466 funkéni tlacitko Je—!i toto tlagitko zapnuto, jsou sepnuty vystupy, 475 0 = Zadny vystup, 1 — 13 = FA1 - FA13, 14 =
472 od verze sw 32.0 definované v A1, A2. 481 A2 vpred 0-255 0 FAO vpred, 15 = FAQ vzad.
478 o . . .| 0-157 0 128 pro tlacitka F1 - F28, 29 pro FO 487 bit 7 — 5: odkaz na 5 konfiguragnich CV pro
484 | .Svycarské  mapovani Od verze sw 35.0: 493 PWM (508 - 512).
490 svétel"! hodnota funkéniho tlagitka + 128 (nastaven bit 7) 499 Konfigurace 6 (1100xxxx) vystup vypnut.
496 = funkce funkéniho tlagitka invertovana. 505 Konfigurace 7 (1110xxxx) vystup pIné zapnut.
502 803
800 809
806 815
812 821
818
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CV oznaceni rozsah | default popis
434
440
446
452
458 Rozsah hodnot: 0, 1 — 13, 14 — 15.
464 Prvni vystup, ktery ma byt sepnuty pfi sméru
470 jizdy vzad.
476 0 = Zadny vystup, 1 — 13 = FAl - FA13, 14 =
482 Al vzad 0-255 0 FAO vpred, 15 = FAO vzad.
488 bit 7 — 5: odkaz na 5 konfiguraénich CV pro
494 PWM (508 — 512).
500 Konfigurace 6 (1100xxxx) vystup vypnut.
506 Konfigurace 7 (1110xxxx) vystup piné zapnut.
804
810
816
822
435
441
447
453
459 Rozsah hodnot: 0, 1 — 13, 14 — 15.
465 Druhy vystup, ktery méa byt sepnuty pfi sméru
471 jizdy vzad.
477 0 = Zadny vystup, 1 — 13 = FAl - FA13, 14 =
483 A2 vzad 0-255 0 FAO vpred, 15 = FAO vzad.
489 bit 7 — 5: odkaz na 5 konfiguraénich CV pro
495 PWM (508 — 512).
501 Konfigurace 6 (1100xxxx) vystup vypnut.
507 Konfigurace 7 (1110xxxx) vystup piné zapnut.
805
811
817
823
508 Svycarské mapovani 0,8- 0 Hodnota PWM v bitu 7 — 3 — 0 = vypnuto,
PWM hodnota 1 248 248 = 100%.
509 Svycarské mapovani 0,8- 0 Hodnota PWM v bitu 7 — 3 — 0 = vypnuto,
PWM hodnota 2 248 248 = 100%.
510 Svycarské mapovani 0,8- 0 Hodnota PWM v bitu 7 — 3 — 0 = vypnuto,
PWM hodnota 3 248 248 = 100%.
511 Svycarské mapovani 0,8- 0 Hodnota PWM v bitu 7 — 3 — 0 = vypnuto,
PWM hodnota 4 248 248 = 100%.
512 Svycarské mapovani 0,8- 0 Hodnota PWM v bitu 7 — 3 — 0 = vypnuto,
PWM hodnota 5 248 248 = 100%.
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12. Upozornéni k opravam

| dekodéry ZIMO mohou byt vadné... nékdy ,samy od sebe®, nékdy kvuli zkratu v zapojeni, nékdy
kvili chybnému update...

Tyto vadné dekodéry mohou byt samozfejmé zaslany k ZIMO, aby zde mohly byt opraveny nebo
vymeénény. Nezavisle na tom, zda se jedna o zaru¢ni nebo placenou opravu, mél by odesilatel do-
stat zpatky dekodeér, ktery je nejen funkéni, ale také stejné nakonfigurovany jako plvodni (tedy pre-
devsim stejné hodnoty CV a stejny zvukovy projekt). Toto ale neni mozné, pokud vadny dekodér
neni mozné kvuli poSkozeni nagist.

PROTO ...doporuéujeme DULEZITA DATA z dekodéru NACIST, pokud je to mozné, tedy deko-
dér neni poSkozeny,
aby bylo mozné tato data v pfipadé opravy sdélit ZIMO (formulaF na opravy):

adresa,

nahrana verze SW (CV7, 65),

pfipadné aktivovana sada CV (aktivacni kdd pro CV8, tyka se dekodérli bez zvuku),
ID dekodéru (CV250...253, pokud existuje),

pfipadné nahravaci kéd (CV260...263, tyka se zvukovych dekodér),

nahrany zvukovy projekt.

Kromeé toho je velmi uzite€né (ale relativné naro€né) nacist cely seznam CV a zazalohovat, aby je
bylo mozné po opravé (kdy nékdy neni mozné zabranit ,hard resetu”, tedy nastaveni CV na default-
ni hodnoty) nebo vyméné dekodéru do smazaného nebo nového dekodéru nahréat. Toto (nacteni a
nahrani) mize byt provedeno pomoci
software ,PFuSch” (od E. Sperrera, spolupracuje s ZIMO a nékterymi jinymi digitalnimi centralami),
nebo ZSP (spolupracuje s MX31ZL nebo MXDECUP, v budoucnu také s MXULF a MX10),
nebo ZSC (v budoucnu bude spolupracovat s MXULF, MX10).

UPOZORNEN:I: Budouci digitalni centraly ZIMO budou konfiguraci disponibilnich dekodérd nagitat
automaticky (na pozadi probihajiciho provozu) a v pfipadé potfeby ji poskytnou. Ale to je momental-
né (kvéten 2013) jeSté budoucnost...

DALSI UPOZORNENI ohledné zasilani vadnych dekodér(:

- Aby se zabranilo zbyte€nym zasilkam, mélo by byt pfedem ovéfeno, zda jde skute¢né o takovou
zavadu, pro jejiz odstranéni je nutny servis ZIMO. Nemalo zaslanych dekodéru je jen Spatné na-
konfigurovano a potfebuji jen ,hard reset* (CV8 = 8), aby se hodnoty CV vratily na defaultni nasta-
veni dekodéru nebo zvukového projektu.

POZOR: Nékdy jsou zavady zplUsobeny tim, Ze nahrany zvukovy projekt popf. v ném integrovany
seznam CV predpokladéa urcity model (napf. urcité vybaveni a uspofadani osvétleni), ale vybaveni
a zapojeni lokomotivy tomu neodpovida. Typické pfipady: svétla uz nefunguji na FO (protoZe zvu-
kovy projekt svétla preved! na jiné funkce) nebo se lokomotiva ,nekontrolované rozjizdi* (protoze
zvukovy projekt aktivoval servo pro spfahlo a ,automatické poodjeti“).

K tomu upozornéni: pro jednotlivé zvukové projekty v databazi zvuk ZIMO existuji vétSinou i varianty, které ob-
sahuji jen zvuk a nepredpokladaji Zadné specialné upravené vozidlo.

- Pokud se napfiklad jedna ,jen" o Spatné jizdni vlastnosti, je Gi€elné prfed odeslanim dekodéru kon-
taktovat servis ZIMO (service@zimo.at); ¢asto mohou byt doporu¢ena jednoduché napravna opat-
feni.
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- ZIMO muze k opravé prevzit jen dekodéry, NE vozidla nebo jejich ¢asti se zabudovanymi dekodé-
ry. Samoziejmeé existuji vyjimky po pfedchozim projednéni v problémovych pfipadech, na nichz se
podili spolupréace lokomotivy a dekodéru.

- Zavada (nebo dlivod zaslani) by méla byt pokud moZno co nejpfesnéji popsana, navic k vyse zmi-

néné zékladni informaci o zaslaném vyrobku.

Takzvané ,OEM dekodéry, tedy takové, které jsou u vyrobcu vozidel pfimo zabudovany do vlast-

nich vozidel a pak dodavany jako kompletné digitalizované lokomotivy) jsou vlastné

v zodpovédnosti vyrobcl vozidel. Pfesto ZIMO opravu takovych dekodér(i provede, pokud jsou na

servis ZIMO zaslany. Zaruéni podminky a podminky oprav se mohou samozfejmé liSit podle vy-

robce vozidel (zda ,lepsi“ nebo ,horsi“je spiSe nahoda). | v téchto pfipadech plati: k ZIMO poslat
jen dekodér, ne kompletni lokomotivu!

V pfipadé vymény dekodéru muze byt ve vétSiné pripadl do nahradniho dekodéru dosazen zvu-

kovy projekt, obsazeny v origindlnim OEM dekodéru (pokud byly potfebné informace uvedeny ve

formulafi pro opravy). To plati pro vyrobce vozidel jako Roco, Fleischmann, Wunder, Demko a

mnohé jiné, mohou byt ale také vyrobci, jejichz zvukové projekty neméa ZIMO k dispozici, ale jsou

Cisté ,vlastni stavby".

.Pfedulozené" zvukové projekty (viz databaze zvuki) naopak vétsinou NEMA ZIMO k dispozici, ale
jsou jen u autora / majitele, ktery vétSinou dekodér s nahranym zvukovym projektem sam dodal
nebo je s dodavatelem spojen. Takové zvukové dekodéry je lepSi v pfipadé opravy zaslat pfimo
bezprostfednimu dodavateli. Rovnéz dobre pfimo u ZIMO jsou zpracovatelné samoziejmé piipady,
kdy se jedna o jednozna¢ny hardwarovy problém (tedy je-li poSkozen vystup pro motor nebo
funkéni vystup).

Formulafpro opravy  ZIMO REPARATUR
(zmens$eno; pro zaslani ;
zvétsit nebo vytisknout & )
2ZIMO ELEKTRONIK DTN FINORTNO Ry

z www.zimo.at , Vertrieb, Kundendienst [
Service) Sk piniIm =

Datum:

WICHTIGE DATEN fir Dacoder:
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Kosteriose Rep (Kulanz)
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